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안전 관련 정보

1 안전 관련 정보
– 제품 사용 전 이 사용지침서와 연결된 관련 제품 (예 : 트랜스미터 , 경보 기기 )의 
사용지침서를 주의 깊게 읽으십시오 .

– 사용지침서에 유의하십시오. 사용자는 지침을 완전히 숙지하고 정확히 따라야 합
니다. 제품은 반드시 용도에 맞게 사용해야 하며 그렇지 않을 경우 장치를 통한 보
호 기능이 저해될 수 있습니다 .

– 사용지침서를 폐기하지 마십시오 . 사용자가 올바로 사용하고 보관하도록 하십시
오 .

– 숙련된 전문 작업자만 이 제품을 사용해야 합니다 .
– 이 제품과 관련된 지역 지침 및 국가 지침을 준수하십시오 (예 : EN/IEC 60079-

14).
– 숙련된 전문 작업자만 제품을 점검 , 수리 , 정비할 수 있습니다 . Dräger는 Dräger
와 서비스 계약을 체결하고 모든 정비 작업을 Dräger에 의뢰할 것을 권장합니다 .

– 정비 작업에는 순정 Dräger 부품과 부속품만 사용하십시오 . 그렇지 않으면 제품
의 올바른 기능이 손상될 수 있습니다 .

– 결함이 있거나 불완전한 제품은 사용하지 마십시오 . 제품을 변경하지 마십시오 .
– 제품이나 제품 부품에 문제나 고장이 발생한 경우에는 Dräger에 알려주십시오 .
– 폭발 위험 영역에서 작동 금지. 이 장치는 폭발 위험이 있는 영역에서 작동하도록 
승인이나 인증을 받지 않았습니다 .

– 가연성 가스 또는 산소를 측정할 경우 EN/IEC 60079-29-2에 유의하십시오 .
– 유독성 가스 또는 산소를 측정할 경우 EN 45544-4 또는 EN/IEC 62990-2에 유의
하십시오 .
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이 문서에서 사용하는 요소

2 이 문서에서 사용하는 요소
2.1 경고 지침의 의미

다음 경고 지침은 이 문서에서 예상 위험을 사용자에게 알려주기 위해 사용됩니다 . 
경고 지침의 의미는 다음과 같습니다 .

2.2 인쇄 요소

2.3 상표

경고 기호 신호어 준수하지 않을 경우 결과
경고 잠재적인 위험 상황에 관한 지침 이 상황을 

방지하지 않으면 사망에 이르거나 중상을 
입을 수 있습니다 .

주의 잠재적인 위험 상황에 관한 지침 이 상황을 
방지하지 않으면 부상을 입을 수 있습니다 . 
잘못된 사용에 대한 경고로도 사용할 수 있
습니다 .

참조 잠재적인 위험 상황에 관한 지침 이 상황을 
방지하지 않으면 제품이 손상되거나 환경에 
피해를 줄 수 있습니다 .

문구 굵은체로 표시된 문구는 장치 상의 라벨 및 화면 텍스트를 표시합니
다 .

► 이 경고 삼각형은 위험을 방지하기 위한 방법을 표시합니다 .
> 이 기호는 메뉴 내에서 탐색 경로를 나타냅니다 .

이 기호는 제품 사용을 돕는 정보를 나타냅니다 .

상표 상표 소유자
REGARD® Dräger

ServiceConnect® Dräger

HART® HART Communication Foundation

Unitronic® Lapp GmbH

PROFIBUS®, PROFINET® PROFIBUS & PROFINET International (PI)
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시스템 개요

3 시스템 개요
3.1 시스템 설명

REGARD 7000은 모듈식으로 설치하는 가스 및 화재 경보 시스템 평가 장치입니다 . 
평가 장치는 각각 모듈을 8개까지 수용할 수 있는 하나 이상의 Docking Stations으
로 구성됩니다 . REGARD 7000은 분산 지능 방식 시스템입니다 . 모든 모듈은 각 기
능에 필요한 지능을 갖추고 있습니다 . 또한 REGARD 7000 시스템은 공간적으로 구
분되어 있는 최대 6개의 유닛 (Docking Station 및 모듈 )을 이용해 하나의 시스템으
로 상호 연결할 수 있습니다 . 전체 시스템은 최대 24개의 Docking Stations을 포함
할 수 있으며 1536개의 채널을 평가할 수 있습니다 . 입력 및 출력 채널의 할당은 임
의적입니다 (1~1535부터 1535~1까지 ).

모듈은 입력 및 출력 모듈로 구분됩니다 . 각 모듈에는 보통 8개의 채널이 있습니다 . 
모든 모듈은 자체 지능을 갖추고 있으며 독립적으로 작동합니다 . 시스템은 한 모듈
의 고장이 이 모듈에 종속된 모듈에만 영향을 미치도록 설계되었습니다 . 즉 , 장애가 
있는 모듈은 장애가 있는 모듈로부터 데이터를 기대하는 모듈에만 후속 장애를 유발
합니다 . 다른 모듈은 영향을 받지 않습니다 . 또한 시스템 내의 모든 장애는 각 
Docking Station에 존재하는 고장 계전기 (System Fault Relay, SFR)가 신호로 알
립니다 . 모든 모듈은 작동 중 공급 전압을 차단하지 않고 교환할 수 있습니다 .

3.2 안전 콘셉트
REGARD 7000은 SIL2의 요구 사항에 따라 개발되었습니다 (해당되는 설비 설계
의 경우 SIL3).

REGARD 7000은 분산 지능 방식 시스템으로 설계되었습니다 . 모듈의 상호간 통신
은 독점 /안전 이더넷 네트워크 프로토콜을 통해 결정론적으로 (사전 결정됨 ) 이루
어집니다 . 모든 버스 장치는 데이터 패키지의 현재 데이터를 다른 모든 버스 장치에 
매초당 한 번 전송합니다 . 이 정보에서 작업을 도출하는 버스 장치 (예 : 계전기 모
듈 )는 각 모듈의 유효한 데이터 패키지를 매초당 한 번 기대합니다 . 모듈은 오류가 
있는 데이터 패키지를 연속으로 최대 2개 수용합니다. 오류가 있는 데이터 패키지가 
2개 넘게 연속될 경우 오류가 작동되고 Docking Station의 고장 계전기 (SFR)가 활
성화됩니다 .

30
74

8

Input Output

Control room
Configuration

Diagnostic
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통신으로 인해 , 일부분의 고장이 전체 시스템의 고장을 초래하는 (Single Point of 
Failure) 시스템 구성요소가 없습니다 . 모듈의 시스템 전역 시간 동기화는 시스템 시
작 시 자동으로 선택된 모듈을 통해 이루어집니다 . 이 모듈에 장애가 발생할 경우 기
능이 자동으로 시스템의 다른 모듈로 넘어가고 SFR이 오류를 신호로 알립니다 . 장
애가 있는 모듈에 영향을 받지 않는 모든 모듈은 계속 작동합니다 .

또한 Inhibit와 같은 시스템의 특수 상태는 특수 상태 계전기 (SSR)를 통해 Docking 
Station에 표시됩니다 .

경보 조건 측정 후 최대 3.3초 후 해당 경보가 작동됩니다 .

시스템은 기능이 올바르게 작동하는지 지속적으로 모니터링합니다 . 모든 시스템 장
애는 Docking Station에 존재하는 각 고장 계전기의 비활성 (normally energized)으
로 이어집니다 .

SIL3에 따른 요구 사항이 있는 설비는 중복 채널이 있는 구조를 통해 REGARD 
7000으로 구현할 수 있습니다 .

Dräger는 안전 관련 애플리케이션에서 예를 들어 2개의 독립식 스위치를 통한 
경보 확인과 같은 오류 허용 설비 구성을 선택할 것을 권장합니다 .

3.3 REGARD 7000 구성품
시스템 구성품
REGARD 7000

주문 번호 소프트웨어 /
펌웨어 버전

Docking Station 8-Slot 83 22 286 해당 없음
Docking Station 4-Slot 83 22 320 해당 없음
REGARD 7000 Dashboard 37 06 706 2.00.xx
REGARD 7000 Dashboard Basic Unit 37 06 704 2.00.xx
REGARD 7000 Dashboard Basic Unit 
maritim

37 06 705 2.00.xx

4-20 mA Input Module 83 24 001 2.00.xx
4-20 mA Input Module / HART 83 27 250 2.00.xx
Digital Input Module 83 24 003 2.00.xx
Relay Module 24 V DC 83 23 250 2.00.xx
Relay Module 240 V AC 83 24 010 2.00.xx
Relay Module 24 V DC complex 83 24 874 2.00.xx
Relay Module 240 V AC complex 83 24 875 2.00.xx
Bridge Module 83 24 870 2.00.xx
Modbus RTU Gateway Set 83 24 872 2.00.xx
Modbus RTU Client 83 28 199 2.00.xx
Modbus TCP Gateway Set 37 07 174 2.00.xx
Long Distance Gateway Set I 83 23 815 해당 없음
Slotcover 83 23 812 해당 없음
Terminal Block 24 pole AC 83 24 016 해당 없음
Terminal Block 24 pole DC 83 24 020 해당 없음
Terminal Block 2 pole (- 2018) / 3 pole 83 24 871 해당 없음
Terminal Block 16 pole 83 24 017 해당 없음
Terminal Block 16 pole res 83 28 202 해당 없음
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펌웨어 버전 > 1.00.xx인 모듈로 REGARD 7000을 확장할 경우 먼저 대시보드 
펌웨어의 업데이트를 실행해야 합니다 . 각각의 최신 대시보드 펌웨어는 웹 포털 
ServiceConnect®(www.serviceconnect.draeger.com)를 통해 무료로 다운로드할 수 
있습니다 . 최신이 아닌 대시보드 펌웨어를 사용할 경우 새 모듈의 모든 기능이 완전
히 지원되지 않을 수 있습니다 .

3.4 용도

REGARD 7000은 모듈식 가스 및 화재 경보 시스템 제어 장치입니다 .

REGARD 7000 시스템은 작업장의 다음 조건을 지속적으로 모니터링합니다 .
– 주변 공기에서 가스 및 /또는 증기 농도의 존재 .
– 화재 발생 .

REGARD 7000 시스템은 다음 기능을 담당합니다 .
– 연결된 트랜스미터 및 센서의 전원 공급 .
– 모든 측정 및 상태 신호 평가 .
– 해당 경보 장치 작동 .

모든 측정값 및 주요 시스템 파라미터는 하나 이상의 Dashboard에 지속적으로 표시
할 수 있으며 Gateway 모듈을 통해 상위 제어실로 전달할 수 있습니다 .

3.5 용도 제한
REGARD 7000은 프로세스 제어에 사용하도록 설계되지 않았습니다 .

REGARD 7000 네트워크는 REGARD 7000 통신에만 사용할 수 있습니다 . 예를 들
어 일반 IT 네트워크와의 연결은 허용되지 않습니다 .

3.6 저작권 및 사용권 계약
소프트웨어를 사용하는 Dräger 제품은 구성에 따라 오픈 소스 소프트웨어를 사용합
니다 . 이는 정기적으로 해당 범위에서 우선하는 특별 라이선스 조건을 따라야 합니
다 . 이때 해당 소프트웨어 구성요소에 각각 적용되는 여러 오픈 소스 소프트웨어 사
용 조건이 하나의 Dräger 제품에 포함되어 있을 수 있습니다 . 이 제품에 사용되는 오
픈 소스 소프트웨어에 대한 자세한 정보는 다음 인터넷 사이트에서 확인할 수 있습
니다 .  www.draeger.com/opensource .

REGARD 7000 구성 소프트웨어 해당 없음 ≥ 01.02.xx
REGARD 7000 PC-Software Key 83 27 253 해당 없음

시스템 구성품
REGARD 7000

주문 번호 소프트웨어 /
펌웨어 버전

www. draeger.com/opensource
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4 시스템 구성품
4.1 Docking Station

Docking Station은 REGARD 7000 시스템의 기본 어셈블리를 구성합니다 . Docking 
Station에 REGARD 7000 모듈을 최대 4개 또는 8개까지 삽입할 수 있습니다 .

Docking Station은 삽입된 모든 모듈의 전원 공급을 담당하며 , 모듈을 통해 간접적으
로 해당 트랜스미터에 전원을 공급합니다 (최대 소비 전력이 500 mA인 트랜스미터
의 경우 ; 그 이상은 외부 전원 공급이 필요함 ).

Docking Station을 통해 모듈 간 전체 시스템 통신 및 다른 Docking Stations과의 전
체 시스템 통신이 이루어집니다 .

또한 이는 Terminal Blocks을 마운팅하기 위한 캐리어를 구성합니다 .

4.1.1 Docking Station 4-/8-Slot
최대 4개의 모듈을 마운팅할 수 있는 Docking Station 4-Slot

최대 8개의 모듈을 마운팅할 수 있는 Docking Station 8-Slot

29
66

4

1 Docking Station 전원 공급 접점 할당
동일한 이름의 접점은 병렬로 연결됩니다 .

2 이더넷 통신의 리셋 버튼 (서비스 용도로만 사용 ).
3 고정 홀 (6개 )
4 모듈 슬롯 Slot 1 ~ Slot 8/Slot 4
5 기능 접지용 연결부
6 다른 Docking Stations, Dashboard, 구성용 노트북을 위한 이더넷 연결부 4개 . 
최하단 이더넷 연결부에 노트북 연결부를 가장 간단하게 꽂았다가 다시 뺄 수 있
습니다 .

7 이더넷 LED(노란색 )는 이더넷 속도의 상태를 표시합니다 .
– LED 켜짐 : 100 Mbit/s
– LED 꺼짐 : 10 Mbit/s

8 이더넷 LED(초록색 ), 데이터 전송 시 깜박임 .

2

C
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N
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C
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8
5

Slot2 Slot3 Slot4 Slot5 Slot6 Slot7 Slot8Slot1

Slot2 Slot3 Slot4 Slot5 Slot6 Slot7 Slot8Slot1

+ 1 - + 2 -
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참조
장치 손상 !
공급 전압이 30 V를 초과하면 Docking Station이 망가질 수 있습니다 .
► 공급 전압이 30 V를 초과하지 않도록 하십시오 .

사용하지 않는 모듈 슬롯은 Slotcover로 덮어놓습니다 .

4.1.2 4/8 슬롯 Docking Station 기술 데이터

9 특수 상태 계전기 (SSR) 접점 할당

SSR은 비활성 상태에서 에너지가 공급되지 않습니다 (energized on alarm). 특
수 상태가 없으면 NC와 Common이 연결됩니다 . 특수 상태로 인한 활성화 .

10 고장 계전기 (SFR) 접점 할당

SFR은 상시 전류가 흐르고 에너지가 공급됩니다 (normally energized). 오류가 
없는 작동 상태에서 (전원 공급 있음 ) NC와 Common이 연결됩니다 .

오류가 있을 경우 비활성 , 예 :
– 하나 이상의 Docking Station 모듈에서 하드웨어 오류 발생 .
– Docking Station의 할당되지 않은 슬롯 .
– Docking Station의 허용되지 않은 공급 전압 .
– Docking Station의 최대 전류 초과 .
– 연결된 트랜스미터의 누락 또는 오류 상태 .
– 트랜스미터 연결 라인의 단락 .

연결 단자 : 도체 단면적이 0.08~2.5 mm2인 플러그 접점 .

작동 전압 : 24 V(18~30 V) DC

소비 전력 : Docking Station 4-Slot:
최대 11 A(설치된 모듈 및 연결된 트랜스미터 개수에 
따라 다름 )
Docking Station 8-Slot:
최대 22 A(설치된 모듈 및 연결된 트랜스미터 개수에 
따라 다름 )

손실 전력 : 24 V에서 최대 15 W

SFR 출력부 : 최소 5 V, 10 mA, 최대 30 V, 2 A 스위칭 용량 ;
SFR 출력부는 과부하되지 않도록 안전 조치를 취해야 
합니다 .

SSR 출력부 : 최소 5 V, 10 mA, 최대 30 V, 2 A 스위칭 용량 ;
SSR 출력부는 과부하되지 않도록 안전 조치를 취해야 
합니다 .

Docking Station당 모듈 개
수

Docking Station 4-Slot: 최대 4
Docking Station 8-Slot: 최대 8
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4.2 모듈

4.2.1 4-20 mA Input Module / HART®

최대 8개의 4~20 mA 트랜스미터를 연결하기 위한 2가지 버전의 입력 모듈
(HART® 포함 및 미포함 ). 4~20 mA 모듈을 통해 4 mA~20 mA의 전류값이 측정 범
위 (0~측정 범위 끝값 )에 선형으로 매핑됩니다 . 펌웨어 버전 ≥ 01.01.01부터 전체 
또는 일부 음수 측정 범위에도 전류값 4~20 mA가 매핑될 수 있습니다 . 트랜스미터
의 경고 및 특수 상태와 측정 범위 미달 및 초과의 범위는 구성이 가능합니다 .다음 
장에서 자세한 내용 참조 : "4-20 mA Input Module/HART® Port 구성 ",페이지 84

모니터링 기능 – 입력 전압 모니터링 18-30 V
저전압 시 SFR이 활성화되며 , 과전압 시 공급이 차
단되었다가 SFR이 활성화됩니다 . 그 후 재시작이 
필요합니다 .

– 전체 전류 모니터링
Docking Station 4-Slot:
전류가 >10.2 A인 경우 차단 (최대 12 A), 그 후 재
시작이 필요합니다 .
Docking Station 8-Slot:
전류가 >20.4 A인 경우 차단 (최대 22 A), 그 후 재
시작이 필요합니다 .

– 과열 모니터링
Docking Station 차단 및 SFR 활성화 , 그 후 재시작
이 필요합니다 .

29
91

5

1 입력부 1~8 및 채널 표시
루프 전류가 흐르는 경우 점등 .

2 오류 표시
모듈 또는 채널 오류가 있을 경우 점등 .

3 작동 표시
모듈에 전압이 공급될 경우 점등 .

4 데이터 전송 표시
모듈이 통신할 경우 점멸 .

REGARD 7000
AI 4 - 20 mA/HART

I/P 1
I/P 2
I/P 3
I/P 4
I/P 5
I/P 6
I/P 7
I/P 8

1

2
3
4

REGARD 7000
AI 4 - 20 mA

I/P 1
I/P 2
I/P 3
I/P 4
I/P 5
I/P 6
I/P 7
I/P 8

1

2
3
4
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사용 지침
4-20 mA Input / HART® 모듈은 항상 8개의 물리적 포트를 제공합니다 . 하나의 채널 
ID로 구성된 포트 하나가 하나의 입력 채널을 형성합니다 . 그럼에도 불구하고 구성
되지 않아 사용되지 않는 포트가 전체 시스템에서 해당 포트 개수만큼 차지합니다 .

경고
숨겨진 가스 경보
4-20 mA Input / HART 모듈을 통해 연결된 트랜스미터에 전력 공급 시 트랜스미터 
공급 라인의 라인 길이 및 도체 단면적에 따라 트랜스미터의 소비 전류가 달라짐에 
유의해야 합니다 . 이는 최악의 경우 채널의 차단 한계 공급 전류에 가까워져 신호 전
류 시 전류 모니터링 한계가 초과될 수 있습니다 . 이 경우 측정 신호로 인해 채널이 
차단되어 모듈 오류로 이어질 수 있으며 , 이 오류는 Docking Station에서 SFR을 통
해서도 신호로 알립니다 . 이를 통해 이 전류 범위에서 구성된 가스 경보가 억제됩니
다 . 모듈의 전체 전류 모니터링을 위해 여러 개의 트랜스미터를 연결하는 경우에도 
모든 채널에 동일한 거동이 적용됩니다 . 이는 최악의 경우 전체 모듈의 차단 및 해당 
채널의 고장을 초래할 수 있습니다 .
► 트랜스미터의 공급 전류 설계 시 각 채널당 공급 전류는 허용 채널 단락 감지 전류

(500 mA 또는 250 mA)보다는 적어도 20 mA 낮고 , 모듈 단락 .​감지 전류 (2 A)
보다는 적어도 160 mA 낮게 유지되어야 합니다 . 확실하지 않은 경우 시가동 시 
개별 채널에서의 공급 전류 및 모듈의 모든 채널에서 공급 전류 총합이 상기 조건
을 준수하는지 여부를 점검해야 합니다 !

신호 듀플리케이터 사용
트랜스미터에 REGARD 7000 및 기타 신호 수신기를 사용하는 경우 4~20 mA 신호 
듀플리케이터를 사용할 수 있습니다 .

Dräger는 이를 위해 다음 구성품에 자격을 부여했습니다 .

이러한 구성품은 2와이어 또는 4와이어 작동 시 필드 디바이스를 위해 능동 (단자 
4.1 및 4.2) 입력 아니면 수동 (단자 5.1 및 5.2) 입력을 제공하고 두 개의 능동 출력
(단자 2.1 및 2.2 또는 3.1 및 3.2)도 제공합니다 . 연결은 REGARD 7000 Terminal 

제조업체 주문 번호 주문 번호
Phoenix Contact MACX MCR-EX-SL-RPSSI-2I 28 65 36 6
Phoenix Contact MACX MCR-EX-SL-RPSSI-2I-SP 29 24 23 6

41
46

4

PLC

24 V
Signal

4-20 mA

4-20 mA Input 

4-20 mA

PWR- PWR-

PWR+

PWR-

PWR+PWR+

OR

OR

Polytron 
7000

Polytron
8xx0

+4.1 IN active-4.2
+5.1 IN passive

OUT 1

OUT 2-5.2

+3.1
-3.2
+2.1
-2.2

1.1+24V
1.2 GND

1.1  2.1  3.1  4.1  5.1  6.1  7.1  8.1
1.2  2.2  3.2  4.2  5.2  6.2  7.2  8.2
1.3  2.3  3.3  4.3  5.3  6.3  7.3  8.3
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Blocks의 단자 x.2 및 x.3에 의해 이루어집니다 . 트랜스미터와 4-20 mA Input HART 
모듈 사이의 HART® 통신은 Dräger에서 자격을 부여한 구성품으로 인해 기능이 저
하되지 않습니다 .

경고
숨겨진 가스 경보
4~20mA 신호 듀플리케이터가 특히 가연성 가스 , 산소 또는 독성 가스에 대한 측정 
기능이나 기능적 안전 애플리케이션을 위해 사용되는 경우 , 시가동 시 다음 조건을 
보장해야 합니다 .
► 예상되는 주변 조건이 4~20 mA 신호 듀플리케이터의 사양에 부합합니다 .
► 4~20 mA 신호 듀플리케이터의 전송 특성 (측정 오류 )이 사용에 적합합니다 .
► 4 mA보다 작거나 20 mA보다 큰 값도 올바르게 전달됩니다 .

HART® 기능성

HART® 기능성에는 다음 기능이 포함됩니다 .
– 장치 /채널 자산 표시
트랜스미터의 장치 오류 및 장치 경고 (예 : 빔 블록 오류 , 온도 경고 )가 판독 및 
표시됩니다 . 이러한 정보는 임박한 유지보수를 조기에 파악하는 데 유용합니다 .

– 트랜스미터 진단
트랜스미터 진단이 활성화된 경우 트랜스미터 파라미터 (구성 가능 )와 4-20 mA 
Input HART 모듈에서 설정된 파라미터 값이 일치하는지 점검되고 경우에 따라 
표시됩니다 .

– 구성 조정 마법사
마법사를 이용해 트랜스미터 파라미터를 4-20 mA Input HART 모듈로 전송할 수 
있습니다 .

4-20 mA Input HART 모듈은 HART® Multidrop 모드를 지원하지 않습니다 . 트랜스
미터의 폴링 주소는 "0"으로 설정되어 있어야 합니다 .

4-20 mA Input HART 모듈은 Primary Master로 지정되어 있습니다 . 이 설정은 변경
할 수 없습니다 . 다른 Master를 사용할 경우 (예 : HART® 휴대용 장치 ), 이를 
Secondary Master로 구성해야 합니다 .

4-20 mA Input HART 모듈의 HART® 기능성은 다음 트랜스미터에 의해 지원됩니다.
– Dräger PIR 7x00
– Dräger Polytron 7000
– Dräger Polytron 8x00
– Dräger Pulsar 7x00

HART® 통신 기능이 있는 향후의 Dräger 트랜스미터 역시 지원됩니다 .

기술 데이터

입력 채널 개수 : 최대 8개

트랜스미터 공급 전압 : 일반적으로 24 V, Docking Station의 공급 전압에 따
라 다름 .
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4.2.2 Modbus RTU Client Module
최대 32개의 Modbus RTU Server를 연결하기 위한 입력 모듈 . 입력 모듈은 
Modbus RTU Server에서 측정값 및 상태 정보를 판독합니다 .

다음 트랜스미터의 연결이 지원됩니다 .
– Dräger Polytron 8xx0
– ISA100 Gateway 이용 Polytron 6100 EC WL
– ISA100 Gateway 이용 GS01
– ISA100 Gateway 이용 ISA100 UAPMO

다음 장에서 자세한 내용 참조 : "Modbus RTU Client Module 모듈 및 Port 구성 ",페
이지 91.

Modbus RTU 클라이언트 모듈은 안전 또는 측정 기능에서 작동하도록 검사 또는 승
인을 받지 않았습니다 .

트랜스미터 공급 전류 : 최대 4개의 입력 할당 시 :
각 채널당 최대 500 mA
4~8개의 입력 할당 시 :
각 채널당 최대 250 mA
모듈당 전체 트랜스미터 공급 전류 최대 2 A.
2 A 초과 시 트랜스미터의 전원을 외부에서 공급해야 
합니다 .

신호 입력 전류 범위 : 0~24 mA(38 mA에서 단락 감지 )

입력 저항 : 262 Ω

측정 정확도 :
(기준 온도 +25 °C)

± 0.05 mA ±0.002 mA/K [0 ~ 4 mA]
± 1.25 % ±0.05 %/K [4 ~ 24 mA]

소비 전력 : 최대 2.1 A

손실 전력 : 24 V에서 최대 5 W

시간 파라미터를 조정할 수 
있는 경우 편차 :

최대 ±1 %

모니터링 기능 : – 단선 감지 (루프 전류 < 0.1 mA)
– 오류 감지 (루프 전류 > 38 mA, 최대 라인 저항 계
산 시 이 값을 고려해야 함 )

– 단락 감지 (루프 전류 > 500 mA; 초과 시 채널 차
단이 실행됨 )

– 전체 전류 모니터링 (모든 채널의 루프 전류 총합 
> 2,000 mA; 초과 시 모듈 차단이 실행됨 )

Terminal Block: 24핀 , DC
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사용 참고 사항 :
Modbus RTU 클라이언트 모듈은 2와이어 Modbus RTU 세그먼트를 제공하며 모듈
에서 32개의 가상 Ports로 매핑되는 Modbus RTU Server의 연결을 최대 32개까지 
허용합니다 . 하나의 채널 ID로 구성된 Port 하나가 하나의 입력 채널을 형성합니다 . 
그럼에도 불구하고 구성되지 않아 사용되지 않는 Ports가 전체 시스템에서 해당 
Ports 개수만큼 차지합니다 .

연결 가능한 Modbus RTU Server의 개수는 버스의 전송 속도 및 개별 Modbus RTU 
Server의 응답 시간에 따라 달라집니다 . 버스 디멘져닝은 작업자의 책임입니다 . 

사전 구성된 Modbus RTU Server에 대해 다음의 최대 구성이 검사되었습니다 .
– 전송 속도가 19,200 Baud인 Polytron 8xx0 최대 16개
– 전송 속도가 38,400 Baud인 ISA100 Gateway 이용 Polytron 6100 EC 

WL/GS01/ISA100 UAPMO 최대 32개

Dräger는 Polytron 6100 EC WL/GS01/ISA100 UAPMO에 대해 다음 구성품에 자격
을 부여했습니다 .

Terminal Block 3 pole에는 슬라이드 스위치를 통해 켜야 하는 종단 저항이 있습니
다 . 

접지 연결을 통해 버스 장치 사이의 전위차를 보정할 수 있습니다 .

Dräger는 차폐 연선 케이블 (꼬임 쌍선이 있는 케이블 )을 사용할 것을 권장합니
다 .

41
45

8

1 Modbus RTU Server와 통신이 이루어질 경우 초록색으로 점등 . 통신이 이루
어지지 않거나 통신에 오류가 있을 경우 켜지지 않음 .

2 오류 표시
모듈 또는 채널 오류가 있을 경우 점등 .

3 작동 표시
모듈에 전압이 공급될 경우 점등 .

4 데이터 전송 표시
모듈이 통신할 경우 점멸 .

제조업체 주문 번호 Modbus 매핑 유형 파라미터 할당 
읽기

펌웨어

Yokogawa YFGW410 Normal Mapping Input Registers > R1.03.06

REGARD 7000
Modbus RTU Client

I/P 1 1

2
3
4
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기술 데이터

4.2.3 Digital Input Module
최대 8개의 디지털 입력 신호 연결을 위한 Digital Input 모듈 .

사용 지침
Digital Input 모듈은 항상 8개의 물리적 Ports를 제공합니다 . 하나의 채널 ID로 구성
된 Port 하나가 하나의 입력 채널을 형성합니다 . 그럼에도 불구하고 구성되지 않아 
사용되지 않는 Ports가 전체 시스템에서 해당 Ports 개수만큼 차지합니다 .

소비 전력 : 일반적으로 24 V에서 160 mA

손실 전력 : 24 V에서 최대 4 W

채널 개수 : 하나의 세그먼트에서 최대 32

전송 속도 [Baud]: 설정 가능: 1,200, 2,400, 4,800, 9,600, 19,200, 38,400, 
57,600, 115,200, 230,400, 625,000

케이블 길이 : <57,600 Baud 최대 1200 m
<230,400 Baud 최대 500 m
<625,000 Baud 최대 200 m

케이블 유형 : STP(shielded twisted pair), 예 : LAPP Unitronic® Bus 
LD

패리티 값 : 설정 가능 : 없음 , 짝수 , 홀수

정지 비트 : 설정 가능 : 1, 1.5, 2
Terminal Block: 3핀

29
92

4

1 입력부 1~8 및 채널 표시
루프 전류가 흐르는 경우 점등 .

2 오류 표시
모듈 또는 채널 오류가 있을 경우 점등 .

3 작동 표시
모듈에 전압이 공급될 경우 점등 .

4 데이터 전송 표시 
모듈이 통신할 경우 점멸 .

REGARD 7000
Digital I/P 24 VDC

I/P 1
I/P 2
I/P 3
I/P 4
I/P 5
I/P 6
I/P 7
I/P 8

1

2
3
4
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디지털 입력에 하나 이상의 버튼 , 스위치 , 화재 및 /또는 연기 감지기를 연결 및 요청
할 수 있습니다. 루프 대기 전류 및 경보 전류는 각 채널마다 넓은 범위에서 자유롭게 
구성할 수 있습니다 . 스위칭 동작은 상승식 또는 하강식으로 구성할 수 있습니다 . 다
음 장에서 자세한 내용 참조 : "Digital Input Module Port 모듈 ",페이지 96.

다음 예시는 Terminal Block 16 pole 사용 시에만 적용됩니다 .
Terminal Block 16 pole Res 사용 시 버튼 또는 키 스위치를 디지털 입력 모듈에 간단
히 연결할 수 있습니다 . 이 Terminal Block에는 저항 Rs(그림 참조 )가 이미 통합되어 
있습니다 . EOL 저항은 생략되었습니다 .
다음 장에서 자세한 내용 참조 : "Terminal Block 16 pole Res",페이지 40

스위치 /버튼 작동을 확실하게 감지하려면 다음 전류 상태의 한계까지 충분한 격
차 (>4 mA)가 있도록 전류 임계값을 선택하십시오 .

하강식 스위칭 동작 :

하나 이상의 스위치가 열리면 디지털 입력이 활성화됩니다 (스위칭 임계값의 구성
에 따라 다름 ).

경고
숨겨진 경보
전류 임계값의 절대값이 대기 전류의 50 %보다 크게 설정된 경우 입력 활성화로 인
해 단선 감지가 발동됩니다 . 경보는 발동되지 않습니다 .
► 스위치를 통한 전류의 총합은 대기 전류의 50 %보다 작아야 합니다 .

상승식 스위칭 동작 :

하나 이상의 스위치가 닫히면 디지털 입력이 활성화됩니다 (스위칭 임계값의 구성
에 따라 다름 ).

Docking Stations과 모듈 모두 24 V 전압 제어를 수행하지 않으므로 저항 디멘져
닝 시 REGARD 7000 시스템의 공급 전압을 고려해야 합니다 . 공급 전압의 변경은 
전류에 선형으로 영향을 미칩니다 . 이는 구성된 스위칭 및 대기 전류에는 적용되지 
않습니다 .다음 장에서 자세한 내용 참조 : "Digital Input Module Port 모듈 ",페이
지 96

31
09

1
31

27
7

EOL
RS1

S1

RS2

S2

RSn

.... Sn

Digital In  +

Digital In  -

EOL
RS1

S1

RS2

S2

RSn

.... Sn

Digital In  +

Digital In  -
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하강식 적용 예시 1(스위치 /버튼 1개 )

31
97

5

1 단선 전류 (0.5 x 대기 전류 )
2 대기 전류
3 전류 임계값 (음수 , 이 예시에서는 -20 mA)
4 라인 종단 저항을 통한 전류
5 전류 상태

1

3

2

5

4

24V
RS1
1kΩ
1W

S1

EOL
470Ω
1,5W

Digital In  +

Digital In  -

= 24 mARS1

= 51 mA
= 37,5 mA

EOL
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하강식 적용 예시 2(스위치 /버튼 8개 )

32
38

6

1 단선 전류 (0.5 x 대기 전류 )
2 대기 전류 = 모든 전류 총합 (IRS1 + IRS2 ...+ IRS8 + IEOL = 180 mA)
3 전류 임계값 (음수 , 이 예시에서는 -25 mA)
4 라인 종단 저항을 통한 전류
5 전류 상태
6 오류 상태
7 오류 상태 , 위치 7에서 단선 시 전류 동작
8 오류 상태 , 위치 8에서 단선 시 전류 동작

예시 2: 전류 임계값에 따라 다른 스위칭 동작
전류 임계값 선택에 따라 디지털 입력에 연결된 스위치 (S1~Sn)의 논리 동작이 다
르게 나타납니다 .
다음은 스위치가 8개 있는 구조에 대한 논리 동작 예시입니다 .
사례 1: 전류 임계값이 -5 mA로 설정됨 .

디지털 입력 논리 상태 : 스위치 1개가 열려 있으면 조건이 충족된 것
입니다 (8개 중 1개 ).

사례 2: 전류 임계값이 -25 mA로 설정됨 .
디지털 입력 논리 상태 : 스위치 3개가 열려 있으면 조건이 충족된 것
입니다 (8개 중 3개 ).

2

4

3

1

56

7 8

24V
RS1

2,4kΩ
0,5W

RS2
2,4kΩ
0,5W

RS3
2,4kΩ
0,5W

RS4
2,4kΩ
0,5W

RS5
2,4kΩ
0,5W

RS6
2,4kΩ
0,5W

RS7
2,4kΩ
0,5W

RS8
2,4kΩ
0,5W

S1 S2 S3 S4 S5 S6 S7 S8

EOL
240Ω
3W

Digital In  +

Digital In  -

8

7

= 10 mA= ...RS1 RS8

= 100 mAEOL

= 90 mA
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상승식 적용 예시

사례 3: 전류 임계값이 -75 mA로 설정됨 .
디지털 입력 논리 상태 : 스위치 8개가 열려 있으면 조건이 충족된 것
입니다 (8개 중 8개 ).

31
97

4

1 전류 임계값
2 단선 전류 (0.5 x 대기 전류 = 25 mA)
3 대기 전류
4 전류 상태

전류 임계값에 따라 다른 스위칭 동작
전류 임계값 선택에 따라 디지털 입력에 연결된 스위치 (S1~Sn)의 논리 동작이 다
르게 나타납니다 .
다음은 스위치가 3개 있는 구조에 대한 논리 동작 예시입니다 .
사례 1: 전류 임계값이 -15 mA로 설정됨 .

디지털 입력 논리 상태 : 스위치 1개가 닫혀 있으면 조건이 충족된 것
입니다 (3개중 1개 ).

사례 2: 전류 임계값이 -35 mA로 설정됨 .
디지털 입력 논리 상태 : 스위치 2개가 닫혀 있으면 조건이 충족된 것
입니다 (3개 중 2개 ).

사례 3: 전류 임계값이 -60 mA로 설정됨 .
디지털 입력 논리 상태 : 스위치 3개가 닫혀 있으면 조건이 충족된 것
입니다 (3개 중 3개 ).

예시 2: 전류 임계값에 따라 다른 스위칭 동작

1

2 3

4

= 50 mA

24V
RS1

1kΩ

S1

RS2

1kΩ

S2

RS3

1kΩ EOL
480Ω

S3

EOL

= 24 mARS1

= 24 mARS2

= 24 mARS3

Digital In  +

Digital In  -
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기술 데이터

4.2.4 Relay Module 240 V AC / 240 V AC complex
전원 전압 부하를 스위칭하기 위한 독립식 계전기 출력이 각각 8개 있는 2가지 버전
의 출력 모듈 .

240 V AC complex 버전은 계전기 접점에 대한 스위칭 조건 구성 옵션을 더욱 폭넓
게 제공합니다 .

입력 채널 개수 : 최대 8개

채널 출력 전압 : 일반적으로 24 V, Docking Station의 공급 전압에 따라 
다름 .

연결된 입력 요소의 공급 
전류 :

각 채널당 최대 400 mA, 최대 4개의 입력 할당 시 .
각 채널당 최대 250 mA, 최대 4~8개의 입력 할당 시 .
전체 공급 전류 최대 2 A.

EOL 저항을 통한 대기 전
류 :

0 mA(단선 감지 꺼짐 )로 및 5~400 mA 범위에서 구성 
가능 .

스위칭 임계값 : 범위 안에서 구성 가능
상승식 : 3~400 mA
하락 : -3~-400 mA
정확도 : 측정값의 ±2 %

소비 전력 : 최대 2.1 A

손실 전력 : 24 V에서 최대 5 W

시간 파라미터를 조정할 
수 있는 경우 편차 :

최대 ±1 %

모니터링 기능 : – 단선 감지 (0.5 x 대기 전류 )
– 단락 감지 (루프 전류 > 450 mA)
– 전체 전류 모니터링 (모든 채널의 루프 전류 총합 > 

2,000 mA)
Terminal Block: 16핀

16핀 Res
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사용 지침
Relay 240 V AC / 240 V AC complex 모듈은 항상 8개의 논리적 Ports를 제공합니
다 . 하나의 구성된 Port는 하나의 출력 채널을 형성합니다 . 그럼에도 불구하고 구성
되지 않아 사용되지 않는 Ports가 전체 시스템에서 해당 Ports 개수만큼 차지합니다 .

경고
감전 위험 !
Relay 240 V AC 모듈에는 최대 240 V 전압의 전류가 흐르는 케이블이 연결됩니다 .
► 전기 안전을 보장하기 위해 Relay 240 V AC 모듈은 닫혀 있는 하우징 (예 : 스위
치 캐비닛 또는 스위치 박스 )에서만 해당 Docking Station과 함께 사용할 수 있습
니다 .

► 스위치 캐비닛을 연 후에 주 전압이 흐르는 단자에 접근할 수 있습니다. 스위치 캐
비닛 설치 작업 시 경우에 따라 주 전압을 차단하십시오 .

► 사용되는 연결 케이블은 최소한 기본 절연 처리가 된 상태여야 합니다 .

기술 데이터

29
92

6

1 계전기 표시
계전기 코일에 전류가 흐를 경우 점등 .

2 오류 표시
모듈 또는 채널 오류가 있을 경우 점등 .

3 작동 표시
모듈에 전압이 공급될 경우 점등 .

4 데이터 전송 표시
모듈이 통신할 경우 점멸 .

출력 계전기 개수 : 8(무전압 전환 접점 각각 하나씩 포함 )

스위칭 전압 : 100~240 V AC, 50~60 Hz

스위칭 전류 : 10 mA~2 A; cos π ≥ 0.4

소비 전류 : 최대 100 mA(계전기 활성화되지 않음 )
최대 200 mA(계전기 8개 활성화됨 )

손실 전력 : 24 V에서 최대 5 W

오염도 : 2

과전압 카테고리 : II

REGARD 7000
O/P Relay DC

O/P 1
O/P 2
O/P 3
O/P 4
O/P 5
O/P 6
O/P 7
O/P 8

1

2
3
4
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계전기 출력 모듈 배선 시 저전압 지침에 유의해야 합니다 .
240 V AC 계전기의 전원 전압이 흐르는 모든 라인은 적절하게 표시되어 있고 쉽게 
접근할 수 있는 회로 차단기 (예 : 건물 설치 배전기 내 )를 통해 무전압 상태로 전환
할 수 있어야 합니다 . Dräger는 계전기 모듈의 240 V AC 라인을 REGARD 7000 전
원 공급 장치의 전원 공급과 별도로 차단 가능하게 만들 것을 권장합니다 .
Relay 240 V AC 모듈은 24 V DC 부하의 스위칭에 대해서는 승인을 받지 않았습니
다 .

4.2.5 Relay Module 24 V DC / 24 V DC complex
24 V DC 부하를 스위칭하기 위한 독립식 계전기 출력부가 각각 8개 있는 2가지 버
전의 출력 모듈 .

24 V DC complex 버전은 계전기 접점에 대한 스위칭 조건 구성 옵션을 더욱 폭넓게 
제공합니다 .

사용 지침
Relay 24 V DC / 24 V DC complex 모듈은 항상 8개의 논리적 Ports를 제공합니다 . 
하나의 구성된 Port는 하나의 출력 채널을 형성합니다. 그럼에도 불구하고 구성되지 
않아 사용되지 않는 Ports가 전체 시스템에서 해당 Ports 개수만큼 차지합니다 .

스위칭 출력의 업데이트 
속도 :

0.5 s

시간 파라미터를 조정할 
수 있는 경우 편차 :

최대 ±1 %

Terminal Block: 24핀 , AC

29
92

6

1 계전기 표시
계전기 코일이 활성화되어 있을 경우 켜짐 .

2 오류 표시
모듈 또는 채널 오류가 있을 경우 점등 .

3 작동 표시
모듈에 전압이 공급될 경우 점등 .

4 데이터 전송 표시
모듈이 통신할 경우 점멸 .

REGARD 7000
O/P Relay DC

O/P 1
O/P 2
O/P 3
O/P 4
O/P 5
O/P 6
O/P 7
O/P 8

1

2
3
4
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기술 데이터

Relay 24 V DC 모듈은 240 V AC 부하의 스위칭에 대해서는 승인을 받지 않았습
니다 .

4.2.6 Gateway Module
필드버스별 인터페이스를 통해 예를 들어 DCS(Distributed Control System) 또는 
SCADA (Supervisory Control and Data Acquisition) 시스템과 같은 상위 시스템에 시
스템 데이터를 출력하기 위한 Gateway 모듈 .

Gateway 모듈은 시스템 동작의 시각화 및 문서화를 위해 데이터를 제공하는 용도로 
설계되었습니다. 모듈을 통해 채널을 확인하거나 Inhibit 상태로 설정할 수 있습니다. 
안전 관련 스위칭 동작을 위해 전송된 데이터의 평가는 허용되지 않습니다 .

다음의 필드버스 게이트웨이 세트를 사용할 수 있습니다 .

출력 계전기 개수 : 8(전환 접점 각각 하나씩 포함 )

스위칭 전압 범위 :
5~30 V DC

스위칭 전류 : 10 mA~2 A

스위칭 전압 범위 :
>30~50 V DC

스위칭 전류 : 10 mA~1.2 A

소비 전류 : 최대 100 mA(계전기 활성화되지 않음 )
최대 200 mA(계전기 8개 활성화됨 )

손실 전력 : 5 W~24 V

스위칭 출력의 업데이트 
속도 :

0.5 s

시간 파라미터를 조정할 
수 있는 경우 편차 :

최대 ±1 %

Terminal Block: 24핀 , DC

Modbus RTU Gateway 세트 주문 번호 83 24 872
Gateway Module 1개 주문 번호 83 24 013
Terminal Block 2 pole (- 2018) / 3 pole 1개 주문 번호 83 24 871
Modbus RTU Gateway 1개 주문 번호 83 24 873

Modbus TCP Gateway 세트 주문 번호 37 07 174
TCP Gateway Module 1개 주문 번호 37 07 175
Terminal Block 2 pole (- 2018) / 3 pole 1개 주문 번호 83 24 871
Modbus TCP Gateway 1개 주문 번호 37 07 173

PROFIBUS DP Gateway 세트 주문 번호 83 28 191
PROFIBUS DP Gateway Module 1개 주문 번호 83 28 190
Terminal Block 2 pole (- 2018) / 3 pole 1개 주문 번호 83 24 871
PROFIBUS DP Gateway 1개 주문 번호 83 28 188

PROFINET Gateway 세트 주문 번호 83 28 196
PROFINET Gateway Module 1개 주문 번호 83 28 195
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각각의 필드버스별 Gateway에 해당 Gateway 모듈을 사용해야 합니다 .

주의
오작동
필드버스별 Gateway는 Gateway Modules 함께 사용하도록 구성 및 설정되었습니
다 . 구성 및 설정을 변경하면 오작동이 발생할 수 있습니다 .
► 최초 시가동 전에 설정이 올바르게 설정되어 있는지 확인합니다 .

여러 Gateway 모듈을 사용하면 그에 따라 전체 데이터 전송 속도를 높일 수 있습
니다 .

Dräger는 차폐 연선 케이블 (꼬임 쌍선이 있는 케이블 )을 사용할 것을 권장합니
다 .

Terminal Block 2 pole (- 2018) / 3 pole 1개 주문 번호 83 24 871
PROFINET Gateway 1개 주문 번호 83 28 193

PROFINET Gateway 세트 주문 번호 83 28 196
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1 필드버스별 Gateway와 유효한 통신이 이루어질 경우 초록색으로 켜짐 .
2 오류 표시

모듈 또는 채널 오류가 있을 경우 점등 .
3 작동 표시

모듈에 전압이 공급될 경우 점등 .
4 데이터 전송 표시

모듈이 통신할 경우 점멸 .
5 Power/State

모듈에 전압이 공급될 경우 점등 .
6 중요하지 않은 애플리케이션 LED.
7 State

올바르게 구성되고 켜진 Dräger Gateway Module이 연결되어 있을 경우 점
등 .
Dräger Gateway Module을 찾지 못했거나 구성이 올바르지 않을 경우 점등
하지 않음 .

8 Bus State(Modbus)
필드버스 클라이언트가 연결되어 있고 활성 상태로 통신할 경우 켜짐 .
필드버스 클라이언트가 1초 넘게 비활성 상태로 통신할 경우 켜지지 않음 .

9 Bus Power
모듈에 전압이 공급될 경우 점등 .

10 Bus(PROFIBUS)

이 LED는 데이터 교환 상태에서 꺼집니다 .
11 State(PROFIBUS)

초록색으로 점등 : PROFIBUS 데이터 교환 상태

초록색으로 점멸 : Gateway가 PROFIBUS 구성 데이터 대기 중

초록색 /빨간색으로 점멸 : Gateway가 PROFIBUS 파라미터 데이터 대기 중

빨간색으로 점등 : 일반 PROFIBUS 오류
12 Bus State(PROFINET)

꺼짐 : Gateway가 아직 시작 중

초록색으로 점등 : IO 컨트롤러와 연결 존재 , 데이터 교환 활성

초록색으로 점멸 : PROFINET 초기화됨 . IO 컨트롤러와 연결 대기 중

빨간색으로 점멸 : PROFINET 점멸 테스트
13 Link/Act. P1(PROFINET)

이 LED는 포트 1(X3 P1)의 Gateway가 작동 중인 네트워크에 위치할 때 점
등하고 (링크 펄스가 수신됨 ) 네트워크 데이터 트래픽이 있을 때 점멸합니다 .

14 Link/Act. P2(PROFINET)

이 LED는 포트 1(X3 P2)의 Gateway가 작동 중인 네트워크에 위치할 때 점
등하고 (링크 펄스가 수신됨 ) 네트워크 데이터 트래픽이 있을 때 점멸합니다 .
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로터리 코딩 스위치 High 및 Low(PROFIBUS에만 해당 )
위치 0(영점 )에서 PROFIBUS DP Gateway는 REGARD 구성 소프트웨어를 통해 구
성된 서버 ID를 받습니다 . 다른 위치는 서버 ID를 직접 설정했습니다 . 이 경우 
REGARD 구성 소프트웨어를 통해 구성된 서버 ID가 무시됩니다 .

기술 데이터

15 Full Duplex

이 LED는 데이터 트래픽이 전이중일 때 켜집니다 .
16 100 MB

이 LED는 이더넷에서 데이터가 100 MBit로 전송되고 있음을 나타냅니다 .

채널 개수 : 채널 1개 , 양방향 . 하나의 Gateway Module은 전체 시
스템에서 항상 하나의 Port를 차지합니다 .

공급 전압
Gateway Module:

24 V(18~30 V) DC

소비 전류
Gateway Module:

일반적으로 24 V에서 160 mA

손실 전력
Gateway Module:

24 V에서 최대 4 W

소비 전력
Modbus RTU Gateway: 일반적으로 24 V에서 80 mA
Modbus TCP Gateway: 일반적으로 24 V에서 80 mA

PROFIBUS DP Gateway: 일반적으로 24 V에서 120 mA
PROFINET Gateway: 일반적으로 24 V에서 120 mA

손실 전력
Modbus RTU Gateway: 24 V에서 최대 2.5 W
Modbus TCP Gateway: 24 V에서 최대 2.5 W

PROFIBUS DP Gateway: 24 V에서 최대 2.9 W
PROFINET Gateway: 24 V에서 최대 2.9 W

전송 속도
Modbus RTU Gateway: 설정 가능 : 9,600~921,600 Baud
Modbus TCP Gateway: 10 Mbit/s, 100 Mbit/s

PROFIBUS DP Gateway: PLC를 통해 설정 가능 :
9.6 kBit/s
19.2 kBit/s
93.75 kBit/s
187.5 kBit/s
500 kBit/s
1.5 Mbit/s
3 MBit/s
6 MBit/s
12 Mbit/s

PROFINET Gateway: 100 Mbit/s
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4.2.7 Long Distance Gateway
공간적으로 서로 멀리 떨어져 있는 Docking Stations의 연결을 위한 모듈 , 한 개의 
Long Distance Gateway Port와 2개의 양방향 이더넷 -to-DSL 컨버터로 구성됨 .

주의
오작동
이더넷 -to-DSL 컨버터는 Long Distance Gateway Port와 함께 사용하도록 구성 및 
설정되었습니다 . 구성을 변경하면 오작동이 발생할 수 있습니다 .
► USB 포트를 통해 이더넷 -to-DSL 컨버터에 변경을 가하지 마십시오 .

REGARD 7000 Gateway 
O/P와 REGARD 7000 
Modbus RTU, 
Modbus TCP, 
PROFIBUS DP 및 
PROFINET Gateway 사이 
케이블 길이

최대 5 m

케이블 유형 : STP(shielded twisted pair), 예 : LAPP Unitronic® Bus 
LD

필드버스 측 케이블 길이 :
Modbus RTU Gateway: <57,600 Baud 최대 1200 m

<230,400 Baud 최대 500 m
<921,600 Baud 최대 120 m

Modbus TCP Gateway: 100 m
PROFIBUS DP Gateway: 93.75 kBd 최대 1200 m

187.5 kBd 최대 1000 m
500 kBd 최대 400 m
1.5 MBd 최대 200 m
>1.5 MBd 최대 100 m

PROFINET Gateway: 100 m
Terminal Block: 2핀 /3핀

필드버스별 Gateway를 REGARD 7000과 필드버스 측면 간 갈바닉 절연
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사용 지침
Long Distance Gateway 모듈을 겹쳐서 설치하고 케이블을 배선할 때 충분한 과전압 
보호 장치 및 피뢰 장치를 설치해야 합니다 .

컨버터 간 연결은 2와이어 또는 4와이어 기술로 수행할 수 있습니다 .

2와이어 기술로 컨버터를 연결하려면 :
1. DSL 포트 A(장치 1)를 DSL 포트 B(장치 2)와 연결합니다 . 연결부의 극 위치는 
임의로 정합니다 . (a)-(a) / (b)-(b) 또는 (a)-(b) / (b)-(a).

4와이어 기술로 컨버터를 연결하려면 : 
1. 두 장치를 교차하여 연결합니다 . DSL 포트 A(장치 1) - DSL 포트 B(장치 2) 및 

DSL 포트 B(장치 1) - DSL 포트 A(장치 2). 연결부의 극 위치는 임의로 정합니다. 
(Aa)-(Ba) / (Ab)-(Bb) 또는 (Aa)-(Bb) / (Ab)-(Ba).
 ⇒ 녹색 LINK DSL LED가 지속적으로 켜져 있을 때까지 대기합니다 . 4와이어 
자동 감지는 연결 설정에 최대 2분이 필요합니다 .

연결부 3(DO) 및 4(DIO)를 통해 할당된 각 연결 포트에서의 현재 전송 품질을 점검
할 수 있습니다 .
– 포트 A에서의 전송 품질이 좋지 않음 : 3(DO) = 24 V
– 포트 B에서의 전송 품질이 좋지 않음 : 4(DIO) = 24 V

출력 포트 DO 및 DIO에서 신호를 이용할 수 있으려면 값이 1 kOhm ~ 10 kOhm 범
위 이내인 부하 저항을 각각 사용해 포트를 GND(0V)에 대해 연결해야 합니다 .

4와이어 연결 사용 시 하나의 도체 쌍에 장애가 발생하는 경우 나머지 도체 쌍이 데
이터 전송을 자동으로 온전히 담당하게 됩니다 . 4와이어 연결로 인해 2개의 컨버터 
간에 최대 라인 길이가 늘어나지 않습니다 .

29
92

8

1 Long Distance Gateway Ports를 이더넷 -to-DSL 컨버터와 연결하기 위한 
RJ45 소켓 .

2 이더넷 -to-DSL 컨버터 쌍
3 구성을 위한 USB 포트 (서비스 용도로만 사용 )
4 위성 시스템의 Docking Station과 연결하기 위한 RJ45 소켓 .
5 Long Distance Gateway Port와 연결하기 위한 RJ45 소켓 .

REGARD 7000
Long Distance

1

2

3
5

3
4
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2와이어 작동 시 DSL 컨버터 간에 라인 중단이 여러 번 발생하는 경우 컨버터의 오
류 LED가 켜집니다 . 전송 속도는 64 kBit로 감소됩니다 . 이로 인해 REGARD 7000
에서 통신 오류가 발생할 수 있습니다 . 해결 방법 : DSL 컨버터의 공급 전압을 가져
와 끼워서 두 DSL 컨버터 재시동 . 경우에 따라 DSL 컨버터 간 라인 연결을 점검하십
시오 .

Dräger는 차폐 연선 케이블 (꼬임 쌍선이 있는 케이블 )을 사용할 것을 권장합니
다 .

개별 시스템의 접지 개념에 따라 차폐 한쪽이 스위치 캐비닛의 접지 연결부와 연
결될 수도 있고 종단되지 않을 수도 있습니다. 차폐의 양쪽 배치로 인해 접지 루프 및 
신호 간섭이 발생할 수 있습니다 .

기술 데이터

공간적으로 서로 멀리 떨어져 있는 Docking Stations의 연결을 위해 광섬유 케이블 
연결 (LWL 연결 )도 사용할 수 있습니다 .

Dräger는 이에 대해 다음 구성품에 자격을 부여했습니다 .

공급 전압 : 24 V(18~30 V) DC

소비 전류
Long Distance Gateway 
Port:

유형 24 V에서 4 mA

손실 전력
Long Distance Gateway 
Port:

24 V에서 최대 <0.1 W

소비 전류
컨버터 :

유형 24 V에서 각 컨버터당 <180 mA

손실 전력
컨버터 :

컨버터당 24 V에서 최대 5 W

전송 속도 : 2와이어 DSL 연결 시 5 MBit/s
4와이어 DSL 연결 시 10 MBit/s

갈바닉 절연 : 이더넷에서 DSL

컨버터 쌍 사이 최대 라인 
길이 :

28 AWG 라인에서 1200 m
25 AWG 라인에서 1700 m
23 AWG 라인에서 2150 m
21 AWG 라인에서 3200 m
16 AWG 라인에서 4000 m

제조사 주문 번호 섬유 종류 최대 거
리

테스트한 프로
토콜 버전

EKS EL100-2MA/6TX-2FX-
SM-SC

Single Mode 30 km MPR

Hirschmann SFP-GIG-LX/LC가 포
함된 SPIDER-PL-40-
01T1O69999 TWW

Single Mode 20 km -

Phoenix 
Contact

FL MC EF 1300 MM ST Multi Mode 10 km -
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EKS사의 LWL 변환기에는 추가로 LWL 연결을 중복으로 수행할 수 있는 옵션도 있
습니다 . LWL 연결이 손상된 경우 중복 수행 시 나머지 연결로 자동 전환됩니다 .

Docking Stations에 대한 연결은 연결할 Docking Stations의 상단 이더넷 연결부 세 
개 중 하나를 통해 이루어집니다 . 자세한 정보는 광섬유 변환기 사용지침서를 참조
하십시오 .

4.2.8 Bridge Module
Bridge Module을 통해 최대 99개의 채널이 있는 기존 REGARD를 REGARD 7000
에 통합할 수 있습니다 . 기타 정보 :
– "호환 가능한 REGARD 구성품 "
– "REGARD와 함께 REGARD 7000을 작동하기 위한 특수 기능 "

Dräger는 차폐 연선 케이블 (꼬임 쌍선이 있는 케이블 )을 사용할 것을 권장합니
다 .

기술 데이터

30
74

1

1 REGARD RS485 버스와 유효한 통신이 이루어질 경우 초록색으로 켜짐 . 통
신이 이루어지지 않거나 통신에 오류가 있을 경우 켜지지 않음 .

2 오류 표시
모듈 또는 채널 오류가 있을 경우 점등 .

3 작동 표시
모듈에 전압이 공급될 경우 점등 .

4 데이터 전송 표시
모듈이 통신할 경우 점멸 .

소비 전력 : 일반적으로 24 V에서 160 mA

손실 전력 : 24 V에서 최대 4 W

채널 개수 : 채널 1개 , 양방향 . 하나의 Bridge Module은 전체 시스
템에서 항상 99개의 Port를 차지합니다 .

전송 속도 : 4,800 Baud

케이블 길이 : 최대 100 m

케이블 유형 : STP(shielded twisted pair), 예 : LAPP Unitronic® Bus 
LD

REGARD 7000
Bridge

I/P 1 1

2
3
4
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4.2.9 Slotcover
Docking Station에서 사용되지 않는 슬롯을 덮어놓기 위한 Slotcover.

Docking Station은 모든 모듈 슬롯이 덮여 있는지 모니터링합니다 . Docking 
Station에서 사용되지 않는 슬롯은 Slotcover로 덮어놓아야 합니다 . Docking Station
에 덮여 있지 않은 슬롯이 있으면 SFR이 활성화됩니다 .

4.3 단자대

Terminal Blocks는 입력 및 출력 신호를 모듈에 전기적으로 연결하는 데 사용됩니
다 . Terminal Block는 모듈 위나 아래에 선택적으로 삽입할 수 있습니다 .

모듈 위와 아래에 같이 배치하는 것은 허용되지 않습니다 .

Terminal Blocks에는 모듈별 코딩 플레이트용 마운트가 있습니다 . 코딩 플레이트는 
Terminal Block의 해당 모듈 슬롯에 삽입해야 합니다 . 이를 통해 각 모듈 슬롯에 동
일한 유형의 모듈만 삽입할 수 있도록 보장됩니다 .

코딩 플레이트는 모듈과 함께 제공됩니다 . 모듈 계전기 240 V AC/240 V AC 
complex는 예외입니다 . 이 모듈의 경우 코딩 플레이트가 Terminal Block 240 V와 
함께 (별도 주문 ) 제공됩니다 .

참조
모듈 손상 !
코딩 플레이트가 사용되지 않고 모듈이 잘못된 코딩 플레이트에 삽입될 경우 모듈이 
손상될 수 있습니다 .
► 항상 모듈에 해당하는 코딩 플레이트를 사용하십시오 .

Dräger는 24 V용 Terminal Blocks 및 신호 라인을 모듈 측에 배치하고 240 VAC 스
위칭용 Terminal Blocks를 반대 측에 배치하여 , 스위치 캐비닛에서 저전압 신호 및 
전원 전압 신호를 공간적으로 서로 분리할 것을 권장합니다 .

4.3.1 Terminal Block 24 pole DC
모듈 4-20 mA Input / HART 또는 Relay 24 V DC에 입력 및 출력 신호 (24 V)를 연
결하기 위한 Terminal Block.

Terminal Block: 2핀 /3핀

29
93

0

REGARD 7000
Slotcover
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Terminal Block 24 pole DC 접점 할당 (연결된 모듈 유형에 따라 다름 ):

기술 데이터

4.3.2 Terminal Block 24 pole AC
모듈 Relay 240 V AC에 출력 신호를 연결하기 위한 Terminal Block. 실수로 잘못된 
모듈을 끼우지 않도록 , Terminal Block 24 pole AC는 코딩 플레이트와 함께 출고됩
니다 . 코딩 플레이트는 유형 Relay 240 V AC의 모듈에만 맞습니다 .

코딩 플레이트는 Terminal Block에서 제거하면 안 됩니다 .

30
07

1

1 모듈 측 연결 플러그
2 코딩 플레이트용 슬롯 . 다양한 모듈 유형의 혼동을 방지하기 위해 사용됩니

다 . 모듈과 함께 제공됩니다 . 모듈 위치가 지정된 후 코딩 플레이트를 해당 
Terminal Block에 삽입하십시오 .

3 8x3접점용 Terminal Block

계전기 4-20 mA
X.1 NO +
X.2 NC S
X.3 COM -

X = Port 1~8
NC = Normally Closed
NO = Normally Open
COM = Common, 계전기 중앙 접점 COM
S = 신호

+ = DC 전원 공급 : 18~30 V DC
- = 공통 기준 전위

단자 유형 : 플러그인 단자

도체 단면적 : 0.5 mm2~2.5 mm2

24 V

2

3

1.1  2.1  3.1  4.1  5.1  6.1  7.1  8.1
1.2  2.2  3.2  4.2  5.2  6.2  7.2  8.2
1.3  2.3  3.3  4.3  5.3  6.3  7.3  8.3

1
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Terminal Block 24 pole AC 접점 할당 :

기술 데이터

4.3.3 Terminal Block 16 pole
모듈 Digital Input에 입력 신호 (24 V)를 연결하기 위한 Terminal Block.

30
07

2

1 모듈 측 연결 플러그
2 코딩 플레이트 , 다양한 모듈 유형의 혼동을 방지하기 위해 사용됨 . 모듈 위치

가 지정된 후 해당 Terminal Block에 삽입해야 합니다 .
3 8x3접점용 Terminal Block

계전기

X.1 NO
X.2 NC
X.3 COM

X = Port 1~8
NC = Normally Closed
NO = Normally Open
COM = Common, 계전기 중앙 접점 COM

단자 유형 : 플러그인 단자

도체 단면적 : 0.5 mm2~2.5 mm2

240 V

2

3

1
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Terminal Block 16 pole 접점 할당 :

기술 데이터

4.3.4 Terminal Block 16 pole Res

가연성 가스 , 산소 또는 유독성 가스의 측정 기능 및 기능적 안전의 적용을 위해 , 
이 Terminal Block의 사용은 Inhibit 또는 확인 작동 모드에서 입력하는 경우에만 허
용됩니다 .

모듈 Digital Input에 입력 신호 (24 V)를 연결하기 위한 Terminal Block. Terminal 
Block 16 pole Res에는 1 KΩ의 직렬 저항이 장착되어 있습니다 . 따라서 스위치 /버
튼을 연결해야만 모듈 Digital Input의 입력을 작동할 수 있습니다 .

30
67

6

1 모듈 측 연결 플러그
2 코딩 플레이트용 슬롯 , 다양한 모듈 유형의 혼동을 방지하기 위해 사용됨 . 모

듈과 함께 제공됩니다 . 모듈 위치가 지정된 후 해당 Terminal Block에 삽입해
야 합니다 .

3 8x2접점용 Terminal Block

Digital In
X.1 +
X.2 -

X = Port 1~8
+ = DC 전원 공급 : 18~30 V DC
- = 접지 신호

단자 유형 : 플러그인 단자

도체 단면적 : 0.5 mm2~2.5 mm2

24 V

1.1  2.1  3.1  4.1  5.1  6.1  7.1  8.1
1.2  2.2  3.2  4.2  5.2  6.2  7.2  8.2

2
3

1
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사용 참고 사항
Digital Input Module의 각 입력 채널은 다음과 같이 구성해야 합니다 .

Terminal Block 16 pole Res 접점 할당 :

기술 데이터

4.3.5 Terminal Block 2 pole / 3 pole
Terminal Block는 다음 용도로 사용할 수 있습니다 .
– Bridge Module을 통해 REGARD에 REGARD 7000 연결
– SCADA/DCS 시스템에 연결하기 위해 UNIGATE® 컨버터 모듈에 Gateway 

Module 연결
– Modbus 필드 장치에 Modbus RTU 클라이언트 모듈 연결

37
75

9

1 모듈 측 연결 플러그
2 코딩 플레이트용 슬롯 , 다양한 모듈 유형의 혼동을 방지하기 위해 사용됨 . 모

듈과 함께 제공됩니다 . 모듈 위치가 지정된 후 해당 Terminal Block에 삽입해
야 합니다 .

3 8x2접점용 Terminal Block

파라미터 설정

Detector activation direction 상승식

Current threshold(mA) 9.0
Wire break detection enabled □ (비활성화됨 )

Digital In
X.1 +
X.2 -

X = Port 1~8
+ = DC 전원 공급 : 18~30 V DC
- = 접지 신호

단자 유형 : 플러그인 단자

도체 단면적 : 0.5 mm2~2.5 mm2

24 V

1.1  2.1  3.1  4.1  5.1  6.1  7.1  8.1
1.2  2.2  3.2  4.2  5.2  6.2  7.2  8.2

21

3
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Terminal Block 3 pole에는 슬라이드 스위치를 통해 켜거나 끌 수 있는 라인 말단 저
항이 있습니다 . 단말은 버스 라인에서 신호 반사를 억제하는 역할을 합니다 .

기술 데이터

4.4 Dashboard
보호 등급 IP 65를 보장하려면 Dashboard를 깨끗하고 매끄러운 표면에 부착하십시
오 . Dashboard를 산업용 스위치 캐비닛의 패널 또는 서브 프레임에 조립하기 전에 , 
전면 커버 뒷면의 씰링이 문제가 없는 상태인지 점검하십시오 . 씰링에 손상 , 결함 또
는 오염이 있으면 안 됩니다 . 스위치 캐비닛의 바닥은 적어도 난연 등급 UL 94-5VB
에 부합해야 합니다 . Dashboard 아래에 인화성 물질을 두지 마십시오 .

4.4.1 추가 기능성
Dashboard를 통한 REGARD 7000 조작은 추가 기능 라이선스 형태의 라이선스가 
필요한 추가 기능으로 확장할 수 있습니다 .

다음 장에서 자세한 내용 참조 : "추가 기능 라이선스 표시 및 설치 ",페이지 114

4.4.2 REGARD 7000 Dashboard
스위치 캐비닛 장착을 위한 화면 대각선이 30.7 cm(12.1 in)인 Dashboard. 시스템 
조작 및 데이터 시각화를 위한 터치스크린 .

30
67

7

1 모듈 측 연결 플러그
2 코딩 플레이트용 슬롯 , 다양한 모듈 유형의 혼동을 방지하기 위해 사용됨 . 모

듈과 함께 제공됩니다 . 모듈 위치가 지정된 후 해당 Terminal Block에 삽입해
야 합니다 .

3 접점 2개용 Terminal Block
4 접점 3개용 Terminal Block
5 저항 슬라이드 스위치

단자 유형 : 플러그인 단자

도체 단면적 : 0.5 mm2~2.5 mm2

저항 :
(Terminal Block 3 pole만 
해당 )

120 Ω

24 V

2

3

1

1.1  2.1  
A

Data +
B

Data -

2

4

1

5
A B GND

ON
Term
OFF
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부속품으로 구매 가능한 Dashboard Mounting Plate(주문 번호 3706707)를 이용하
여 Dashboards를 19 in 랙에 직접 장착할 수 있습니다 . Dashboard는 Dashboard 
Mounting Plate와 함께 7개의 높이 단위를 차지합니다 .

안전 관련 목적을 위해 표시된 데이터의 평가는 허용되지 않습니다 .

Dashboard는 켜기 /끄기 스위치가 없으며 에너지 공급을 통해 켜지거나 꺼집니
다 .

연결부의 위치는 그림과 다를 수 있습니다 .

기술 데이터

46
58

2
48

00
6

1 VGA 연결부 (사용되지 않음 )
2 HDMI 연결부 (사용되지 않음 )
3 이더넷 연결부
4 USB 2.0 포트 2개 , USB 3.0 포트 1개
5 보호 도체 연결부
6 에너지 공급 24 V DC

작동 전압 : 24 V(19.2~28.8 V) DC

소비 전력 : 24 V DC에서 최대 1.72 A

LAN2 LAN1 3.0

HDMI
2.0

1

2 5

6

3 4
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5 조립 및 시가동
5.1 시스템 설계

가스 및 화재 경보 시스템의 콘셉트 구상은 일반적으로 Dräger 시스템 센터 또는 엔
지니어링 사무실에서 이루어집니다 . 그곳에서 전체 설비가 설계되고 전체 설비의 문
서가 작성됩니다 . 설비 문서는 REGARD 7000 시스템의 구성 및 모든 가스 트랜스미
터 , 화재 탐지기 , 경보 기기 등의 설치에 기반이 됩니다 .

5.2 시스템 구조
REGARD 7000는 전체 가스 및 (경우에 따라 ) 화재 경보 시스템의 핵심을 구성합니
다 . REGARD 7000은 스위치 캐비닛 설치를 위해 설계되었습니다 . REGARD 7000 
Docking Station은 이를 위해 캐비닛의 해당 조립 플레이트에 나사로 고정됩니다
(Docking Station 조립 지침 참조 ). 설비에 따라 최대 24개의 4/8 슬롯 Docking 
Stations을 하나의 시스템에 연결할 수 있습니다 . 시스템 조작을 위한 Dashboard는 
스위치 캐비닛 도어뿐만 아니라 스위치 캐비닛 랙에도 장착할 수 있습니다 (이에 관
해서는 Dashboards의 조립 지침 참조 ).

가스 경보기는 반드시 전문가 (예 : Dräger 서비스 )가 사용 장소에 적용되는 각 규정
에 유의하여 설치해야 합니다 .

EMC 지침의 요구 사항은 조립 및 설치 지침에 유의하는 경우에만 준수할 수 있습
니다 .
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5.2.1 시스템 한계

시스템 한계는 다음과 같습니다 .
– Docking Stations 최대 24개
– 모듈 최대 192개
– Dashboards 최대 16개
– 버스 장치 최대 200개 (Dashboards, 모듈 및 구성 PC)
– 구성 PC 최대 1개
– 위성 시스템 최대 6개
– 장거리용 모듈 Gateway 최대 6개
– 위성 시스템당 Docking Stations 최대 4개
– Bridge Module 최대 6개
– 시스템 Ports 최대 1,536개

REGARD 7000은 다른 REGARD 제품과 사용할 수 있습니다 . 자세한 내용은 139
페이지의 "REGARD 3000와의 통합 "를 참조하십시오 .

31
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5.2.2 시스템 설치 전제조건
– REGARD 7000을 무단 액세스로부터 보호할 수 있도록 설치를 계획합니다 . 

REGARD 7000 액세스의 책임은 작업자에게 있습니다 .
– 전기 시스템 구성품 취급 전 구성품의 손상을 방지하기 위해 작업하는 사람이 접
지되어 있는지 확인하십시오 . 예를 들어 ESD 팔찌를 통해 접지를 확실히 할 수 
있습니다 (electro static discharge/정전기 방전 ).

– 다양한 시스템 구성품 및 장치를 연결하기 위해서는 장애 없는 접지 연결 및 /또
는 등전위 본딩을 사용할 수 있어야 합니다 .

– AC 전원을 통해 REGARD 7000에 전원을 공급하려면 다음 전원 공급 장치 중 하
나를 사용하십시오 .
IEC 60950-1에 따른 SELV 전원 공급 장치 (separated or safety extra low 
voltage)
IEC 61140에 따른 PELV 전원 공급 장치 (protective extra low voltage)

– 전원 공급 장치 유형 (SELV 또는 PELV) 선택 시 연결된 장치의 요구 사항에 유의
하십시오 .

– Dräger는 장애가 잘 발생하는 접지 전위가 있는 대형 설비의 경우 SELV 전원 공
급 장치를 사용할 것을 권장합니다 .

– Dräger는 접지 루프를 방지하기 위해 Dashboard(s)의 전원 공급을 Docking 
Stations 전원 공급에서 갈바닉 절연하고 SELV 전원 공급 장치를 사용할 것을 권
장합니다 .

– DC 전원을 통해 REGARD 7000에 전원을 공급하려면 입력 및 출력 측 사이에 갈
바닉 절연이 있는 DC-DC 컨버터를 사용하십시오 .

– DC 네트워크에서 직접 작동하는 것은 허용되지 않습니다 .
– Dräger는 사용되는 전원 공급 장치의 출력부가 과부하되지 않도록 안전 조치를 
취할 것을 권장합니다 .

– 달리 명시되지 않는 한 , 기존 인터페이스에는 IEC 60950-1에 따른 SELV 전기 회
로의 요구 사항 (안전 초저전압 )에 부합하는 장치 또는 부품만 연결할 수 있습니
다 .

– Dashboards 및 모듈 장착 시 에 장치 및 모듈의 통풍 구멍을 가리지 말고 작동 중 
장치 및 모듈의 환기가 방해 없이 보장되도록 유의하십시오 .

– 스위치 캐비닛에 사용되는 모든 구성품의 허용 작동 온도를 초과하지 않으려면 , 
필요한 경우 스위치 캐비닛에서 활성 냉각이 충분히 이루어지도록 하십시오 .

– REGARD 7000은 유효한 표준에 따라 내진동성에 대해 검사를 받았습니다. 설치 
장소 선택 시 예를 들어 제어실에서 늘상 있는 진동이 초과되지 않도록 유의하십
시오 .

– Dräger는 제어 및 트랜스미터 라인을 에너지 공급 라인과 별도로 배선할 것을 권
장합니다 .

– 외부 작동 장비 (예 : 경음기 , 팬 , 컨택터 )는 적용되는 EMC 지침을 충족하고 전자
파 발생 요인이 제거된 상태여야 합니다 .

– Dräger는 트랜스미터 연결에 차폐 케이블을 사용할 것을 권장합니다 .
– 개별 설비의 접지 콘셉트에 따라 실드를 Docking Station의 기능 접지 또는 트랜
스미터의 접지 연결부에 연결해야 합니다 . 실드를 양쪽에 처리하면 접지 루프와 
신호 장애로 이어질 수 있습니다 .

– REGARD 7000은 트랜스미터의 동적 상태 신호를 지원하지 않습니다 . 연결할 트
랜스미터는 정적 상태 신호로 구성해야 합니다 (각 트랜스미터의 사용지침서 참
조 ).

– REGARD 7000 시스템의 모든 이더넷 연결에 차폐된 Cat-5e 케이블을 사용하십
시오 . 최대 케이블 길이는 100 m입니다 .
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– REGARD 7000 이더넷 네트워크를 프로세스 , 자동화 및 사무실 네트워크와 별도
로 두십시오 .

– 가연성 가스 , 산소 또는 유독성 가스의 측정 기능 및 기능적 안전의 적용을 위해 
모든 Docking Stations의 SFR 및 SSR을 평가하십시오 .

– SFR의 배선에서 단락 및 단선을 감지하거나 안전한 차단으로 유도하는 것은 운
영자의 책임입니다 .

5.2.3 가연성 가스 , 산소 또는 유독성 가스 측정 기능이 있는 설비에 대한 추
가 요구 사항
– REGARD 7000 시스템 및 시스템 구성품은 무단 액세스로부터 보호해야 합니다

(예 : 연결 가능한 스위치 캐비닛을 통해 ).
– 시스템 설계 시 경보 체인에 관련된 모든 구성품의 응답 시간 총합을 고려해야 합
니다 (트랜스미터 설정 시간 t20/t50/t90, 평가 시스템 반응 시간 ).

– 3와이어 트랜스미터 작동 시 라인 최대 저항은 연결된 트랜스미터 유형에 따라 
달라지지만 , 라인당 최대 300 Ω이어야 합니다 .

– 3와이어 트랜스미터 작동 시 라인 최대 저항은 다음 공식에 따라 산출합니다 .
RL < (262 Ohm x 3.6 mA) / (IT + 24 mA - 2 x 3.6 mA)

구성 가능한 최소 하한값은 >= 3.6 mA로 설정해야 합니다 .

RL 트랜스미터 측 라인 (순방향 또는 리턴 라인 ) 저항 , 이때 순방향 및 리턴 
라인의 저항은 동일한 것으로 가정합니다 .

IT 사용지침서에 따른 일반적인 트랜스미터 소비 전류
PT 사용지침서에 따른 일반적인 트랜스미터 소비 전력
UT 트랜스미터에 가해진 공급 전압



48  사용지침서   |  REGARD 7000  

조립 및 시가동

경우에 따라 사용지침서에 “일반적인 소비 전류 ”가 아니라 “일반적인 소비 전력 ”
이 정의되어 있습니다 . 이러한 경우 “일반적인 소비 전류 ”는 트랜스미터 연결부의 
전압에 따라 달라집니다 .

3와이어 트랜스미터 작동 시 라인 최대 저항은 다음 표에 따라 산출합니다 .

어떤 경우에도 트랜스미터에서 허용되는 최소 전압에 미달하지 않도록 유의해야 합
니다 . 따라서 계산된 값이 다음 공식도 충족하는지 확인해야 합니다 .
RL < ((UV – Utmin) UTmin) / (2 x PT)

단순 라인 최대 저항 [Ω] REGARD 3000/7000의 공급 전압1) [V]

1) 정확한 “REGARD 3000/7000의 공급 전압 ”이 표에 포함되어 있지 않으면 다음으로 낮은 값이 
사용됩니다 .

18.0 20.0 22.0 24.0 26.0 28.0 30.0

데
이
터

 시
트
에

 따
른

 트
랜
스
미
터

 최
대

 전
력

2)
 [W

]

2) 정확한 “데이터 시트에 따른 트랜스미터 최대 전력 ”이 표에 포함되어 있지 않으면 다음으로 높
은 값이 사용됩니다 .

0.047 48.1 48.8 49.4 50.0 50.4 50.8 51.1
0.068 45.2 46.1 46.9 47.6 48.2 48.7 49.2
0.100 41.3 42.5 43.6 44.4 45.2 45.9 46.5
0.150 36.5 37.9 39.2 40.2 41.2 42.0 42.8
0.220 31.3 32.9 34.3 35.5 36.6 37.6 38.5
0.330 25.6 27.2 28.6 30.0 31.1 32.2 33.2
0.470 20.7 22.3 23.7 25.0 26.2 27.3 28.3
0.680 16.1 17.5 18.8 20.0 21.1 22.1 23.1
1.000 12.0 13.2 14.2 15.3 16.3 17.2 18.1
1.500 8.6 9.5 10.3 11.2 12.0 12.7 13.5
2.200 6.1 6.8 7.5 8.1 8.7 9.3 9.9
3.300 4.2 4.7 5.2 5.7 6.1 6.6 7.0
4.700 3.0 3.4 3.7 4.1 4.4 4.8 5.1
6.800 2.1 2.4 2.6 2.9 3.1 3.4 3.6

10.000 - 1.6 1.8 2.0 2.1 2.3 2.5
15.000 - - - - - - 1.7

RL 트랜스미터 측 라인 (순방향 또는 리턴 라인 ) 저항 , 이때 순방향 및 리턴 라
인의 저항은 동일한 것으로 가정합니다 .

IT 사용지침서에 따른 일반적인 트랜스미터 소비 전류
PT 사용지침서에 따른 일반적인 트랜스미터 소비 전력
UT 트랜스미터에 가해진 공급 전압
UTmin 사용지침서에 따른 트랜스미터 작동 시 필요한 최소 전압
UV REGARD 입력부에 존재하는 전압 (공칭 18 V DC ~ 30 V DC)
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5.2.4 시스템 구조 변형

REGARD 7000 시스템의 모든 Docking Stations 사이 통신 안전성을 높이기 위해, 링 
구조 /이중 링 구조를 통해 개별 Docking Stations을 서로 연결할 수 있습니다 .

Dräger는 이를 위해 Phoenix Contact사의 FL Switch 3005에 자격을 부여했습니다 . 
이와 관련해 모든 관련 FL Switches 3005를 RSTP(Rapid Spanning Tree Protocol) 
사용에 대해 구성해야 합니다 . 자세한 정보는 FL Switch 3005의 사용지침서 참조 .

단일 링 구조는 임의의 링 위치에서 라인 단선을 차폐합니다 (단일 오류 ).

이중 링 구조는 임의의 링 위치에서 라인 단선마다 차폐합니다 (이중 오류 ). 두 경우 
모두 REGARD 7000이 통신 오류를 신호로 알리며 측정 기능이 그대로 유지됩니다 .

이 설치 버전은 DEKRA Testing and Certification GmbH의 검사를 받지 않았습니
다 . 그래도 PFG 16 G 006 X 또는 BVS 16 ATEX G 003 X에 따른 설비에는 이 설치 
버전이 허용됩니다 .

5.2.5 조립 및 설치
다음의 조치 단계는 REGARD 7000 시스템의 기본적인 설치 방법을 설명합니다 .
1. Docking Station을 스위치 캐비닛의 조립 플레이트에 수평으로 조립합니다

(Docking Station 조립 지침 참조 ). 

2. 정해진 모듈 장비에 따라 Terminal Blocks를 삽입합니다 (Terminal Block 조립 지
침 참조 ).

모든 모듈 구성 시 각 Docking Station의 특정 슬롯에 연결되므로 시스템 구성 
후에는 동일한 유형의 모듈 교체가 더 이상 허용되지 않습니다 .

36
02

4

........

29
78

3





사용지침서  |  REGARD 7000  51

조립 및 시가동

5.3 시운전

5.3.1 시가동 전제조건
– 설비를 설비 문서에 따라 설치 및 점검했습니다 .
– 올바르게 작동하기 위한 모든 기본 조건을 준수했습니다 .

5.3.2 작동 준비
설비 및 경우에 따라 외부 전원 공급이 있는 트랜스미터에 전압이 공급됩니다 .

5.3.3 REGARD 7000 켜기
1. REGARD 7000 시스템에 전압을 공급합니다 .

 ⇒ Dashboard가 시작 화면을 표시합니다 .
 ⇒ 모듈이 시작되며 , 통신이 존재할 때 모듈 및 할당된 이더넷 Port의 통신 LED
가 깜박입니다 .

 ⇒ 시작 단계에서는 SSR 및 경우에 따라 오류가 감지될 경우 SFR도 Docking 
Station에서 활성화되어 있습니다 .

 ⇒ 연결된 모든 트랜스미터에 전압이 공급되고 가동이 시작됩니다 .
 ⇒ 시스템 시작 시 모든 모듈이 임의의 순서로 활성화됩니다 . 이로 인해 연결된 
송신기의 돌입 전류 피크가 골고루 분배되고 장애 없는 시스템 시작이 보장됩
니다 .

REGARD 7000 시스템을 켠 후 시스템 구조 , 시스템 크기 및 시스템 구성에 따라 
다양한 특수 상태가 발생할 수 있습니다 . 이는 자동으로 사라지지만 각각의 경우에 
따라 래칭 상태가 될 수 있습니다 . 래칭 상태는 Dashboard를 통해 수동으로 확인합
니다 .

5.3.4 REGARD 7000 구성
원하는 기능성에 따라 REGARD 7000 시스템을 구성합니다 .

Dräger는 시스템 구성 성공 후 USB 메모리에 구성을 백업해놓을 것을 권장합니
다 . 다음 장에서 자세한 내용 참조 : "구성 저장 또는 가져오기 ",페이지 82 오류가 
발생할 경우 이를 통해 시스템 구성을 빠르게 복원할 수 있습니다 .
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6 조작

설비 조작은 시스템에서 하나 이상의 Dashboards를 통해 주로 이루어집니다 .

모듈에서 직접 조작할 수는 없습니다 .

6.1 사용자 로그인 또는 로그아웃
다음 사용자가 사전 설정되어 있습니다 .

사용자를 로그인하려면 :
1. 드롭다운 목록 Select user에서 원하는 사용자를 선택합니다 .
2. 입력 필드 Enter password에 숫자 필드를 이용해 해당 암호를 입력하고  기
호를 눌러 확인합니다 .
 ⇒ 채널 목록이 표시됩니다 .

Dräger는 최초 시가동 후 사전 설정된 사용자의 암호를 변경할 것을 권장합니다 .

사용자를 로그아웃하려면 :
1.  > Logout을 선택하고 확인합니다 .

사용자 암호 사용자 역할
administration 1111 Administration
configuration 2222 Configuration
maintenance 3333 Maintenance
view only 4444 View only
operation 5555 Operation
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6.2 화면 구조 (목록 보기 )

6.3 사용자 역할

35
92

5

1 표시 선택 목록 5 탐색 모음
2 상태 표시줄 6 메뉴 모음
3 사용자 로그인 또는 로그아웃 7 채널 목록
4 목록 보기 /열 보기 8 머리글 표시줄

0

0

8:53 AM0 0 0 0 2
A X i

ID Process values StatusTag

i

i

DI

DI

101

109

110

111

112

113

114

102

DI

DI

DI

DI

DI

DI

4-20H

4-20H

PIR7000

Polytron 7000 O2

Ack Switch

Overrange Ack Switch

Alarm Switch

Warning Switch

Fault Switch

Inhibit Switch

0
CH4 %LEL

O2 %Vol
20.9

AB

i

i

5

4
3

2

기호 사용자 역할 설명

View only 다음 장의 준수 사항 참조 : "보기 기능 ",페이
지 72

Operation 다음 장의 준수 사항 참조 : "작동 기능 ",페이
지 72

Maintenance 다음 장의 준수 사항 참조 : "유지 관리 기능 ",페이
지 75

Configuration 다음 장의 준수 사항 참조 : "구성 기능 ",페이
지 80

Administration 다음 장의 준수 사항 참조 : "관리 사용자 역할 ",페
이지 112
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6.4 목록 및 열 보기
입력 및 출력 채널 표시를 위해 2가지 표시 유형 중에서 선택할 수 있습니다 .

6.5 탐색 모음

경보 상태에 있는 채널로 스크롤하는 버튼은 경보 상태의 채널이 있는 경우에만 표
시됩니다 .

기호 기능 설명

목록 보기 목록 보기 (최대 10개의 채널 표시 )를 표시합니
다 .

열 보기 목록 보기 (최대 40개의 채널 표시 )를 표시합니
다 .

35
92

6
1 채널 표시를 위로 스크롤하는 버튼 . 필드의 숫자는 최상단 채널 표시 위에 있

는 채널의 개수를 나타냅니다 .
2 경보 상태의 다음 채널로 이동하기 위해 채널 표시를 위로 스크롤하는 버튼 . 

필드의 숫자는 최상단 채널 표시 위에 있는 경보 상태의 채널 개수를 나타냅
니다 . 버튼은 경보 상태의 채널이 있을 경우에만 표시됩니다 .

3 목록 보기에서 사용 가능한 모든 채널을 통해 채널 표시를 스크롤하는 버튼 .
4 경보 상태의 다음 채널로 이동하기 위해 채널 표시를 아래로 스크롤하는 버

튼 . 필드의 숫자는 최하단 채널 표시 아래에 있는 경보 상태의 채널 개수를 나
타냅니다 . 버튼은 경보 상태의 채널이 있을 경우에만 표시됩니다 .

5 채널 표시를 아래로 스크롤하는 버튼 . 필드의 숫자는 최하단 채널 표시 아래
에 있는 채널 개수를 나타냅니다 .

0

0

1

3
0

0

4
5

2
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자동 스크롤 기능이 활성화된 상태에서는 표시할 수 있는 채널보다 더 많은 채널이 
보기에 있을 경우 , 마지막 조작 후 60초가 지나면 채널 표시가 자동으로 스크롤됩니
다 . 자세한 내용은 112페이지의 "Dashboard 설정 "를 참조하십시오 .

6.6 탐색 버튼

6.7 채널 표시의 머리글 표시줄 (목록 보기 )

기호 기능 설명

세부 사항 선택 더 심화된 수준의 세부 사항을 불러옵니다 .

취소 현재 작업을 취소합니다 .

필터 표시를 위해 설정된 필터 범주를 적용합니다 .

필터 삭제 필터 범주를 삭제합니다 .

정렬 필드 정렬 필드 선택 (오름차순 ).

정렬 필드 정렬 필드 선택 (내림차순 ).

35
92

7

1 ID: 표시된 채널의 ID.
2 Tag: 표시된 채널의 명칭. 채널의 명칭은 시스템 구성에서 자유롭게 선택할 수 

있습니다 .

ID Process values StatusTag

1 3 42
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시스템에는 정상 작동하는 모듈의 채널만 표시됩니다 . 시스템에서 모듈이 제거되
면 , 해당 채널의 표시에서도 사라집니다 .

6.8 메뉴 모음 버튼

“모든 채널 확인 ” 기능에서는 경우에 따라 표시되지 않은 채널도 확인됩니다 .

6.9 선택 목록 표시 버튼

Docking Station에 자체 지능이 없으므로, 시스템 구성품 보기에는 적어도 하나의 
능동 모듈이 장착된 Docking Stations만 표시됩니다 . Long Distance Gateway는 수
동 모듈입니다 . 예를 들어 6개의 Long Distance Gateways와 2개의 Slotcovern가 
있는 Docking Station은 표시되지 않습니다 .

6.10 상태 표시줄 표시
상태 표시줄에는 주요 시스템 정보가 요약되어 있습니다 . 각각의 필드는 채널에 경
보, 장애, 경고, Inhibit 상태 또는 정보가 있는지 여부와 그러한 채널 개수를 표시합니
다 . 이러한 상태 중 하나가 있을 경우 , 해당 버튼을 눌러 관련 채널로 채널 표시를 축
소할 수 있습니다 .

3 프로세스 값 : 모듈 유형에 따라 여기에 측정값 , 가스 유형 및 측정 단위 또는 
경보 , 경보 유형 등과 같은 다양한 프로세스 정보가 표시됩니다 .

4 상태 : 표시된 채널의 상태 .

기호 기능 설명

메뉴 메인 메뉴를 불러옵니다 .

기능 메뉴 기능을 불러옵니다 . 가능한 기능은 컨텍스트에 따
라 다릅니다 .

검색 , 필터링 검색 및 필터 기능 .

모든 채널 확인 시스템에서 확인 가능한 모든 결과를 확인하려면 
이 버튼을 선택합니다 .

기호 기능 설명

시스템 구성품 보
기

시스템에 존재하는 모든 Docking Stations에 대한 
개요를 표시합니다 (Maintenance, 
Configuration 및 Administration의 사용자 역할
에만 사용 가능 ).

입력 채널 선택 입력 채널을 표시합니다 .

출력 채널 선택 출력 채널을 표시합니다 .

그룹 보기 정의된 채널 그룹을 표시합니다 .
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6.11 일반적으로 사용되는 기호

30
42

2

경보 상태의 입
력 채널 개수 및 
선택

오류가 있는 채
널 개수 및 선택

경고가 있는 채
널 개수 및 선
택

비활성 상태의 
채널 개수 및 선
택

정보가 있는 채널 
개수 및 선택

0 2 20 0

기호 설명

채널이 Inhibit 상태에 있습니다 . 예를 들어 , 이 상태는 보정 도중 경보 
조건이 존재함에도 경보 요소를 활성화하지 않기 위해 사용합니다 .
채널이 321초 더 Inhibit 상태에 있습니다 .

채널에 정보가 있습니다 .

채널에 경고가 있습니다 .

채널에 오류가 있습니다 .

채널에 통신 오류가 있습니다 (Comfail).

표시된 채널 정보 외에도 채널에 다른 정보가 더 있습니다 .

채널에 오류가 여러 개 있습니다 .

채널이 테스트 또는 시뮬레이션 모드입니다 .

채널의 측정값이 측정 범위 끝값을 초과합니다 (측정 범위 초과 ).

디지털 입력 채널의 입력이 열렸음을 신호로 알립니다 .

디지털 입력 채널의 입력이 닫혔음을 신호로 알립니다 .

해당 출력 채널의 계전기 코일이 활성화되어 있습니다 .

해당 출력 채널의 계전기 코일이 활성화되어 있지 않습니다 .

채널에서 채널 활성화를 위한 지연 시간이 활성 상태입니다 .

채널에서 채널 비활성화를 위한 지연 시간이 활성 상태입니다 .

이 채널을 통해 또는 이 채널에서 확인을 수행할 수 있습니다 .
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6.12 모듈 유형의 채널 표시

6.13 4~20 mA 입력 채널에서 채널 표시의 측정값 및 상태 필드에 
있는 기호

채널에 복잡한 구성이 있습니다 .

채널에 경보 1이 있습니다 .

채널에 경보 8이 있으며 다른 경보가 채널에 있습니다 .

기호 설명

기호 설명

4-20 mA Input Module(입력 )

4-20 mA Input Module / HART(입력 ) 5 mm

Digital Input Module(입력 ) 6mm

Relay Module 24 V DC(출력 ) 7 mm
Relay Module 240 V AC(출력 )
Relay Module 24 V DC complex(출력 ) 8mm
Relay Module 240 V AC complex(출력 )
Bridge Module(입력 ) 9mm

Modbus RTU/TCP Client Module(입력 )

Gateway Module(출력 )

PROFIBUS DP Gateway Module(출력 )

PROFINET Gateway Module(출력 )

기호 설명

경보 2 및 다른 경보가 있습니다 . 오류가 있으며 입
력 채널이 Inhibit 상태에 있습니다 .

측정 범위 초과 , 경보 2, 다른 경보 및 경고가 있습
니다 .

경보 1, 정보 및 통신 오류가 있습니다 .

입력 채널이 321초 동안 여전히 Inhibit 상태에 있
습니다 . 경보 2, 다른 경보 , 정보 및 여러 개의 오류
가 있습니다 .

-
Methane %LEL

Methane %LEL

12
Methane %LEL

Measurement value
Gas and unit 321s
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6.14 계전기 출력 채널에서 채널 표시의 측정값 및 상태 필드에 
있는 기호

6.15 Modbus 출력 채널에서 채널 표시의 측정값 및 상태 필드에 
있는 기호

기호 설명

경보 작동 조건이 존재하고 , 스위칭 지연이 
구성 및 활성 상태이므로 출력이 아직 비활
성 상태입니다 .
출력이 확장된 Voting 경보로 구성되어 있고 
경보 조건이 있으며 계전기 코일이 활성화되
어 있습니다 .
출력이 A8 Voting 경보로 구성되어 있고 경
보 조건이 있으며 계전기 코일이 활성화되어 
있지 않습니다 .
출력이 Common 오류로 구성되어 있고 테
스트 모드이며 계전기 코일이 활성화되어 있
습니다 .
출력이 통신 오류 (Comfail)로 구성되어 있
고 경보 조건이 있으며 계전기 코일이 활성
화되어 있지 않고 채널이 Inhibit 상태에 있습
니다 .
출력이 Voting 경보로 구성되어 있고 경보 
조건이 있으며 정보가 있고 계전기 코일이 
활성화되어 있습니다 .
출력이 Common 정보로 구성되어 있고 경
보 조건이 있으며 통신 오류가 있고 계전기 
코일이 활성화되어 있지 않습니다 .
경보 작동 조건이 더 이상 존재하지 않고 , 차
단 지연이 구성 및 활성 상태이므로 출력이 
아직 활성 상태입니다 .
출력이 활성화되어 있지 않고 오류 및 다른 
특수 상태가 있습니다 .

5 oo 9

3 oo 5

Common

1234

12 oo 42

12 oo 42

Common

기호 설명

Modbus 통신이 있습니다 .

PROFIBUS 통신이 있습니다 .

PROFINET 통신이 있습니다 .

Modbus

PB

PN
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6.16 Bridge 채널에서 채널 표시의 측정값 및 상태 필드에 있는 
기호

6.17 표시 우선 순위 설정

우선 순위는 사용자에게 있어 중요도에 따라 자동으로 설정됩니다 .

채널 상태 표시의 우선 순위는 시스템에서 다음 방식으로 설정됩니다 (우선순위 내
림차순으로 나열 ).

오류가 발생하기 전에 채널에 경보가 있으면 , 이 상태가 오류 과정에서 동결됩니
다 . 오류가 해결되면 경보 조건이 다시 , 경우에 따라 업데이트된 상태로 표시됩니다 .

6.18 채널 상태 표시 중 상태 신호 전송
채널에 표시된 모든 상태는 다음 활성 상태를 가정할 수 있습니다 .

기호 설명

경보 1이 있습니다 .12
CH4 %LEL

기호 설명

Inhibit 상태의 채널

▼

오류 상태의 채널

▼

경보 상태의 입력 채널

▼

경보 상태의 출력 채널

▼

채널의 통신 오류 (Comfail)

▼

경고 상태의 채널

▼

채널에 정보가 있음

A
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입력부 :
– 활성 : 채널 상태에 대한 조건이 충족되었습니다 .
– 래칭 : 조건이 이전에는 충족되었으나 현재는 더 이상 충족되지 않습니다 .
– 확인됨 : 조건이 충족되었으며 사용자가 이를 확인했습니다 .

이 상태 조건은 다음의 점멸 패턴을 통해 표시에 나타납니다 . 점멸 패턴은 모든 채널 
상태에 적용됩니다 .

출력부 :
– 활성 : 채널 상태에 대한 조건이 충족되었습니다 .
– 래칭 : 조건이 이전에는 충족되었으나 현재는 더 이상 충족되지 않습니다 .
– 사전 확인됨 : 조건이 충족되었고 사용자가 이를 확인했으나 계전기가 경보 상태
에 있습니다 .

– 유휴 : 조건이 충족되었고 사용자가 이를 확인했으며 계전기가 경보 상태에 있지 
않습니다 .

가스 경보 점멸 패턴 예시 :

활성 , 조건이 충족됨 . 켜짐 및 꺼짐 시간이 동일한 점멸 패턴을 통해 표시 .

래칭 , 조건이 충족되었음 , 현재는 더 이상 충족되지 않습니다 . 켜짐 시간이 1/8이고 
꺼짐 시간이 7/8인 점멸 패턴을 통해 표시 .

확인됨 , 조건이 충족되었으며 사용자가 이를 확인했습니다 . 지속적인 표시를 통해 
나타냄 .

6.19 사이드바

Port 및 채널 메뉴에 사이드바가 표시됩니다 . 이 사이드바를 통해 Ports와 채널 사이
를 전환할 수 있습니다 .

30
67

9
30

68
0

30
68

1

A1

1/4 period
A1

1/4 period
A1

1/4 period
A1

1/4 period

A1

7/8 period
A1

1/8 period

A1
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6.20 경보 확인 모드
다음 그래픽은 구성된 경보 확인 모드 , 보류 중인 경보 및 확인 신호에 따라 계전기 
출력부의 출력 동작을 보여줍니다 .

35
92

8

Statu

Conf

Main

1014-20H

PIR7000 0
CH4 %LEL

i

101

109

110

111

112

113

114

102

DI

DI

DI

DI

DI

DI

4-20H

4-20H

Channel
list

1014-20H

PIR7000 0
CH4 %LEL

i

Channel menu

30
74

9

확인이 허용됩니다 .

time time

A B
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사례 설명 :

확인이 작용하지 않습니다 .

LACK(래칭 및 확인 가능 )
사례 A 사례 B
1. 경보 조건이 발생합니다 . 1. 경보 조건이 발생합니다 .
2. 계전기가 활성화됩니다 . 2. 계전기가 활성화됩니다 .
3. 경보 조건이 있는 동안 확인이 작동됩
니다 .

3. 경보 조건이 사라지고, 계전기가 계속 
활성화되어 있습니다 .

4. 계전기가 비활성화됩니다 . 4. 확인이 작동됩니다 .
5. 경보 조건이 사라집니다 . 5. 계전기가 비활성화됩니다 .

ACK(확인 가능 )
사례 A 사례 B
1. 경보 조건이 발생합니다 . 1. 경보 조건이 발생합니다 .
2. 계전기가 활성화됩니다 . 2. 계전기가 활성화됩니다 .
3. 경보 조건이 있는 동안 확인이 작동됩
니다 .

3. 경보 조건이 사라집니다 .

4. 계전기가 비활성화됩니다 . 4. 계전기가 비활성화됩니다 .
5. 경보 조건이 사라집니다 .

NAK(비래칭 및 확인 불가능 )
사례 A 사례 B
1. 경보 조건이 발생합니다 . 1. 경보 조건이 발생합니다 .
2. 계전기가 활성화됩니다 . 2. 계전기가 활성화됩니다 .
3. 경보 조건이 있는 동안 확인이 작동되
고 , 계전기가 계속 활성화되어 있습니
다 .

3. 경보 조건이 사라집니다 .

4. 경보 조건이 사라집니다 . 4. 계전기가 비활성화됩니다 .
5. 계전기가 비활성화됩니다 .

LPAK(래칭 및 사전 확인 가능 )
사례 A 사례 B
1. 경보 조건이 발생합니다 . 1. 경보 조건이 발생합니다 .
2. 계전기가 활성화됩니다 . 2. 계전기가 활성화됩니다 .
3. 경보 조건이 있는 동안 사전 확인이 
작동되고 , 계전기가 계속 활성화됩니
다 .

3. 경보 조건이 사라지고, 계전기가 계속 
활성화되어 있습니다 .

4. 경보 조건이 사라집니다 . 4. 확인이 작동됩니다 .
5. 사전 확인이 존재하여 계전기가 비활
성화됩니다 .

5. 계전기가 비활성화됩니다 .
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LNAK(래칭 및 확인 불가능 )
사례 A 사례 B
1. 경보 조건이 발생합니다 . 1. 경보 조건이 발생합니다 .
2. 계전기가 활성화됩니다 . 2. 계전기가 활성화됩니다 .
3. 경보 조건이 사라지고, 계전기가 계속 
활성화되어 있습니다 .

3. 경보 조건이 사라지고, 계전기가 계속 
활성화되어 있습니다 .

4. 확인이 작동되고 , 계전기가 비활성화
됩니다 .

4. 확인이 작동됩니다 .

5. 계전기가 비활성화됩니다 .
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7 작동

7.1 작동 전제조건
– 시스템이 올바르게 구성되었습니다 .
– 시가동이 올바르게 완료되었습니다 .
– 사용자가 해당 사용자 역할로 로그인되어 있거나 시스템이 자동 로그인으로 구성
되어 있습니다 .

7.2 가연성 가스 , 산소 또는 유독성 가스에 대한 측정 기능 및 기
능적 안전 부문에서의 설비 전제조건
– 최초 시가동 후 사전 설정된 사용자의 암호를 변경해야 합니다 . 다음 장에서 자세
한 내용 참조 : "사용자 관리 ",페이지 113

– 4-20 mA Input 및 4-20 mA Input / HART 모듈은 작업장 한계값에서 출력 전류가 
5.6~12 mA 사이인 트랜스미터와 함께 EN 45544-2에 따라 사용하는 데 적합합
니다 .

– 4-20 mA Input 및 4-20 mA Input / HART 모듈은 작업장 한계값에서 출력 전류가 
4.8~12 mA 사이인 트랜스미터와 함께 EN IEC 62990-1(타입 HM)에 따라 사용
하는 데 적합합니다. 트랜스미터와 REGARD 시스템 간의 측정 범위 끝값 설정이 
일치하는지 확인해야 합니다 . 

– EN 45544-3 또는 EN IEC 62990-1(타입 SM)(유독성 가스 ) 또는 EN 60079-29-
1(폭발성 가스 및 증기 )에 따른 4-20 mA Input 또는 4-20 mA Input / HART 모듈 
사용 시 캡처 범위가 활성화된 상태에서 캡처 범위값을 0으로 설정해야 하며 , 캡
처 범위의 상한 및 하한은 측정 범위 끝값의 최대 5 %일 수 있습니다 .

– EN 45544-2 또는 EN IEC 62990-1(타입 HM)(유독성 가스 )에 따른 4-20 mA 
Input 또는 4-20 mA Input / HART 모듈 사용 시 캡처 범위의 상한을 측정 범위 시
작값 위로 (REGARD 7000 및 연결된 트랜스미터의 조합에 대해 계산됨 ) 설정하
면 안 됩니다 . 캡처 범위의 하한 절대값은 측정 범위 시작값의 두 배보다 크면 안 
됩니다 .

– EN 50104(산소)에 따른 4-20 mA Input 또는 4-20 mA Input / HART 모듈 사용 시 
캡처 범위가 활성화된 상태에서 캡처 범위값을 0 vol% 또는 20.9 vol%로 설정해
야 하며 , 캡처 범위의 상한 및 하한은 측정 범위 끝값의 최대 2 %일 수 있습니다 . 
Underrange minimum 파라미터는 3.2 mA 미만으로 설정해서는 안 됩니다 .

– 4-20 mA Input / HART 모듈 사용 시 HART® 지원 트랜스미터가 측정 모드에서 
HART® 통신에 대해 승인을 받은 상태여야 합니다 . 현재 지원되는 Dräger 트랜스
미터는 측정 모드에서 HART® 통신에 대해 승인을 받았습니다 . HART® 미지원 
트랜스미터의 경우 이것이 제한을 의미하지는 않습니다 .

– BVS 16 ATEX G 003 X 또는 PFG 16 G 006 X에 따른 가연성 또는 유독성 가스나 
산소 측정을 위한 입력 채널에서는 Measurement range minimum 파라미터를 
0으로 설정해야 합니다 .

– 촉매형 센서가 있는 트랜스미터가 삽입되면, REGARD 7000 입력 채널 또는 트랜
스미터에서 Overrange latching 기능을 활성화해야 합니다. 다음 장에서 자세한 
내용 참조 : "Overrange acknowledge 파라미터 메뉴 ",페이지 89. Dräger는 모
든 애플리케이션에 이러한 설정을 일반적으로 적용할 것을 권장합니다 .

– REGARD 7000 구성 시 마법사 기능을 사용하는 경우에도 변경된 구성 파라미터
가 올바른지 점검해야 합니다. 이는 구성 절차 완료를 위한 인증 코드를 입력하여 
확인해야 합니다 . REGARD 7000 시스템 구성에 대한 책임은 작업자에게 있습니
다 .
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– 안전 관련 중요도가 가장 큰 경보에 대해서는 확인 유형 LNAK 및 LPAK만 허용
됩니다 . 다음 장에서 자세한 내용 참조 : "경보 확인 모드 ",페이지 62
가장 높은 경보용 출력이 여러 개인 경우 편차 (예 : 음향 경보 기기에 대해 )가 허
용됩니다 .

– 안전 관련 스위칭 동작을 위한 계전기 출력은 경보 조건이 성립할 때 재설정될 수 
없는 방식으로 구성되어야 합니다 .

– 기능적 안전 부문 설비의 경우 REGARD 7000 안전 매뉴얼 (주문 번호 
90 33 497)에 유의하십시오 . REGARD 7000 안전 매뉴얼은 Dräger 
ServiceConnect®(https://www.serviceconnect.draeger.com)에서 다운로드할 수 
있습니다 .

– 안전 관련 스위칭 동작은 REGARD 3000/7000 계전기 출력부를 통해서만 작동할 
수 있습니다 .

– 디지털 입력부 및 Modbus 입력부를 포함한 모든 조작 요소는 오조작 및 무단 액
세스로부터 보호해야 합니다 .

7.3 NFPA 72에 따른 설비 전제조건
– 설비 구성품 및 라인 설치는 NFPA 72에 따라 이루어져야 합니다 .
– 계전기 출력과 액추에이터 사이 라인의 단락 , 라인 단선 및 누전 (Ground Fault) 
여부를 모니터링해야 합니다 .

– 라인을 화재 또는 가스 경고 장치와 다른 설비에 동시에 사용하면 안 됩니다 .
– 확인 옵션은 제어실에서만 설정할 수 있습니다 .
– 전원 공급 장치와 REGARD 7000 사이에 절연 모니터링 계전기 (Ground Fault 

Detector)를 설치해야 합니다 .
Dräger는 Firma ABB사의 절연 모니터링 계전기 CM-IWS.1 유형 P 또는 S를 권
장합니다 .
올바르게 절연 모니터링을 하려면 모니터링할 모든 시스템 구성품을 접지 전위가 
없는 상태로 작동해야 합니다 . 자세한 정보는 절연 모니터링 계전기기의 사용지
침서 참조 .

– 화재 또는 일산화탄소에 대한 경보는 이와 같이 표시해야 합니다 .
– 경보 (Fire / Carbon Monoxide Alarm), 오류 (Trouble Signal) 및 경고

(Supervisory Signal) 출력의 경우 경보 반복 (Resound)을 활성화해야 합니다 .
– Dashboards의 전원 공급은 Docking Stations의 전원 공급과 별도로 둘 것을 권
장합니다 .

아래에 있는 상태 메시지에 대한 용어는 NFPA 72 및 REGARD 7000으로 구분됩니
다 . 다음 표에 용어의 명확한 할당이 나와 있습니다 .

NFPA 72 REGARD 7000
Fire Alarm Alarm
Trouble Signal Fault
Supervisory Signal Warning
Silence Acknowledge
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7.4 해상 영역 설비 전제조건
– REGARD 7000을 다른 제어 또는 컨트롤 설비와 별도로 스위치 캐비닛에 설치합
니다 .

– REGARD 7000의 전원 공급은 DNV GL 형식 승인을 받은 에너지 공급 유닛을 통
해 이루어져야 합니다 .

– Dashboard에서 한꺼번에 확인하기 전에 모든 경보를 점검합니다 .
Dashboard에 함께 제공된 스티커를 부착합니다 .

7.5 REGARD와 함께 REGARD 7000을 작동하기 위한 특수 기
능

다음 기능을 이용하여 Bridge 모듈을 통해 REGARD의 채널이 REGARD 7000으로 
매핑됩니다 .
– 측정값 전송
– 경보 전송 ; 경보 한계값은 함께 전송되지 않으며 REGARD 7000에서 수동으로 
설정해야 합니다 . 다음 장에서 자세한 내용 참조 : "Bridge Module Port 구성 ",페
이지 108

– 오류 전송
– 측정 범위 초과 전송
– Inhibit 상태 전송 
– 측정 가스 이름 및 측정 단위

REGARD 7000에 매핑된 REGARD 채널은 REGARD 7000에서 나와서 확인할 수 
있습니다 . 

REGARD 7000에서 REGARD의 경보 확인 시 각 채널당 응답 시간은 2.5초입니
다 . 즉 , 채널이 99개인 경우 응답 시간은 약 4분이 됩니다 .

이때 다음 제한 사항에 유의해야 합니다 .
– REGARD 7000에서 REGARD의 경보 확인 시 REGARD 마스터카드의 경보 상
태를 마스터카드에서 별도로 확인해야 합니다 .

– REGARD 채널의 측정 범위 초과 확인은 REGARD에서 이루어져야 하며 
REGARD 7000을 통해서는 가능하지 않습니다 .

– REGARD 7000에 매핑된 채널을 구성하려면 사전에 해당 REGARD 채널을 
Inhibit 상태로 설정해야 합니다 .

– REGARD와 REGARD 7000 간 연결이 중단되면 다시 연결이 되더라도 기존 유
지 오류가 REGARD 7000에 더 이상 표시되지 않습니다 .

39
73
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– REGARD-Optical-Card에 Dräger Pulsar / Pulsar 2 또는 Dräger GDxx를 사용하
는 경우 외부 계전기를 이용해 Optical-Card의 빔 블록 개방 컬렉터 출력 9를 
REGARD 7000 디지털 입력 채널로 스위칭해야 합니다 . 디지털 입력 채널은 
REGARD 7000 시스템에서 오류로 구성되어 있어야 합니다 .

– REGARD 채널에 매핑된 REGARD 7000 계전기는 REGARD 채널에 오류가 있
을 경우 REGARD를 통해 확인할 수 없습니다 . 해당 REGARD 7000 계전기를 승
인할 수 있으려면 계전기를 수동 확인으로 구성해야 합니다 . 다음 장에서 자세한 
내용 참조 : "Acknowledgement mode 파라미터 메뉴 ",페이지 103

– REGARD 시스템에서 REGARD 채널의 측정 범위 초과는 채널 개수에 따라 최대 
20초가 지연되며 REGARD 7000에 표시됩니다 . 이러한 지연은 경보 발동에는 
적용되지 않습니다 .

–  REGARD 카드에 고장이 발생하면 REGARD 7000에 오류 메시지 COM fault이
(가 ) 생성됩니다 . Comfail로 구성된 계전기가 스위칭되지 않습니다 . 

– 브리지 모듈의 A3 경보 통합 시 해당 REGARD 채널도 A3 경보를 발생시킬 수 있
음에 유의해야 합니다 . 이는 모든 REGARD 카드에 적용되는 것은 아닙니다 . 

– 경보 조건이 여전히 존재하는 와중에 LNAK에 구성된 REGARD 계전기를 확인
할 경우 결과적으로 경보 조건이 없어진 후에도 REGARD 채널 카드에서 확인을 
실행해야 합니다 . 이 경우 REGARD 7000을 통한 확인은 더 이상 가능하지 않습
니다 .

경고
숨겨진 경보 또는 오경보 위험
► REGARD PC 연결 카드 및 REGARD 구성 소프트웨어를 통해 REGARD 채널을 
구성하는 동안 해당 REGARD 7000 채널을 Inhibit 상태로 설정해야 합니다 .

경고
신호로 알리지 않은 특수 상태의 위험
► REGARD에 연결된 트랜스미터의 유지보수 도중에는 해당 REGARD 7000 채널
을 Inhibit 상태로 설정해야 합니다 .
Inhibit 상태로 존재하는 동안에는 경보가 발동되지 않습니다 .

경고
신호로 알리지 않은 특수 상태의 위험
► 센서 워밍업 시간이 30초가 넘는 트랜스미터가 연결된 REGARD 채널 카드를 다
시 시작하기 전에 해당 REGARD 7000 채널을 Inhibit 상태로 설정해야 합니다. 이 
상태는 트랜스미터 워밍업 절차가 완료된 후에만 되돌릴 수 있습니다 .
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7.6 4~20 mA 신호와 관련된 시스템 동작
다음 표는 다양한 입력 신호 범위에서 나타나는 시스템 동작을 설명합니다 .

자세한 내용은 101페이지의 "Output 파라미터 메뉴 "를 참조하십시오 .

0 mA~0.1 mA 0.1 
mA~Underra
nge minimum

Underrange 
minimum~Un
derrange 
maximum

Underrange 
maximum~4
mA

4 mA~20 mA 20 mA~Overr
ange 
minimum

Overrange 
minimum~Ov
errange 
maximum

Overrange 
maximum~38
mA

측정값 표시 디
스플레이

 표시  표시 현재 측정값 현재 측정값 현재 측정값 현재 측정값  표시  표시

시스템 정보 디
스플레이 4-20 mA 

signal fault

, , , 
1)

1) 특수 신호 관련 시스템 구성에 따라 다름 .

측정 범위 미달
없음 없음 없음

측정 범위 초과 Measurement 
signal fault

Gatway 
Module 측정값 
출력

NaN2)

2) Not a Number, 숫자 아님 , 정의되지 않았거나 표시할 수 없는 값 .

NaN2) 현재 측정값 현재 측정값 현재 측정값 현재 측정값 현재 측정값 NaN2)

Gateway 
Module 시스템 
정보

알림 및 확인 
레지스터의 오
류

알림 및 확인 
레지스터의 오
류, 경고, 정보, 
Inhibit1)

없음 없음 없음 없음 알림 및 확인 
레지스터 내 측
정 범위 초과 
알림

알림 및 확인 
레지스터의 오
류

경보로 구성된 
계전기

마지막 스위칭 
상태 그대로 유
지3)

3) REGARD 7000에만 해당 : Enhanced voting로 구성된 경보 계전기의 경우 Degradation scheme에 유의해야 합니다 . 

마지막 스위칭 
상태 그대로 유
지 3)

구성에 따른 스
위칭

구성에 따른 스
위칭

구성에 따른 스
위칭

구성에 따른 스
위칭

구성에 따른 스
위칭

마지막 스위칭 
상태 그대로 유
지 3)

특수 신호로 구
성된 계전기

고장 계전기 활
성화됨, 나머지 
계전기 마지막 
스위칭 상태 유
지

시스템 구성에 
따라 다름

정보 계전기 활
성화됨, 나머지 
계전기에서 입
력 신호에 따른 
스위칭 작업 없
음

입력 신호에 따
른 스위칭 작업 
없음

입력 신호에 따
른 스위칭 작업 
없음

입력 신호에 따
른 스위칭 작업 
없음

정보 계전기 활
성화됨, 나머지 
계전기에서 입
력 신호에 따른 
스위칭 작업 없
음

고장 계전기 활
성화됨, 나머지 
계전기 마지막 
스위칭 상태 유
지
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7.7 사용자 역할 콘셉트
REGARD 7000에는 사용자 역할에 따른 기능 및 권한 매니지먼트가 있습니다 . 5개
의 사용자 역할 중 하나를 할당해야 하는 개별 사용자를 만들 수 있습니다 . 사용자 역
할 선택을 통해 그에 맞게 할당된 기능 및 권한을 사용할 수 있습니다. 하나의 사용자 
역할을 여러 명의 사용자에게 할당할 수 있습니다 . 시스템 액세스는 모든 사용자에 
대해 개별 암호를 통해 보호됩니다 .

각 사용자 역할에서 사용할 수 없는 모든 조작 요소는 숨겨집니다 .

비활성 상태로 15분이 지나면 사용자가 로그아웃되거나 화면이 잠깁니다 . 그후 다
시 로그인해야 합니다 . 잠금 시간 동안 사용자의 입력이 예상될 경우 (예 : 구성 중 ), 
사용자 암호의 재입력이 요청됩니다 . Dashboard가 자동 로그인으로 구성되어 있는 
경우 (다음 장에서 자세한 내용 참조 : "자동 로그인 설정 ",페이지 114), 이에 대해 
구성된 사용자로 로그인이 자동으로 이루어집니다 .

Dräger는 적절한 교육을 받은 인력에게만 사용자 역할 Configuration, 
Maintenance 및 Administration을 (를 ) 할당할 것을 권장합니다 .

7.7.1 보기 전용 기능 View only
다음 기능을 사용할 수 있습니다 .
– 측정값 표시
– 상태 표시
– 고유 암호 변경

7.7.2 작동 기능 Operation
사용자 역할 View only에서 추가로 다음 기능을 사용할 수 있습니다 .
– 개별 채널 관련 세부 정보 불러오기 .
– 저장된 설비 문서 보기 (추가 기능성이 활성화된 경우에만 해당 , 옵션으로 사용 
가능 ).

– 경보 및 특수 신호 확인 수행 .

7.7.3 유지 관리 기능 Maintenance
사용자 역할 Operation에서 추가로 다음 기능을 사용할 수 있습니다 .
– 시스템 구성품 관련 정보 표시 .
– 채널 구성 표시 .
– 설비 구성 문서를 PDF 파일로 생성 (추가 기능성이 활성화된 경우에만 해당 , 옵
션으로 사용 가능 ).

– 연결된 트랜스미터의 조정을 위해 시스템 준비 (예 : 채널을 Inhibit 상태로 설정 ).
– REGARD 7000 시스템 구성품 테스트 수행 .

7.7.4 구성 기능 Configuration
사용자 역할 Maintenance에서 추가로 다음 기능을 사용할 수 있습니다 .
– 시스템 구성 수행 .
– Dashboard 설정 수행 .
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7.7.5 관리 기능 Administration
사용자 역할 Configuration에서 추가로 다음 기능을 사용할 수 있습니다 .
– 사용자 생성 , 변경 및 삭제 .
– Dashboards의 펌웨어 업데이트 수행 .
– Dashboard 소프트웨어를 통해 Dashboard 끄기 .
– 문서 라이브러리 관리 (추가 기능성이 활성화된 경우에만 해당 , 옵션으로 사용 
가능 ).

7.8 보기 기능 
시스템 로그인 후 표준 보기가 표시됩니다 (구성 가능 ). 다음 장에서 자세한 내용 참
조 : "Dashboard 설정 ",페이지 112.

주의
일관성 없는 구성 표시 위험 .
채널의 채널 Tag 또는 채널 ID 변경 후 REGARD 구성 소프트웨어가 있는 다른 
Dashboard/PC에서 이 채널의 채널 Tag 및 모듈 유형이 다음 보기에 업데이트되지 
않은 상태로 표시될 수 있습니다 .
– 확인 출처
– 측정 범위 초과
– Inhibit
– 출력

► 채널의 채널 Tag 또는 채널 ID 변경 후 REGARD 구성 소프트웨어가 있는 연결된 
모든 Dashboard/PC에서 구성 모드를 불러오고 변경 없이 다시 종료합니다 .

7.8.1 작동 중
고유 암호를 변경하려면 :
1.  > Edit user을 선택합니다 .
2. 입력 필드 Password:에 새 암호를 입력합니다 .
3. 입력 필드 Verify password:에 암호를 다시 입력하고 확인합니다 .
✓ 암호가 변경되었습니다 .

7.9 작동 기능
시스템 로그인 후 표준 보기가 표시됩니다 (구성 가능 ). 다음 장에서 자세한 내용 참
조 : "Dashboard 설정 ",페이지 112.
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주의
일관성 없는 구성 표시 위험 .
채널의 채널 Tag 또는 채널 ID 변경 후 REGARD 구성 소프트웨어가 있는 다른 
Dashboard/PC에서 이 채널의 채널 Tag 및 모듈 유형이 다음 보기에 업데이트되지 
않은 상태로 표시될 수 있습니다 .
– 확인 출처
– 측정 범위 초과
– Inhibit
– 출력

► 채널의 채널 Tag 또는 채널 ID 변경 후 REGARD 구성 소프트웨어가 있는 연결된 
모든 Dashboard/PC에서 구성 모드를 불러오고 변경 없이 다시 종료합니다 .

7.9.1 작동 중
사용자 역할 View only의 기능 외에도 경보 및 다른 특수 신호를 확인할 수 있습니
다 .

경보 또는 특수 신호를 확인하려면 :
1. 경보 표시줄에서 을 (를 ) 선택합니다 .

시스템에서 모든 경보 또는 특수 신호를 확인하려면 :
1. 을 (를 ) 선택합니다 .

채널 관련 세부 정보 및 메시지를 표시하려면 :
1. 채널 > Status을 (를 ) 선택합니다 .

 ⇒ 채널 상태 정보가 표시됩니다 .
2. Channel status을 (를 ) 선택합니다 .
3. Reason list 영역에서 원하는 메시지를 선택합니다 .

 ⇒ 메시지의 원인이 표시됩니다 .

문서 라이브러리에서 문서를 표시하려면 :
● 다음 장의 준수 사항 참조 : "시스템 문서 라이브러리 관리 (옵션 )",페이지 115

7.9.2 채널 이벤트 로그 (추가 기능 라이선스 )
채널 이벤트 로그는 시스템 이벤트의 모니터링과 분석을 위한 추가 기능입니다 . 채
널 이벤트 로그를 사용하면 경보 , 오류 , 경고 및 정보 메시지와 같은 다양한 종류의 
이벤트를 수집하고 기록할 수 있습니다 . 이러한 이벤트를 자세하게 기록하고 정리함
으로써 채널 이벤트 로그는 시스템 동작에 관한 포괄적인 개요를 제공하여 오류 진
단 및 오류 해결에 도움이 됩니다 .

채널 이벤트 로그의 주요 기능에는 표 형식의 이벤트 기록 , 아이콘 및 색상을 통한 시
각화 , 필터 및 정렬 옵션 제공이 포함됩니다 .

이벤트 데이터를 내보낼 수 있기 때문에 외부 분석 및 보관이 간편해집니다 . 이때 삭
제 및 보관 기능은 데이터를 깔끔하고 관련성이 높게 유지하는 데 도움이 됩니다 .

시간 관리 기능을 통해 시스템 내의 모든 모듈과 도킹 스테이션이 동기화된 타임 스
탬프를 사용하게 됩니다 .
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시간이 변경되면 채널 이벤트 로그가 삭제됩니다 . 그렇지 않으면 채널 이벤트 로
그에서 시간이 엇갈릴 수 있기 때문입니다 . 시간 변경 전에 채널 이벤트 로그를 내보
낼 수 있습니다 .
시간을 설정하려면 02.00.00 이상의 펌웨어 버전이 필요합니다 . 도킹 스테이션에서 
지속적인 시간 저장을 지원하는 경우 시간은 도킹 스테이션에 저장됩니다 . 그렇지 
않으면 시간은 REGARD 모듈에만 저장되고 재시작 이후에는 손실됩니다 . 
모듈에 전류가 흐르지 않고 도킹 스테이션이 시간을 저장할 수 없는 경우 시스템 시
간은 대시보드 도는 구성 소프트웨어를 통해 다시 설정됩니다 . 도킹 스테이션이 시
간을 저장하지 못한 경우 오류 메시지가 표시되며 , 모듈 버전이 오래되어 시간을 저
장할 수 없는 경우에도 메시지가 표시됩니다 . 모듈에 시간이 설정되지 않았거나 재
시작 시 로드되지 않은 경우 모듈 내에서 시간은 1.1.2000 00:00:00으로 설정됩니
다 . 이러한 경우 채널 이벤트 로그에서 올바른 이벤트 순서가 보장되지 않습니다 .

새로운 구성이나 시간 설정 , 모듈 펌웨어 업데이트 전에는 채널 이벤트 로그를 내
보낼 수 있습니다 . 그런 다음 로그를 삭제하여 이력 로그에 구성 데이터 일관성 문제
가 발생하는 것을 방지할 수 있습니다 .

채널 이벤트 로그를 표시하려면 :
1. 채널 > Status을 (를 ) 선택합니다 .

 ⇒ 채널 상태 정보가 표시됩니다 .
2. Channel event history을 (를 ) 선택합니다 .

 ⇒ 저장된 이벤트는 시간 순서에 따라 순차적으로 표시됩니다 .

이벤트 표의 각 열은 오름차순 또는 내림차순으로 정렬할 수 있습니다 .

필터를 설정하려면 :
1. 을 (를 ) 선택합니다 .

 ⇒ 필터 옵션이 표시됩니다 .
2. 필터 옵션을 선택하고 확인합니다 .

 ⇒ 필터링된 이벤트가 표시됩니다 .

필터를 삭제하려면 :
전제조건 : 필터가 설정되어 있습니다 .
1. 이벤트 표 위에서 을 (를 ) 선택합니다 .

 ⇒ 필터가 삭제됩니다 .

채널 이벤트 로그를 업데이트하려면 :
1. 을 (를 ) 선택합니다 .

 ⇒ 최신 이벤트가 로드되고 표시됩니다 .

Channel event history 기능 뒤에 있는 괄호 안에 있는 숫자는 현재 로드되
어 있는 필터링되지 않은 이벤트 개수입니다 . (...)는 알려지지 않은 이벤트 개
수를 나타냅니다 .

시작 시간 여기에서는 시작 날짜 및 시간을 선택할 수 있습니다 .
종료 시간 여기에서는 종료 날짜 및 시간을 선택할 수 있습니다 .
이벤트 여기에는 임의 텍스트를 입력할 수 있습니다 (예 : Inhibit).
유형 여기에서는 다양한 이벤트 유형을 선택할 수 있습니다 .
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채널 이벤트 로그를 내보내려면 :
1. 을 (를 ) 선택합니다 .

 ⇒ 내보내기 마법사가 표시됩니다 .

채널 이벤트 로그가 csv 파일로 저장됩니다 . csv 파일이 추가로 변경되었는
지 여부는 구성 소프트웨어를 통해 확인할 수 있습니다 . 

2. 마법사의 지침을 따릅니다 .

채널 이벤트 로그를 삭제하려면 :
1. 을 (를 ) 선택합니다 .

 ⇒ 삭제 마법사가 표시됩니다 .
2. 마법사의 지침을 따릅니다 .

7.10 유지 관리 기능
시스템 로그인 후 표준 보기가 표시됩니다 (구성 가능 ). 다음 장에서 자세한 내용 참
조 : "Dashboard 설정 ",페이지 112.

주의
일관성 없는 구성 표시 위험 .
채널의 채널 Tag 또는 채널 ID 변경 후 REGARD 구성 소프트웨어가 있는 다른 
Dashboard/PC에서 이 채널의 채널 Tag 및 모듈 유형이 다음 보기에 업데이트되지 
않은 상태로 표시될 수 있습니다 .
– 확인 출처
– 측정 범위 초과
– Inhibit
– 출력

► 채널의 채널 Tag 또는 채널 ID 변경 후 REGARD 구성 소프트웨어가 있는 연결된 
모든 Dashboard/PC에서 구성 모드를 불러오고 변경 없이 다시 종료합니다 .

7.10.1 Docking Station 유지 관리
시스템 구성품 보기에 시스템에 존재하는 전체 Docking Stations이 표시됩니다 .

유지 관리할 Docking Station을 식별하려면 :
1. 채널 목록 보기에서  버튼을 선택합니다 .
2. Docking Station 표시줄에서  버튼을 선택합니다 .

 ⇒ 이 Docking Station에 설치된 모든 모듈의 LED가 약 10초간 깜박입니다 .

입력 및 출력 채널의 상태가 이로 인해 변하지 않습니다 .

Docking Station 관련 정보를 표시하려면 :
1. 채널 목록 보기에서  버튼을 선택합니다 .
2. Docking Station 표시줄에서  버튼을 선택합니다 .

 ⇒ Docking Station의 명칭 및 Dräger 부품 번호가 표시됩니다 .

Docking Station 계전기 테스트
Docking Station relay test 기능을 통해 Docking Station에 존재하는 SSR 및 SFR
을 점검할 수 있습니다 .
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SSR은 유휴 상태에서 전류가 흐르지 않는 순방향 구동 계전기 (energized on 
alarm)입니다 .

SFR은 안전상의 이유로 중복으로 설계되어 있습니다 . normally closed 또는 
normally open으로 사용하느냐에 따라 각각 2개의 계전기가 사용됩니다 . 두 작동 
모드를 위해 총 3개의 계전기가 Docking Station에 존재합니다 . 1x NO, 1x NC, 1x 
COMMON(NC/NO). 

선택된 작동 모드에 따라 관련되는 해당 계전기 2개를 개별적으로 테스트해야 합니
다 .
– Normally Open 작동 모드에서는 Docking Station(다음 장의 준수 사항 참조 : 

"Docking Station",페이지 13)의 해당 접점에서 각 NO 계전기를 작동할 때 접점 
폐쇄를 측정해야 합니다 .

– Normally Closed 작동 모드에서는 Docking Station(다음 장의 준수 사항 참조 : 
"Docking Station",페이지 13)의 해당 접점에서 각 NO 계전기를 작동할 때 접점 
개방을 측정해야 합니다 .

전제조건 :
– 소모 장치가 SFR 및 SSR에 연결되어 있습니다 .
– 소모 장치가 연결되어 있지 않은 경우 연속성 테스터를 이용해 계전기 기능에 문
제가 없음을 다시 측정해야 합니다 .

Docking Station의 계전기 테스트를 수행하려면 :
1. 채널 목록 보기에서  버튼을 선택합니다 .
2. Docking Station 표시줄에서  버튼을 선택합니다 .
3. Docking Station relay test을 (를 ) 선택합니다 .

 ⇒ 계전기 테스트 메뉴가 표시됩니다 .
4. 작동 모드 Normally Closed에서 다음 계전기를 검검합니다 .

a. Test fault relay NC 버튼을 선택합니다 .
 ⇒ 버튼 Test fault relay NC이 (가 ) ON을 (를 ) 표시합니다 .

SFR이 스위칭되었는지 점검합니다 .
b. Test fault relay NC 버튼을 선택합니다 .

 ⇒ 버튼 Test fault relay NC이 (가 ) OFF을 (를 ) 표시합니다 .
c. Test fault relay NO/NC 버튼을 선택합니다 .

 ⇒ 버튼 Test fault relay NO/NC이 (가 ) ON을 (를 ) 표시합니다 .
SFR이 스위칭되었는지 점검합니다 .

d. Test fault relay NO/NC 버튼을 선택합니다 .
 ⇒ 버튼 Test fault relay NO/NC이 (가 ) OFF을 (를 ) 표시합니다 .

5. 작동 모드 Normally Open에서 다음 계전기를 검검합니다 .
a. Test fault relay NO 버튼을 선택합니다 .

 ⇒ 버튼 Test fault relay NO이 (가 ) ON을 (를 ) 표시합니다 .
SFR이 스위칭되었는지 점검합니다 .

b. Test fault relay NO 버튼을 선택합니다 .
 ⇒ 버튼 Test fault relay NO이 (가 ) OFF을 (를 ) 표시합니다 .

c. Test fault relay NO/NC 버튼을 선택합니다 .
 ⇒ 버튼 Test fault relay NO/NC이 (가 ) ON을 (를 ) 표시합니다 .

d. Test fault relay NO/NC 버튼을 선택합니다 .
 ⇒ 버튼 Test fault relay NO/NC이 (가 ) OFF을 (를 ) 표시합니다 .

SFR이 스위칭되었는지 점검합니다 .
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6. Test special state relay 버튼을 선택하고 SSR이 스위칭되는지 점검합니다 .

SFR 및 SSR 점검은 SIL 설비에서 REGARD 7000 안전 매뉴얼에 지정된 주기 규
정에 따라 정기적으로 수행 및 기록해야 합니다 .

7.10.2 모듈 유지 관리
Docking Station을 선택하면 이 Docking Station에 존재하는 모듈이 표시됩니다 .

유지 관리할 모듈을 식별하려면 :
1. 채널 목록 보기에서  버튼을 선택합니다 .
2. 모듈이 설치된 Docking Station을 선택합니다 .
3. 모듈 표시줄에서  버튼을 선택합니다 .

 ⇒ 모듈의 LED가 약 10초간 깜박입니다 .

입력 및 출력 채널의 상태가 이로 인해 변하지 않습니다 .

모듈 관련 정보를 표시하려면 :
1. 채널 목록 보기에서  버튼을 선택합니다 .
2. 모듈이 설치된 Docking Station을 선택합니다 .
3. 모듈 표시줄에서  버튼을 선택합니다 .

 ⇒ 모듈의 명칭, Dräger 부품 번호, 일련번호, MAC 주소 및 펌웨어 버전이 표시됩
니다 .

모듈의 LED를 점검하려면 :
1. 채널 목록 보기에서  버튼을 선택합니다 .
2. 모듈이 설치된 Docking Station을 선택합니다 .
3. 모듈 표시줄에서  버튼을 선택합니다 .
4. Module maintenance을 (를 ) 선택합니다 .
5. LED test: 버튼을 선택합니다 .

 ⇒ 버튼 LED test:이 (가 ) ON을 (를 ) 표시합니다 . 모듈의 LED가 깜박입니다 .
6. 모듈의 모든 LED가 작동하는지 점검합니다 .
7. LED 테스트를 종료하려면 LED test: 버튼을 선택합니다 .

 ⇒ 버튼 LED test:이 (가 ) OFF을 (를 ) 표시합니다 . 모듈의 LED가 더 이상 깜박
이지 않습니다 .

Module maintenance 기능을 이용해 모듈을 다시 시작할 수 있으며 이 기능은 모듈
에서 래칭 오류를 삭제하는 데 필요합니다 (예 : 시스템에서 모듈의 위치가 바뀐 경
우 ). 다시 시작하면 이 모듈을 통해 전압이 공급되는 트랜스미터가 잠깐 차단되고 이
로 인해 또한 이 트랜스미터가 다시 시작됩니다 .

외부 전원 공급 트랜스미터는 재시작을 위해 수동으로 전원 공급 장치에서 분리해
야 합니다 . 트랜스미터의 준비 시간을 고려하십시오 .

– 다시 시작되는 동안 경보가 억제됩니다 .
– 계전기 모듈의 경우 모든 계전기가 잠시 무전류 상태로 스위칭됩니다 . 따라서 다
시 시작되는 동안 normally energized로 구성된 모든 채널이 (약 20초 동안 ) 활성
으로 스위칭됩니다 .

– 디지털 입력 모듈의 경우 다시 시작되는 동안 연결된 모든 스위칭 요소가 무전류 
상태로 스위칭됩니다 . 다시 시작되는 동안 가능한 경보 (예 : 감소 전류로 구성된 
입력의 경우 )가 억제됩니다 . 
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모듈을 다시 시작하려면 :
1. 채널 목록 보기에서  버튼을 선택합니다 .
2. 모듈이 설치된 Docking Station을 선택합니다 .
3. 모듈 표시줄에서  버튼을 선택합니다 .
4. Module maintenance을 (를 ) 선택합니다 .
5. Restart을 (를 ) 선택합니다 .

 ⇒ 마법사가 호출됩니다 .
6. 마법사의 지침을 따릅니다 .

7.10.3 채널 및 Port 유지 관리
다음으로 채널 및 Ports의 유지 관리를 위한 다양한 기능을 설명합니다. 기능은 채널 
및 Ports에 대해 동일합니다 .

채널 또는 Ports의 구성을 표시하려면 :
● 채널 : 채널 목록 보기에서 [채널 ] > Configuration을 (를 ) 선택합니다 .
● Port: 채널 목록 보기에서  버튼 > [Docking Station] > [모듈 ] > [Port] > 

Configuration을 선택합니다 .
✓ 채널 또는 Ports의 구성이 표시됩니다 .

80페이지의 "구성 기능 "의 정보를 준수하십시오 .

유지 관리 메뉴를 표시하려면 :
● 채널 : 채널 목록 보기에서 [채널 ] > Maintenance을 (를 ) 선택합니다 .
● Port: 채널 목록 보기에서  버튼을 선택합니다 . [Docking Station] > [모듈 ] > 

[Port] > Maintenance를 선택합니다 .
✓ 채널 또는 Port의 유지 관리 메뉴가 표시됩니다 .

7.10.3.1 유지 관리 메뉴 Common

채널 또는 Port를 다시 시작하려면 (계전기에서는 가능하지 않음 ):
1. 유지 관리 메뉴 > Common을 불러옵니다 .
2. Restart를 선택합니다 .

 ⇒ 마법사가 호출됩니다 .
3. 마법사의 지침을 따릅니다 .

채널 다시 시작 시 모든 상태 (예 : 경보 , 오류 , Inhibit)가 재설정됩니다 . 연결된 트
랜스미터가 다시 시작할 때 경보를 방지하려면 , 경우에 따라 해당 출력을 잠가야 합
니다 .
트랜스미터의 준비 시간 (트랜스미터의 사용지침서 참조 ) 동안 채널이 측정 준비 상
태가 아닙니다 .
외부 전원 공급 트랜스미터는 재시작을 위해 수동으로 전원 공급 장치에서 분리해야 
합니다 .

채널 또는 Port를 잠그려면 :
1. 유지 관리 메뉴 > Common을 불러옵니다 .
2. Inhibit by Dashboard: 버튼을 선택합니다 .

 ⇒ Inhibit by Dashboard: 버튼이 ON을 표시합니다 .
 ⇒ Inhibit reason list에 잠금이 표시됩니다 .
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하나 이상의 채널을 잠그려면 :
1. 채널 목록 보기에서  버튼을 선택합니다 .

 ⇒ 기능 메뉴가 표시됩니다 .
2. Select to set inhibit를 선택합니다 .
3. 원하는 채널의 확인란을 활성화합니다 .
4. Set inhibit를 선택합니다 .
✓ 선택한 모든 채널이 잠깁니다 .

7.10.3.2 유지 관리 메뉴 Relay proof test(계전기에서만 해당 )

릴레이는 개별적으로 테스트할 수 있습니다 .

계전기 테스트를 수행하려면 :
1. 유지 관리 메뉴 > Relay proof test을 불러옵니다 .
2. Enable test: 버튼을 선택합니다 .

 ⇒ Enable test: 버튼이 ON을 표시합니다 .
3. 코일을 활성화하려면 Energized 버튼을 선택합니다 .

 ⇒ Result: Coil energized이 표시됩니다 .
 ⇒ 모듈의 LED가 빨간색으로 켜집니다 .

4. 코일을 활성화하지 않으려면 Not energized 버튼을 선택합니다 .
 ⇒ Result: Coil not energized이 표시됩니다 .
 ⇒ 모듈의 LED가 켜지지 않습니다 .

5. 계전기 테스트를 종료하려면 Enable test: 버튼을 선택합니다 .
 ⇒ Enable test: 버튼이 OFF을 표시합니다 .
 ⇒ Result: Not tested이 표시됩니다 .

7.10.4 Dashboard 설정
사용되는 Dashboard 관련 장치 정보를 표시하려면 :
1.  > Information > Device information을 (를 ) 선택합니다 .

 ⇒ 장치 정보가 표시됩니다 .
2. 필요시 : 정보를 로그 파일로 Dashboard에 연결된 USB 메모리에 저장하려면 내
보내기를 선택합니다 .

화면 및 터치스크린을 설정하려면 :
1.  > Settings > Display and touch settings을 (를 ) 선택합니다 .
2. 원하는 설정을 수행합니다 .

Touchscreen lock: 기능이 실수로 작동되지 않고 터치스크린을 청소할 
수 있도록 터치스크린이 60초 동안 잠깁니다 .

Display test: 기본 색상 테스트를 수행합니다 . 이때 빨간색 , 초록
색 , 파란색 및 검은색 화면이 연속으로 표시됩니다 . 
지속 시간 약 20초 .

Display brightness: 화면 밝기를 설정합니다 .
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7.11 구성 기능
시스템 로그인 후 표준 보기가 표시됩니다 (구성 가능 ). 다음 장에서 자세한 내용 참
조 : "Dashboard 설정 ",페이지 112.

주의
일관성 없는 구성 표시 위험 .
채널의 채널 Tag 또는 채널 ID 변경 후 REGARD 구성 소프트웨어가 있는 다른 
Dashboard/PC에서 이 채널의 채널 Tag 및 모듈 유형이 다음 보기에 업데이트되지 
않은 상태로 표시될 수 있습니다 .
– 확인 출처
– 측정 범위 초과
– Inhibit
– 출력

► 채널의 채널 Tag 또는 채널 ID 변경 후 REGARD 구성 소프트웨어가 있는 연결된 
모든 Dashboard/PC에서 구성 모드를 불러오고 변경 없이 다시 종료합니다 .

7.11.1 일반 구성 과정
이하에서 Port 구성을 위해 일반 작업 단계가 나열됩니다 .

7.11.1.1 구성 모드 불러오기

주의
일관성 없는 구성 위험
구성 모드에서 실행된 모든 설정 및 시스템 비교는 항상 구성 모드 진입 시 판독된 시
스템 구성과 관련됩니다 . 트랜스미터 구성에 대한 추후 변경은 고려되지 않습니다 .
► 구성 모드 도중 연결된 트랜스미터에 변경을 실행하지 마십시오 .

구성 모드를 불러오려면 :
1. 을 선택합니다 .
2. 을 선택합니다 .

 ⇒ Enter configuration edit mode이 (가 ) 표시됩니다 .

32
37

4
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3. 디스플레이의 지침을 따르십시오 .
 ⇒ 현재 시스템 구성이 로드됩니다 .
 ⇒ 활성화된 구성 모드는 진청색 헤더로 표시됩니다 .

7.11.1.2 파라미터 변경 실행

파라미터 변경을 실행하려면 :
1. 구성 모드를 불러옵니다 .
2. [Docking Station] > [모듈 ] > [Port]을 선택합니다 .
3. 파라미터 변경을 실행합니다 .

각 모듈의 파라미터는 다음 장에서 설명합니다 .

 ⇒ 변경은 컬러 막대로 표시됩니다 .

입력 사항이 타당성이 없거나 휴효하지 않은 경우 해당 입력 필드가  또는 
로 표시됩니다 . 이 기호를 선택하면 원인 및 해결 방법에 대한 정보가 표시됩니

다 .

4. 을 선택하여 변경을 확인합니다 .
5. 경우에 따라 다른 Ports를 구성합니다 .
● 모든 변경을 취소하고 구성 모드를 종료하려면 :

을 선택한 후 확인합니다 .
● 전송 마법사를 시작하려면 :  > Send을 선택하고 전송 마법사의 지침을 따르
십시오 .

시스템은 변경된 시스템 구성을 활성화하기 전에 시스템에서 생성된 제어 코
드의 입력을 요구합니다 . 이 코드를 입력하는 것으로 사용자는 표시된 시스템 구
성이 올바름을 확인합니다 .

미리 계획되지 않은 시스템의 오작동을 방지하기 위해 구성 전송과 함께 변경된 모
든 채널이 잠깁니다. 잠긴 채널은 구성 후에 다시 일반 작동 모드로 되돌려야 합니다.

변경된 채널에 따라 달라지는 채널은 잠기지 않습니다 .

7.11.1.3 모듈 이름 변경

각 모듈에는 개별 모듈 이름을 할당할 수 있습니다 .
1. 구성 모드를 불러옵니다 .
2. 시스템 구성품 보기에서 Docking Station 및 모듈을 선택합니다 .
3. 모듈 표시줄에서  버튼을 선택합니다 .

 ⇒ 모듈 관련 정보가 표시됩니다 .
4. 입력 필드 Module tag에 원하는 모듈 이름을 기입합니다 .
5. 구성을 전송합니다 .

7.11.2 구성 및 보고서 내보내기
이 기능을 이용해 구성 및 옵션으로 구성품 보고서 1) 및 /또는 시스템 문서를1) USB 
메모리로 내보낼 수 있습니다 .

1) 추가 기능성이 활성화된 경우에만 해당 , 추가 기능 라이선스를 통해 옵션으로 사용 가능 .
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구성품 보고서
구성품 보고서 추가 기능 라이선스는 가스 경고 시스템에 포함된 모든 구성품의 개
요 생성을 허용하는 REGARD 7000 Dashboards의 추가 기능입니다 . REGARD 
7000 구성품의 모든 부품 및 일련번호가 최신으로 판독되어 보고서에 표시됩니다 . 
시가동 중에 구성에 수용된 구성품도 마찬가지로 나열됩니다. 구성품 보고서 생성은 
사용되는 Dashboard에서만 이루어지며 추가 도구는 필요 없습니다 . 보고서는 PDF
로 제공되며 Dashboard에서 직접 USB 스틱으로 전송할 수 있습니다 .

파라미터 보고서
시스템 문서 추가 기능 라이선스는 전체 가스 경고 시스템의 현재 구성을 판독하고 
PDF 파일로 제공할 수 있는 REGARD 7000 Dashboards의 추가 기능입니다 . 파라
미터 보고서를 생성하는 데 추가 도구가 필요 없습니다 . 이는 Dashboard에 직접 생
성되며 그곳에서 USB 스틱으로 직접 전송할 수 있습니다 .

시스템 보고서 추가 기능 라이선스를 통해 두 기능 , 구성품 보고서 및 파라미터 보
고서가 활성화됩니다 .

구성 및 보고서를 내보내려면 :
1. USB 메모리를 Dashboards의 USB 포트에 끼웁니다 .
2. 을 (를 ) 선택합니다 .

 ⇒ 기능 메뉴가 표시됩니다 .
3. Export을 (를 ) 선택합니다 .
4. 마법사의 지침을 따릅니다 .

7.11.3 구성 저장 또는 가져오기
이 기능을 이용해 구성 변경 사항을 USB 메모리에 저장할 수 있으며 추후에 가져와 
전송할 수 있습니다 .

구성을 저장하려면 :
1. USB 메모리를 Dashboards의 USB 포트에 끼웁니다 .
2. 구성 모드를 불러옵니다 .
3. 을 (를 ) 선택합니다 .

 ⇒ 기능 메뉴가 표시됩니다 .
4. Save을 (를 ) 선택합니다 .
5. 마법사의 지침을 따릅니다 .

구성을 가져오려면 :
1. USB 메모리를 Dashboards의 USB 포트에 끼웁니다 .
2. 구성 모드를 불러옵니다 .
3. 을 (를 ) 선택합니다 .

 ⇒ 기능 메뉴가 표시됩니다 .
4. Import을 (를 ) 선택합니다 .
5. 마법사의 지침을 따릅니다 .

동일한 두 번째 Docking Station에 구성을 내보내면 , 마법사에 구성을 가져올 
Docking Station을 묻는 질문이 표시됩니다 .
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7.11.4 시스템 구성 비교 (옵션 )
이 기능을 이용해1) 온라인 또는 오프라인2)시스템 구성을 저장된 시스템 구성 파일
과 비교할 수 있습니다 . REGARD 3000 모듈은 지원되지 않습니다 .

시스템 비교 보고서는 시스템 비교 종료 시 PDF 파일 파일로 저장할 수 있습니다. 
보고서에는 모듈이 장착된 모든 Docking Stations의 차이가 포함됩니다 . 차이가 존
재하지 않을 경우 , 각각의 Docking Station만 나열됩니다 .

전제조건 :
– 구성품 보고서 또는 시스템 문서 추가 기능 라이선스가 설치됨 .
– 비교를 위한 시스템 구성 파일 (.sev Datei)이 존재함 .
– 구성 소프트웨어 사용 시 : 시스템이 PC에 연결되어 있습니다 .
– 구성 소프트웨어 사용 시 : 구성 인터페이스가 구성되어 있습니다 .

7.11.4.1 온라인 구성 비교

Dashboard 이용 :
1. 을 (를 ) 선택합니다 .
2. 을 (를 ) 선택합니다 .

 ⇒ 기능 메뉴가 표시됩니다 .
3. Compare을 (를 ) 선택합니다 .
4. 마법사의 지침을 따릅니다 .

구성 소프트웨어 이용 :
1. 도구 모음에서 을 (를 ) 선택하거나 메뉴 모음에서 Maintenance > Dashboard 

view...을 (를 ) 선택합니다 .
 ⇒ Dashboard 보기가 있는 창이 표시됩니다 .

2. Dashboard 보기에서  버튼을 선택합니다 .
3. 을 (를 ) 선택합니다 .

 ⇒ 기능 메뉴가 표시됩니다 .
4. Compare을 (를 ) 선택합니다 .
5. 마법사의 지침을 따릅니다 .

7.11.4.2 오프라인 구성 비교

다음 장에서 자세한 내용 참조 : "오프라인 구성 비교 ",페이지 133

7.11.5 Port 구성 복사
Port 구성 복사 마법사를 이용해 선택된 Port 구성을 원하는 수만큼의 동일한 모듈 유
형 Ports에 복사할 수 있습니다 .

전제조건 :
– 구성 모드가 호출되었습니다 . 자세한 내용은 80페이지의 "구성 모드 불러오기 "
를 참조하십시오 .

1. [Docking Station] > [모듈 ] 및 복사할 [Port]를 선택합니다 .

1) 추가 기능성이 활성화된 경우에만 해당, 구성품 보고서 또는 시스템 문서 추가 기능 라이선스를 
통해 옵션으로 사용 가능 .

2) 구성 소프트웨어로만 가능 .
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2.  > Copy port configuration assistant을 (를 ) 선택합니다 .
 ⇒ Port 구성 복사 마법사가 표시됩니다 .
선택된 모듈 유형의 모든 Ports가 나열됩니다 .
복사할 Port의 배경이 회색으로 표시됩니다 .

3. Port 구성을 복사할 Ports의 확인란을 활성화합니다 .
4. 경우에 따라 확인란 Copy descriptions을 (를 ) 활성화합니다 .
이 기능을 이용하면 채널 Tag, 장치 이름, 장치 부품 번호, 센서 이름 및 센서 부품 
번호에 대한 파라미터값이 복사됩니다 .

5. 선택된 모든 Ports에 Port 구성을 복사하려면 을 (를 ) 선택합니다 .

선택된 모든 Ports의 Port 구성을 보안 과제 없이 덮어씁니다 .

추가 단계 :
● 전송 마법사를 시작하려면 :  > Send을 (를 ) 선택하고 전송 마법사의 지침을 
따릅니다 . 다음 장에서 자세한 내용 참조 : "일반 구성 과정 ",페이지 80

7.11.6 4-20 mA Input Module/HART® Port 구성

7.11.6.1 파라미터 메뉴 Channel

이 메뉴에서 채널 관련 정보를 수집할 수 있습니다 .
32

37
4

파라미터 설명

Disable channel 진행 중인 작동에 대해 채널의 작동을 정지하기 위해 활성화
합니다 (예 : 채널이 완전히 구성되어 있지 않은데 채널 설정
을 수행해야 하는 경우 ). 상태는 시스템 재시작을 통해 그대
로 유지됩니다 .

Channel ID 채널 번호를 지정합니다. 채널 번호가 목록 및 열 보기에 표시
됩니다 . 채널을 비활성 상태로 유지하고 표시되지 않도록 하
려면 NOP을 선택합니다 .

설정 범위 : 1~1,536, NOP
Channel tag 이 채널에 대한 설명 텍스트 . Channel tag이 (가 ) 목록 보기

에 표시됩니다 .
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채널 그룹
채널 그룹을 통해 기능적으로 및 /또는 지리적으로 연관되어 있는 설비 영역을 논리
적으로 결합할 수 있습니다 (예 : 생산 홀의 모든 트랜스미터 및 출력 요소 ). 계층적
으로 분류된 채널 그룹 단계를 최대 3개까지 구성할 수 있습니다 . 이때 정의된 채널 
그룹에 하위 그룹 및 채널이 동시에 포함되면 안 되므로 이 점에 유의해야 합니다 . 

7.11.6.2 파라미터 메뉴 Device

이 메뉴에서 트랜스미터 관련 정보를 수집할 수 있습니다 .

Channel group 
level 1

채널을 논리 그룹 단계 1에 할당합니다 (예 : 생산 홀 1). 그
룹의 모든 채널을 목록 및 채널 개요에 함께 표시할 수 있습니
다 .

Channel group 
level 2

채널을 논리 그룹 단계 2에 할당합니다 (예 : 층계 1).

Channel group 
level 3

채널을 논리 그룹 단계 3에 할당합니다 (예 : 방 1).

38
27

3

파라미터 설명

파라미터 설명

Device name 채널에 연결된 트랜스미터의 장치 이름을 입력합니다 . 드롭
다운 목록을 통한 선택 또는 자유 텍스트 입력 .
장치 이름을 선택해도 해당 트랜스미터에 대한 채널 구성 변
경으로 이어지지 않습니다 . 채널 구성을 변경하려면 장치 마
법사를 사용해야 합니다 .
장치 마법사
장치 마법사를 이용해 Dräger 트랜스미터를 선택할 수 있습
니다. 트랜스미터에 따라 파라미터가 트랜스미터의 표준값으
로 자동 할당됩니다. 기본값은 장치 마법사 종료 후 변경할 수 
있습니다 . 

장치 마법사 사용 시에도 사용자는 구성이 올바른지 여부와 
연결된 트랜스미터의 구성과 일치하는지 여부를 점검해야 합
니다 .
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7.11.6.3 Measurement 파라미터 메뉴

이 메뉴에서 측정 가스 관련 정보를 수집할 수 있습니다 .

EN 45544-2 또는 EN IEC 62990-1(타입 HM)에 따른 유독성 가스 측정 시 단계 크기
를 작업장 한계값의 5 %보다 더 크게 설정해서는 안 됩니다 . 그러면 EN 45544-2 또
는 EN IEC 62990-1(타입 HM)에 따른 측정 범위 시작은 측정 범위의 0.3 %이며 더 
작은 단계 크기에서는 그에 따라 더 작아집니다 .

Device part 
number

트랜스미터의 주문 번호 .

Device serial 
number

트랜스미터의 제조 번호 .

Sensor name 트랜스미터에 사용되는 센서의 이름 .
Sensor part 
number

센서의 주문 번호 .

Sensor serial 
number

센서의 제조 번호 .

Startup inhibit time 트랜스미터 전원을 켠 후 채널이 차단된 시간 . 이는 트랜스미
터 준비 단계에서 경보를 작동시키지 않는 역할을 합니다 .

설정 범위 : 0~600 s
Transmitter power 
supply type

트랜스미터에 모듈로 또는 외부 전원 소스로 전원을 공급할
지 선택 . 외부 공급 버전은 자가 전류 소비가 500 mA보다 큰 
트랜스미터에만 필요합니다 .

파라미터 설명

파라미터 설명

Gas name 측정할 가스의 이름. 드롭다운 목록을 통한 선택 또는 자유 텍
스트 입력 .
측정 가스 마법사
측정 가스 마법사를 이용해 측정 가스를 선택할 수 있습니다. 
측정 가스에 따라 파라미터가 측정 가스의 표준값으로 자동
으로 할당됩니다. 기본값은 측정 가스 마법사 종료 후 변경할 
수 있습니다 .

Short gas name 측정 가스 이름의 짧은 버전 .
Measurement unit 측정 가스의 측정 단위. 드롭다운 목록을 통한 선택 또는 자유 

텍스트 입력 .
Measurement 
range ([min|max] 
step)

측정 범위 시작값 및 끝값과 표시의 단계 크기 . 단계 크기는 
어떤 최소 단계에서 표시값이 변하는지 나타냅니다 . 드롭다
운 목록을 통한 선택 .
Measurement range assistant
이 마법사를 이용해 측정 범위 구성에 대한 모든 파라미터를 
설정할 수 있습니다 .
Configuration matching assistant(HART 모듈만 해당 )
이 마법사를 이용해 각 트랜스미터의 파라미터를 판독 및 적
용할 수 있습니다 . 이 마법사는 지원되는 HART 트랜스미터
가 연결되어 있는 경우에만 불러올 수 있습니다 .
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7.11.6.4 Alarms 파라미터 메뉴

이 메뉴에서 경보를 설정할 수 있습니다 .

시스템 응답 시간 확인 시 지연 시간을 고려해야 합니다. 다음 측정 시 지연 시간은 
기본적으로 가능한 한 짧게 유지해야 합니다 .
– 가연성 가스 및 증기
– 산소

– 유독성 가스

Alarm suppression time이 (가 ) 너무 낮게 설정된 경우 4~20 mA 입력 신호에서 
일반 측정 모드와 특수 신호 (예 : 오류 또는 유지 관리 신호 ) 사이 전환 또는 짧은 신
호 장애 (<1 s)로 인해 잘못된 경보 상태가 작동될 수 있습니다 . 해결 방법 : 설비의 
간섭 전위에 따라 Alarm suppression time을 (를 ) 높입니다 .

경보를 추가하려면 :
1. 을 (를 ) 선택합니다 .

 ⇒ 경보 구성 마법사가 표시됩니다 .
2. 원하는 설정을 수행합니다 .

3. 채널을 선택하고 확인합니다 .

파라미터 설명

Alarm suppression 
time

이 시간 동안에는 경보 상태가 발생해도 경보가 작동되지 않
고 (신호 장애가 경보 상태로 이어지지 않은 경우 ) 경보 조건
이 사라진 후에도 경보가 삭제되지 않습니다 .

설정 범위 : 0~5 s, 기본 설정 : 1 s

파라미터 /기능 설명

Alarm severity 경보 단계는 경보의 우선 순위를 나타
냅니다 .

설정 범위 : A1(낮은 우선 순위 )~A8(높
은 우선 순위 )

Alarm direction 경보 방향은 경보가 나타나는 경우가 
가스 농도가 올라갈 때인지 , 아니면 내
려갈 때인지를 나타냅니다 .

Alarm threshold 경보 임계값은 경보가 언제 작동되는지
를 나타냅니다 .
설정 범위 : 동일하게 구성된 측정 범위

Alarm hysteresis 이 값은 경보 히스테리시스의 백분율을 
나타냅니다 . 백분율은 측정 범위 끝값
에서 계산됩니다 .

설정 범위 : 0~5 %, 기본 설정 : 1 %
Assign alarm hysteresis to all 
alarms

이를 통해 이 채널에 대해 존재하는 모
든 경보에 설정된 경보 히스테리시스를 
적용할 수 있습니다 .
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채널마다 최대 8개의 경보를 만들 수 있습니다 .

경보의 설정을 변경하려면 :
1. 목록의 경보를 선택합니다 .

 ⇒ 경보의 설정이 표시됩니다 .
2. 원하는 변경을 수행하고 확인합니다 .

경보를 제거하려면 :
1. 경보의 확인란을 활성화합니다 .
2. 목록에서 경보를 제거하려면 을 (를 ) 선택합니다 .

7.11.6.5 Range settings 파라미터 메뉴

이 메뉴에서 측정 범위 하한 , 측정 범위 상한 및 캡처 범위 한계를 설정할 수 있습니
다 .

캡처 범위는 측정값 변동 (예 : 신호 잡음 , 농도 변화 )이 약간 있어도 표시가 변경되
지 않는 범위를 의미합니다 . 이 범위 내의 측정값은 캡처 범위값과 함께 표시됩니다. 
캡처 범위를 넘어선 측정값은 실제 측정값과 함께 표시됩니다 .

7.11.6.6 Special signals 파라미터 메뉴

이 메뉴에서는 트랜스미터에서 출력되는 REGARD 7000의 특수 신호 , 경고 및 오류
를 표시하는 방법을 선택할 수 있습니다 . 또한 동적 트랜스미터 경고 신호 감지를 켤 
수 있습니다 .

동적 트랜스미터 경고 신호 감지를 활성화하려면 :
1. 드롭다운 목록 Dynamic warning signal reason에서 원하는 경고를 선택합니
다 .

파라미터 설명

Overrange 
maximum
Overrange 
minimum

채널에 대해 측정 범위 초과  및 해당 상태 메시지가 
Dashboard에 표시되는 전류값 범위 . Overrange minimum
에 명시된 전류값까지는 유효한 측정값이 표시됩니다 .

설정 범위 : 20~24 mA, 
기본 설정 : 20.4 mA(Overrange minimum), 
21.0 mA(Overrange maximum)

Underrange 
maximum
Underrange 
minimum

채널에 대해 해당 상태 메시지가 Dashboard에 표시되는 전
류값 범위 .

설정 범위 : 3.0~4.0 mA; 
기본 설정 : 3.7 mA(Underrange minimum), 
3.9 mA(Underrange maximum)

Capture enabled 표시의 장애 및 변동을 억제하기 위해 캡처 범위를 활성화합
니다 . REGARD 7000에서 설정된 캡처 범위는 연결된 트랜
스미터의 캡처 범위와 동일해야 합니다 (트랜스미터가 있고 
켜져 있는 경우에만 해당 ).

Capture upper limit 캡처 범위 상한 .
Capture value 캡처 범위 유휴값 .
Capture lower limit 캡처 범위 하한 .
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Constant signal을 (를 ) 추가하려면 :
1. 을 (를 ) 선택합니다 .
2. 드롭다운 목록에서 Constant signal reason을 (를 ) 선택합니다 .
3. Constant signal minimum을 (를 ) 입력 필드에 입력합니다 .
설정 범위 : 0.0~4.0 mA

4. Constant signal maximum을 (를 ) 입력 필드에 입력합니다 .
설정 범위 : 0.0~4.0 mA

5. 입력을 확인합니다 .

Special signals 구성 시 연결된 트랜스미터의 특성 및 설정에 유의해야 합니다 . 
입력부에 지정된 범위를 벗어난 전류가 가해지면 , 신호 오류가 출력됩니다 .

2와이어 트랜스미터의 경우 특수 신호 설정 시 자가 전류 소비를 고려해야 합니
다 . 특수 신호를 일반적으로 2.5 mA 아래로 설정하지 마십시오 . 정확한 값은 트랜스
미터 유형 , 연결 라인의 길이 및 단면적에 따라 다릅니다 (트랜스미터의 사용지침서 
참조 ). 

Constant signal minimum와 (과 ) Constant signal maximum 사이에 간격을 
충분히 설정해야 합니다 (Dräger 권장값 : ≥ 0.2mA).

Constant signal을 (를 ) 삭제하려면 :
1. Constant signal의 확인란을 활성화합니다 .
2. 목록에서 Constant signal을 (를 ) 삭제하려면 을 (를 ) 선택합니다 .

REGARD 7000은 동적 트랜스미터 경고 신호를 지원하지는 않지만 (예 : 주파수
가 1 Hz인 3 mA - 5 mA - 3 mA) 이를 감지하고 해당 입력 채널에 대한 오류를 출력
합니다 . 이 경우 연결된 트랜스미터는 정적 신호 출력으로 구성해야 합니다 .

7.11.6.7 파라미터 메뉴 Acknowledgement

이 메뉴에서 현재 채널을 확인 또는 재설정할 수 있는 채널을 선택할 수 있습니다 . 

Dashboard를 통한 채널 확인 및 재설정은 항상 가능합니다 .

채널을 추가하려면 :
1.  버튼을 선택합니다 .

 ⇒ 채널의 목록은 채널 필터 설정에 따라 표시됩니다 . 가능한 채널 필터 설정 : 
Suitable channels, Available channels, All channels

2. 원하는 채널을 선택하고 확인합니다 .

채널을 제거하려면 :
1. 채널의 확인란을 활성화합니다 . 경우에 따라 제거할 여러 채널을 활성화합니다 .
2. 목록에서 선택된 모든 채널을 제거하려면  버튼을 선택합니다 .

7.11.6.8 Overrange acknowledge 파라미터 메뉴

이 메뉴에서 Overrange latching을 (를 ) 활성화 또는 비활성화하고 Overrange 
latching 확인을 위한 채널을 추가 또는 제거할 수 있습니다 .

Overrange latching을 (를 ) 활성화하려면 :
1. Overrange latching 확인란을 활성화합니다 .



90  사용지침서   |  REGARD 7000  

작동

Overrange latching이 (가 ) 활성화되어 있는 경우에만 채널을 추가할 수 있습니
다 .
Overrange latching이 (가 ) 비활성화되면 추가된 모든 채널이 목록에서 자동으로 
제거됩니다 .

채널을 추가하려면 :
1.  버튼을 선택합니다 .

 ⇒ 채널의 목록은 채널 필터 설정에 따라 표시됩니다 . 가능한 채널 필터 설정 : 
Suitable channels, Available channels, All channels

2. 원하는 채널을 선택하고 확인합니다 .

채널을 제거하려면 :
1. 채널의 확인란을 활성화합니다 . 경우에 따라 제거할 여러 채널을 활성화합니다 .
2. 목록에서 선택된 모든 채널을 제거하려면  버튼을 선택합니다 .

입력 채널은 개별 측정 채널의 측정 범위 초과를 확인하는 데에만 사용할 수 있습
니다 .

7.11.6.9 파라미터 메뉴 Inhibit

이 메뉴에서 현재 채널을 차단할 수 있는 다양한 채널을 선택할 수 있습니다 . 

Dashboard를 통한 채널 차단은 항상 가능합니다 .

채널을 추가하려면 :
1.  버튼을 선택합니다 .

 ⇒ 채널의 목록은 채널 필터 설정에 따라 표시됩니다 . 가능한 채널 필터 설정 : 
Suitable channels, Available channels, All channels

2. 원하는 채널을 선택하고 확인합니다 .

채널을 제거하려면 :
1. 채널의 확인란을 활성화합니다 . 경우에 따라 제거할 여러 채널을 활성화합니다 .
2. 목록에서 선택된 모든 채널을 제거하려면  버튼을 선택합니다 .

7.11.6.10 파라미터 메뉴 Transmitter diagnostic(HART 모듈만 해당 )

트랜스미터 진단이 활성화된 경우 트랜스미터 파라미터 (구성 가능 )가 그에 따라 4-
20mA 입력 /HART 모듈에서 설정된 파라미터 값과 일치하는지 점검됩니다 . 편차가 
있을 경우 경고가 표시됩니다 .

진단 경고를 억제하려면 :
1. Suppress diagnostic warnings 확인란을 활성화합니다 .

일치 여부를 점검할 트랜스미터 파라미터를 선택하려면 :
1. 원하는 트랜스미터 파라미터의 확인란을 활성화합니다 .



사용지침서  |  REGARD 7000  91

작동

7.11.7 Modbus RTU Client Module 모듈 및 Port 구성

7.11.7.1 모듈 구성

모듈 구성 호출 :
1. 구성 모드를 불러옵니다 .
2. 시스템 구성품 보기에서 Docking Station 및 모듈을 선택합니다 .
3. 모듈 표시줄에서  버튼을 선택합니다 .

 ⇒ 모듈 관련 정보가 표시됩니다 .
4.  Bus settings [Baud rate, Parity, Stop bits]:을 (를 ) 선택하고 설정을 수행합니
다 .

5. 구성을 전송합니다 .

이 메뉴에서 필드버스 연결 설정을 수행할 수 있습니다 .

전송 속도를 설정하려면 :
1. 드롭다운 목록 Modbus Client baud rate에서 해당 전송 속도를 선택합니다 .
설정 범위 : 1,200, 2,400, 4,800, 9,600, 19,200, 38,400, 57,600, 115,200, 
230,400, 625,000 bit/s
기본 설정 : 9,600 bit/s

정지 비트를 설정하려면 :
1. 드롭다운 목록 Modbus Client stop bits에서 정지 비트를 선택합니다 .
설정 범위 : 1, 1.5, 2; 기본 설정 : 1

패리티 값을 설정하려면 :
1. 드롭다운 목록 Modbus Client parity value에서 패리티 값을 선택합니다 .
설정 범위 : None, Odd, Even; 기본 설정 : Even

41
53

6
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7.11.7.2 파라미터 메뉴 Channel

이 메뉴에서 채널 관련 정보를 수집할 수 있습니다 .

채널 그룹
채널 그룹을 통해 기능적으로 및 /또는 지리적으로 연관되어 있는 설비 영역을 논리
적으로 결합할 수 있습니다 (예 : 생산 홀의 모든 트랜스미터 및 출력 요소 ). 계층적
으로 분류된 채널 그룹 단계를 최대 3개까지 구성할 수 있습니다 . 이때 정의된 채널 
그룹에 하위 그룹 및 채널이 동시에 포함되면 안 되므로 이 점에 유의해야 합니다 . 

파라미터 설명

Disable channel 진행 중인 작동에 대해 채널의 작동을 정지하기 위해 활성화
합니다 (예 : 채널이 완전히 구성되어 있지 않은데 채널 설정
을 수행해야 하는 경우 ). 상태는 시스템 재시작을 통해 그대
로 유지됩니다 .

Channel ID 채널 번호를 지정합니다. 채널 번호가 목록 및 열 보기에 표시
됩니다 . 채널을 비활성 상태로 유지하고 표시되지 않도록 하
려면 NOP을 선택합니다 .

설정 범위 : 1~1,536, NOP
Channel tag 이 채널에 대한 설명 텍스트 . Channel tag이 (가 ) 목록 보기

에 표시됩니다 .
Channel group 
level 1

채널을 논리 그룹 단계 1에 할당합니다 (예 : 생산 홀 1). 그
룹의 모든 채널을 목록 및 채널 개요에 함께 표시할 수 있습니
다 .

Channel group 
level 2

채널을 논리 그룹 단계 2에 할당합니다 (예 : 층계 1).

Channel group 
level 3

채널을 논리 그룹 단계 3에 할당합니다 (예 : 방 1).

38
27

3
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7.11.7.3 파라미터 메뉴 Device

이 메뉴에서 트랜스미터 관련 정보를 수집할 수 있습니다 .

7.11.7.4 파라미터 메뉴 Fieldbus

이 메뉴에서 필드버스 설정을 구성할 수 있습니다 .

7.11.7.5 파라미터 메뉴 Measurement

이 메뉴에서 측정 가스 관련 정보를 수집할 수 있습니다 .

파라미터 설명

Device name 채널에 연결된 트랜스미터의 장치 이름을 입력합니다 . 드롭
다운 목록을 통한 선택 또는 자유 텍스트 입력 .
장치 이름을 선택해도 해당 트랜스미터에 대한 REGARD 
7000 채널 구성 변경으로 이어지지 않습니다. 이를 위해 장치 
마법사를 사용해야 합니다 .

Device part 
number

트랜스미터의 주문 번호 .

Device serial 
number

트랜스미터의 제조 번호 .

Sensor name 트랜스미터에 사용되는 센서의 이름 .
Sensor part 
number

센서의 주문 번호 .

Sensor serial 
number

센서의 제조 번호 .

Startup inhibit time 트랜스미터 전원을 켠 후 채널이 차단된 시간 . 이는 트랜스미
터 준비 단계에서 경보를 작동시키지 않는 역할을 합니다 .

설정 범위 : 0~600 s

파라미터 설명

Fieldbus server ID 서버의 Modbus 주소
설정 범위 : 1~247

Server type 사전 구성된 서버 유형
선택 : 없음 , Polytron 8100, Polytron 8200 LC, Polytron 8200 
DD, Polytron 8310, Polytron 8700, Polytron 8720, GS01 및 
ISA100 UAPMO)

Device index 여러 개의 장치가 동일한 서버 ID를 가질 경우 해당 (예 : 
Gateway 이용 )
ISA100 Gateway 참조 사항 : 장치 인덱스를 통해 
DIAG_STATUS, PV_STATUS 및 PV_VALUE의 레지스터 주
소가 정해집니다 . 레지스터는 이 순서로 할당해야 합니다 . 장
치 인덱스 1의 경우 , 레지스터 주소가 100부터 시작합니다 . 
다음 장치 인덱스의 레지스터 주소는 20개 레지스터 전체에 
대해 예상됩니다 (120, 140, 160, ...).

파라미터 설명

Gas name 측정할 가스의 이름. 드롭다운 목록을 통한 선택 또는 자유 텍
스트 입력 .
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7.11.7.6 파라미터 메뉴 Alarms

이 메뉴에서 경보를 설정할 수 있습니다 .

시스템 응답 시간 확인 시 지연 시간을 고려해야 합니다. 다음 측정 시 지연 시간은 
기본적으로 가능한 한 짧게 유지해야 합니다 .
– 가연성 가스 및 증기
– 산소

– 유독성 가스

Alarm suppression time이 (가 ) 너무 낮게 설정된 경우 입력 신호로 인해 잘못
된 경보 상태가 작동될 수 있습니다 . 해결 방법 : 설비의 간섭 전위에 따라 Alarm 
suppression time을 높입니다 .

경보를 추가하려면 :
1. 을 (를 ) 선택합니다 .

 ⇒ 경보 구성 마법사가 표시됩니다 .
2. 원하는 설정을 수행합니다 .

측정 가스 마법사
측정 가스 마법사를 이용해 측정 가스를 선택할 수 있습니다. 
측정 가스에 따라 파라미터가 측정 가스의 표준값으로 자동
으로 할당됩니다. 기본값은 측정 가스 마법사 종료 후 변경할 
수 있습니다 .

Short gas name 측정 가스 이름의 짧은 버전 .
Measurement unit 측정 가스의 측정 단위. 드롭다운 목록을 통한 선택 또는 자유 

텍스트 입력 .
Measurement 
range ([min|max] 
step)

측정 범위 시작값 및 끝값과 표시의 단계 크기 . 단계 크기는 
어떤 최소 단계에서 표시값이 변하는지 나타냅니다 . 드롭다
운 목록을 통한 선택 .
Measurement range assistant
이 마법사를 이용해 측정 범위 구성에 대한 모든 파라미터를 
설정할 수 있습니다 .

파라미터 설명

파라미터 설명

Alarm suppression 
time

이 시간 동안에는 경보 상태가 발생해도 경보가 작동되지 않
고 (신호 장애가 경보 상태로 이어지지 않은 경우 ) 경보 조건
이 사라진 후에도 경보가 삭제되지 않습니다 .

설정 범위 : 0~5 s; 기본 설정 : 1 s

파라미터 /기능 설명

Alarm severity 경보 단계는 경보의 우선 순위를 나타
냅니다 .

설정 범위 : A1(낮은 우선 순위 )~A8(높
은 우선 순위 )
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3. 채널을 선택하고 확인합니다 .

채널마다 최대 8개의 경보를 만들 수 있습니다 .

경보의 설정을 변경하려면 :
1. 목록의 경보를 선택합니다 .

 ⇒ 경보의 설정이 표시됩니다 .
2. 원하는 변경을 수행하고 확인합니다 .

경보를 제거하려면 :
1. 경보의 확인란을 활성화합니다 .
2. 목록에서 경보를 제거하려면 을 (를 ) 선택합니다 .

7.11.7.7 파라미터 메뉴 Acknowledgement

이 메뉴에서 현재 채널을 확인 또는 재설정할 수 있는 채널을 선택할 수 있습니다 . 

Dashboard를 통한 채널 확인 및 재설정은 항상 가능합니다 .

채널을 추가하려면 :
1.  버튼을 선택합니다 .

 ⇒ 채널의 목록은 채널 필터 설정에 따라 표시됩니다 . 가능한 채널 필터 설정 : 
Suitable channels, Available channels, All channels

2. 원하는 채널을 선택하고 확인합니다 .

채널을 제거하려면 :
1. 채널의 확인란을 활성화합니다 . 경우에 따라 제거할 여러 채널을 활성화합니다 .
2. 목록에서 선택된 모든 채널을 제거하려면  버튼을 선택합니다 .

7.11.7.8 파라미터 메뉴 Inhibit

이 메뉴에서 현재 채널을 차단할 수 있는 다양한 채널을 선택할 수 있습니다 . 

Dashboard를 통한 채널 차단은 항상 가능합니다 .

Alarm direction 경보 방향은 경보가 나타나는 경우가 
가스 농도가 올라갈 때인지 내려갈 때
인지 나타냅니다 .

Alarm threshold 경보 임계값은 경보가 언제 작동되는지
를 나타냅니다 .
설정 범위 : 동일하게 구성된 측정 범위

Alarm hysteresis 이 값은 경보 히스테리시스의 백분율을 
나타냅니다 . 백분율은 측정 범위 끝값
에서 계산됩니다 .

설정 범위 : 0~5 %; 기본 설정 : 1 %
Assign alarm hysteresis to all 
alarms

이를 통해 이 채널에 대해 존재하는 모
든 경보에 설정된 경보 히스테리시스를 
수용할 수 있습니다 .

파라미터 /기능 설명
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채널을 추가하려면 :
1.  버튼을 선택합니다 .

 ⇒ 채널의 목록은 채널 필터 설정에 따라 표시됩니다 . 가능한 채널 필터 설정 : 
Suitable channels, Available channels, All channels

2. 원하는 채널을 선택하고 확인합니다 .

채널을 제거하려면 :
1. 채널의 확인란을 활성화합니다 . 경우에 따라 제거할 여러 채널을 활성화합니다 .
2. 목록에서 선택된 모든 채널을 제거하려면  버튼을 선택합니다 .

7.11.8 Digital Input Module Port 모듈

7.11.8.1 파라미터 메뉴 Channel

이 메뉴에서 채널 관련 정보를 수집할 수 있습니다 .

32
39

0

파라미터 설명

Disable channel 진행 중인 작동에 대해 채널의 작동을 정지하기 위해 활성화
합니다 (예 : 채널이 완전히 구성되어 있지 않은데 채널 설정
을 수행해야 하는 경우 ). 상태는 시스템 재시작을 통해 그대
로 유지됩니다 .

Channel ID 채널 번호를 지정합니다. 채널 번호가 목록 및 열 보기에 표시
됩니다 . 채널을 비활성 상태로 유지하고 표시되지 않도록 하
려면 NOP을 선택합니다 .

설정 범위 : 1~1,536, NOP
Channel tag 이 채널에 대한 설명 텍스트 . Channel tag이 (가 ) 목록 보기

에 표시됩니다 .
Channel group 
level 1

채널을 논리 그룹 단계 1에 할당합니다 (예 : 생산 홀 1). 그
룹의 모든 채널을 목록 및 채널 개요에 함께 표시할 수 있습니
다 .

Channel group 
level 2

채널을 논리 그룹 단계 2에 할당합니다 (예 : 층계 1).

Channel group 
level 3

채널을 논리 그룹 단계 3에 할당합니다 (예 : 방 1).
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채널 그룹
채널 그룹을 통해 기능적으로 및 /또는 지리적으로 연관되어 있는 설비 영역을 논리
적으로 결합할 수 있습니다 (예 : 생산 홀의 모든 트랜스미터 및 출력 요소 ). 계층적
으로 분류된 채널 그룹 단계를 최대 3개까지 구성할 수 있습니다 . 이때 정의된 채널 
그룹에 하위 그룹 및 채널이 동시에 포함되면 안 되므로 이 점에 유의해야 합니다 . 

7.11.8.2 Device 파라미터 메뉴

이 메뉴에서 트랜스미터 관련 정보를 수집할 수 있습니다 .

7.11.8.3 Input 파라미터 메뉴

이 메뉴에서 출력 신호의 동작 방식을 구성할 수 있습니다 . 출력 신호는 시스템 동작
에 영향을 미칩니다 .

"스위칭 동작 하강식 " 구성에서는 단선 감지가 활성화되고 해당 EOL 저항이 연
결되어 있어야 합니다 .

38
27

3

파라미터 설명

Device name 채널에 연결된 입력 요소의 장치 이름을 입력합니다 .
Device part 
number

입력 요소의 주문 번호 .

Device serial 
number

입력 요소의 제조 번호 .

Startup inhibit time 입력 요소 전원을 켠 후 채널이 차단된 시간 . 이는 준비 단계
에서 경보를 작동시키지 않는 역할을 합니다 .

설정 범위 : 0~600 s
Detector latching 
mode

연결된 수동 또는 자동 화재 탐지기에 작용되는 디지털 입력 
동작 방식 .
Latching: 래칭 화재 탐지기는 각 채널에서 작동 전압을 잠깐 
껐다가 다시 켜면 확인됩니다 .
Non-latching: 연결된 입력 요소의 상태는 시스템 구성에 따
라 처리됩니다 . 디지털 입력 공급 전압의 차단은 일어나지 않
습니다 .
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경고
오류가 있는 장치 동작 !
"스위칭 동작 하강식 " 구성에서 버튼 /스위치 저항을 통하는 전류의 총합이 End-of-
Line 저항 (EOL)을 통하는 전류보다 클 경우 , 단선 감지 기능에 오류가 있을 수 있습
니다 .
► "스위칭 동작 하강식 " 구성에서는 버튼 /스위치 저항을 통하는 전류의 총합이 저
항 (EOL)을 통하는 전류보다 작도록 선택합니다 .

가연성 가스, 산소 또는 유독성 가스의 측정 기능 또는 기능적 안전이 있는 설비 규
모에 사용할 경우 단선 감지가 활성화되어 있어야 합니다 .

7.11.8.4 파라미터 메뉴 Acknowledgement

이 메뉴에서 현재 채널을 확인 또는 재설정할 수 있는 채널을 선택할 수 있습니다 . 

파라미터 설명

Operation mode 디지털 입력 작동 모드. 디지털 입력은 하나의 출력 신호만 전
달합니다 . 디지털 입력은 작동 모드에 따라 다음 시스템 상태
를 작동시킬 수 있습니다 . 경보 A1~A8, Fault, Warning, 
Information 또는 Inhibit, Acknowledgement, Overrange 
latch ack..상태의 할당된 채널 .
예시 : 선택 오류 ; 입력 요소 (예 : 버튼 )를 누를 때 오류가 나
타납니다 .
예시 2: Inhibit 선택 , 키 스위치를 누를 때 할당된 모든 채널
에서 Inhibit 상태가 나타납니다 (예 : 범위 비활성화 ).
다음 장에서 자세한 내용 참조 : "용어집 ",페이지 143.

Detector activation 
direction

채널이 활성화되는 경우가 신호가 올라갈 때인지 내려갈 때
인지 나타냅니다 . 활성화 방향이 상승인 경우 양의 전류 임계
값을 입력해야 하며, 활성화 방향이 하강인 경우 음의 전류 임
계값을 입력해야 합니다 .

Current threshold 전류 임계값에 대한 전류값 .
전류 임계값과 대기 전류의 총합은 입력을 활성화하기 위해 
초과 (활성화 방향이 상승인 경우 ) 또는 미달 (활성화 방향이 
하강인 경우 )해야 하는 전류값입니다 .

설정 범위 : -400~-3 mA 또는 3~400 mA
기본 설정 : 15 mA

Wire break 
detection enabled

입력부에서 단선 감지를 활성화하기 위해 활성화합니다 .

Static current 대기 전류에 대한 전류값 .
단선 감지가 활성화된 경우 대기 전류를 최소 5 mA로 설정
해야 합니다 . 전류값은 End-of-line 저항 (EOL) 및 24 V 공급 
전압에서 나옵니다 . 예를 들어 15 mA의 대기 전류를 설정하
려면 24 V/15 mA = 1.6 kΩ의 EOL이 필요합니다 .

설정 범위 : 0 mA 또는 5~400 mA
기본 설정 : 단선 감지가 비활성화된 경우 0 mA; 단선 감지가 
활성화된 경우 15 mA
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Dashboard를 통한 채널 확인 및 재설정은 항상 가능합니다 .

채널을 추가하려면 :
1.  버튼을 선택합니다 .

 ⇒ 채널의 목록은 채널 필터 설정에 따라 표시됩니다 . 가능한 채널 필터 설정 : 
Suitable channels, Available channels, All channels

2. 원하는 채널을 선택하고 확인합니다 .

채널을 제거하려면 :
1. 채널의 확인란을 활성화합니다 . 경우에 따라 제거할 여러 채널을 활성화합니다 .
2. 목록에서 선택된 모든 채널을 제거하려면  버튼을 선택합니다 .

7.11.8.5 파라미터 메뉴 Inhibit

이 메뉴에서 현재 채널을 차단할 수 있는 다양한 채널을 선택할 수 있습니다 . 

Dashboard를 통한 채널 차단은 항상 가능합니다 .

채널을 추가하려면 :
1.  버튼을 선택합니다 .

 ⇒ 채널의 목록은 채널 필터 설정에 따라 표시됩니다 . 가능한 채널 필터 설정 : 
Suitable channels, Available channels, All channels

2. 원하는 채널을 선택하고 확인합니다 .

채널을 제거하려면 :
1. 채널의 확인란을 활성화합니다 . 경우에 따라 제거할 여러 채널을 활성화합니다 .
2. 목록에서 선택된 모든 채널을 제거하려면  버튼을 선택합니다 .

7.11.9 계전기 모듈 Port 구성

32
39

2
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7.11.9.1 파라미터 메뉴 Channel

이 메뉴에서 채널 관련 정보를 수집할 수 있습니다 .

채널 그룹
채널 그룹을 통해 기능적으로 및 /또는 지리적으로 연관되어 있는 설비 영역을 논리
적으로 결합할 수 있습니다 (예 : 생산 홀의 모든 트랜스미터 및 출력 요소 ). 계층적
으로 분류된 채널 그룹 단계를 최대 3개까지 구성할 수 있습니다 . 이때 정의된 채널 
그룹에 하위 그룹 및 채널이 동시에 포함되면 안 되므로 이 점에 유의해야 합니다 . 

7.11.9.2 Device 파라미터 메뉴

이 메뉴에서 계전기를 통해 스위칭되는 장치에 대한 정보를 수집할 수 있습니다 .

파라미터 설명

Disable channel 진행 중인 작동에 대해 채널의 작동을 정지하기 위해 활성화
합니다 (예 : 채널이 완전히 구성되어 있지 않은데 채널 설정
을 수행해야 하는 경우 ). 상태는 시스템 재시작을 통해 그대
로 유지됩니다 .

Channel ID 채널 번호를 지정합니다. 채널 번호가 목록 및 열 보기에 표시
됩니다 . 채널을 비활성 상태로 유지하고 표시되지 않도록 하
려면 NOP을 선택합니다 .

설정 범위 : 1~1,536, NOP
Channel tag 이 채널에 대한 설명 텍스트 . Channel tag이 (가 ) 목록 보기

에 표시됩니다 .
Channel group 
level 1

채널을 논리 그룹 단계 1에 할당합니다 (예 : 생산 홀 1). 그
룹의 모든 채널을 목록 및 채널 개요에 함께 표시할 수 있습니
다 .

Channel group 
level 2

채널을 논리 그룹 단계 2에 할당합니다 (예 : 층계 1).

Channel group 
level 3

채널을 논리 그룹 단계 3에 할당합니다 (예 : 방 1).

38
27

3

파라미터 설명

Device name 계전기에 연결된 장치의 이름 .
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7.11.9.3 Energize & Delay 파라미터 메뉴

이 메뉴에서 계전기의 동작 방식을 설정할 수 있습니다 .

지연 시간 지정 시 가스 농도에서 가능한 최대 증가율을 고려해야 합니다 . 시스템 
응답 시간 확인 시 지연 시간을 고려해야 하며 기본적으로 가능한 한 짧게 유지해야 
합니다 . 이는 다음의 측정에 적용됩니다 .
– 가연성 가스 및 증기
– 산소

– 유독성 가스
이 참조 사항은 Deactivation delay time에는 해당되지 않습니다 .

7.11.9.4 Output 파라미터 메뉴

이 메뉴에서 계전기를 스위칭할 입력 소스를 설정할 수 있습니다 . Source state의 
설정 옵션 : 경보 A1~A8, 오류 , 경고 , 정보 , Inhibit, Comfail.

입력 소스를 구성하려면 :
1. Output을 (를 ) 선택합니다 .
2. Logic type을 (를 ) 선택합니다 .
● Single
채널은 특수 상태에서 입력 소스로 지정됩니다 .

Device part 
number

장치의 주문 번호 .

Device serial 
number

장치의 제조 번호 .

파라미터 설명

파라미터 설명

Energize mode 계전기의 동작 방식을 설정합니다 .
다음 장에서 자세한 내용 참조 : "용어집 ",페이지 143.

Activation delay 
time

계전기 활성화에 대한 지연 시간을 설정합니다 .
적용 예시 : Activation delay time을 (를 ) 이용하면 공동으
로 제어되는 액추에이터 (예 : 팬 및 환기 플랩 )를 정의된 시
간 순서로 가져올 수 있습니다. 팬은 환기 플랩이 열린 후에만 
켜지도록 제어할 수 있습니다 .

지연 시간은 출력이 현재의 경보 조건에 지연되어 (구성된 
지연 시간 ) 반응하도록 작용합니다 . 이 시간 동안 경보 조건
이 누락되면 , 해당 출력을 통해 경보가 일어나지 않습니다 . 
이는 래칭으로 구성된 계전기에는 적용되지 않습니다 .

Dräger는 안전 관련 애플리케이션의 경우 파라미터 값을 
0(영 )으로 둘 것을 권장합니다 .

설정 범위 : 0~6000 s, 기본 설정 : 0 s
Deactivation delay 
time

계전기 비활성화에 대한 지연 시간을 설정합니다 (예 : 연결
된 팬의 추종 제어를 위해 ).

설정 범위 : 0~6000 s, 기본 설정 : 0 s
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a. Source state을 (를 ) 선택합니다 . 이를 통해 입력 채널의 상태가 계전기 스위
칭을 위한 조건으로 지정됩니다 .

b. Source channel을 (를 ) 선택합니다 . 이를 통해 채널이 입력 소스로 지정됩니
다 .
 ⇒ 사용 가능한 채널 목록이 표시됩니다 .

c. 채널을 선택하고 확인합니다 .
● Common
모든 채널이 입력 소스로 지정됩니다 . 이 채널 중 하나가 조건을 충족하면 , 계전
기가 스위칭됩니다 .
a. Source state을 (를 ) 선택합니다 . 이를 통해 입력 채널의 상태가 계전기 스위
칭을 위한 조건으로 지정됩니다 .
 ⇒ 선택된 상태의 모든 채널이 입력 소스로 선택됩니다 .

Dräger는 Common Inhibit 또는 Common Fault 선택 시 Activation delay 
time을 (를 ) 0.5 s로 설정할 것을 권장합니다 .

● Voting
Voting은 계전기를 스위칭하기 위해 지정된 상태 조건 중 적어도 하나가 충족되
어야 하는 채널의 수를 지정합니다 .
a. 입력 필드 Voting count에 계전기 스위칭을 작동하기 위해 조건이 충족되어
야 하는 채널 개수를 기입합니다 .

b. Source state을 (를 ) 선택합니다 . 이를 통해 입력 채널의 조건이 지정됩니다 .
c. 채널을 입력 채널로 추가하기 위해 을 (를 ) 선택합니다 . 

 ⇒ 사용 가능한 채널 목록이 표시됩니다 .
d. 원하는 모든 채널을 선택하고 확인합니다 .

2개 중 2개 , 3개 중 3개 등 선택 시 Voting에서 선택된 채널 중 하나에 오류 발생 
시 스위칭 조건을 절대 충족할 수 없음에 유의해야 합니다 . 
Dräger는 Voting m개 중 n개를 권장합니다 (m > n). 예시 : 3개중 2개 , 4개 중 3
개 .
Voting에 사용 가능한 최대 소스 수 m은 시스템에서 구성된 채널 수에서 나옵니다 . 
최대 250개의 소스 채널이 허용됩니다 .
Voting 수 n의 설정 범위 : 1~m

● Enhanced voting(Relay 24 V DC/240 V AC complex 모듈에만 해당 )
Voting은 계전기를 스위칭하기 위해 지정된 상태 조건 중 몇 개가 충족되어 하는
지 지정합니다 .
a. 입력 필드 Voting count에 계전기가 스위칭되기 시작하는 충족 조건 개수를 
기입합니다 . 

b. Degradation scheme을 (를 ) 선택합니다 . 이를 통해 Enhanced voting 시 
오류가 카운팅될지 여부가 결정됩니다 .

소프트웨어 /펌웨어 버전 02.00.00부터는 입력 채널 목록에서 누락된 채널
은 경보 조건으로 평가됩니다. 오류는 개별 입력 소스에서 표시되어야 합니다.
이러한 변경 사항은 하위 버전에도 호환됩니다 . 즉 소프트웨어 /펌웨어 버전
이 <02.00.00인 구성 데이터를 사용하는 경우 기존 구성은 모듈에서의 실제 
동작에 따라 표시창에 표시됩니다 .

소프트웨어 /펌웨어 버전 <02.00.00
When failure alarm condition: Voting 시 오류가 경보와 같이 카운팅됩니
다 .
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When failure no alarm condition: Voting 시 오류가 카운팅되지 않습니
다 .

소프트웨어 /펌웨어 버전 ≥ 02.00.00
When missing alarm condition: Voting 시 입력 채널의 오류가 경보와 같
이 카운팅됩니다 .
When missing no alarm condition: Voting 시 입력 채널의 오류가 카운팅
되지 않습니다 .

c. 채널을 입력 채널로 추가하기 위해 을 (를 ) 선택합니다 .
 ⇒ 사용 가능한 채널 목록이 표시됩니다 .

d. 원하는 모든 채널을 선택하고 확인합니다 .
 ⇒ Source state 목록이 표시됩니다 .

e. 원하는 모든 상태의 확인란을 활성화하고 확인합니다 .

Voting 또는 Enhanced voting에서 채널을 제거하려면 :
1. 채널의 확인란을 활성화합니다 . 경우에 따라 제거할 여러 채널을 활성화합니다 .
2. 목록에서 선택된 채널을 삭제하려면 을 (를 ) 선택합니다 .

7.11.9.5 Acknowledgement mode 파라미터 메뉴

이 메뉴에서 현재 채널의 확인 유형 및 스위칭 동작을 구성할 수 있습니다 .

현재 채널의 확인 유형을 구성하려면 :
1. 드롭다운 목록에서 Output reset mode 선택 :

2. 드롭다운 목록에서 Acknowledgement mode을 (를 ) 선택하고 확인 마법사를 
사용해 을 (를 ) 선택합니다 .

Manual reset 구성된 입력 조건이 아직 있고 입력 측에서 아직 확인되지 
않은 경우에도 출력 채널을 수동으로 확인할 수 있습니다
(예 : Dashboard 또는 할당된 디지털 입력을 통해 ). 계전기
의 재설정은 설정된 Acknowledgement mode에 따라 이
루어집니다 .
예시 : 계전기는 Common A1 경보 및 Acknowledgement 
mode ACK(으 )로 구성되어 있으며 경보 경음기를 스위칭
합니다 . 이 작동 모드에서는 경보 조건이 아직 있더라도 경
음기를 수동으로 확인할 수 있습니다 .

Reset by input 
ack.

출력 채널은 Acknowledgement mode을 (를 ) 고려하여 
구성된 입력 조건이 더 이상 존재하지 않는 경우에만 승인
됩니다 .
예시 : 계전기는 Common A1 경보로 구성되어 있으며 경
보 경음기를 스위칭합니다 . 이 작동 모드에서 경고 램프는 
Acknowledgement mode을 (를 ) 고려하여 마지막으로 
작동된 경보가 사라진 후에만 차단됩니다 .

NAK Non-latching and non acknowledgeable
확인 불가능 비래칭 계전기 .

ACK Non-latching and ackknowledgeable
확인 가능 비래칭 계전기 .

LACK Latching and acknowledgeable
확인 가능 래칭 계전기 .
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가연성 가스 , 산소 또는 유독성 가스의 측정 기능 또는 기능적 안전이 있는 설
비 규모에 사용할 경우 안전 관련 중요도가 가장 큰 경보에 대해 확인 유형 LNAK 
및 LPAK만 허용됩니다 .
가장 높은 경보용 출력이 여러 개인 경우 편차 (예 : 음향 경보 기기에 대해 )가 허
용됩니다 .

3. Resound time을 (를 ) 선택합니다 .
 ⇒ Resound time 메뉴가 표시됩니다 .

NFPA 72에 따른 애플리케이션의 경우 Resound time을 (를 ) 활성화해야 합니
다 .

7.11.9.6 파라미터 메뉴 Acknowledgement

이 메뉴에서 현재 채널을 확인 또는 재설정할 수 있는 채널을 선택할 수 있습니다 . 

Dashboard를 통한 채널 확인 및 재설정은 항상 가능합니다 .

채널을 추가하려면 :
1.  버튼을 선택합니다 .

 ⇒ 채널의 목록은 채널 필터 설정에 따라 표시됩니다 . 가능한 채널 필터 설정 : 
Suitable channels, Available channels, All channels

2. 원하는 채널을 선택하고 확인합니다 .

채널을 제거하려면 :
1. 채널의 확인란을 활성화합니다 . 경우에 따라 제거할 여러 채널을 활성화합니다 .
2. 목록에서 선택된 모든 채널을 제거하려면  버튼을 선택합니다 .

7.11.9.7 파라미터 메뉴 Inhibit

이 메뉴에서 현재 채널을 차단할 수 있는 다양한 채널을 선택할 수 있습니다 . 

Dashboard를 통한 채널 차단은 항상 가능합니다 .

LPAK Latching and non-acknowledgeable but pre-acknowledgeable
확인 불가능하지만 사전 확인은 가능한 래칭 계전기 .

LNAK Latching, non-acknowledgeable and not pre-acknowledgeable
확인 불가능 및 사전 확인 불가능한 래칭 계전기 .

Enable resound time 경보 조건이 계속 있을 때 경보 확인 후 경보 경음기를 반
복적으로 활성화하려면 활성화합니다 . 스위칭 조건이 아
직 존재하는 한 , 재활성화는 설정된 시간이 지난 후 확인 
반복 시에도 이루어집니다 .

확인 유형 NAK 및 LNAK의 경우 경보음 반복이 아무런 작
용을 하지 않습니다 . 
확인 유형 LPAK의 경우 경보음 반복에 대한 시간 간격이 
지난 후 사전 확인이 재설정됩니다 .

Resound time Resound time에 대한 시간 간격 . 

설정 범위 : 0~24 h.
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채널을 추가하려면 :
1.  버튼을 선택합니다 .

 ⇒ 채널의 목록은 채널 필터 설정에 따라 표시됩니다 . 가능한 채널 필터 설정 : 
Suitable channels, Available channels, All channels

2. 원하는 채널을 선택하고 확인합니다 .

채널을 제거하려면 :
1. 채널의 확인란을 활성화합니다 . 경우에 따라 제거할 여러 채널을 활성화합니다 .
2. 목록에서 선택된 모든 채널을 제거하려면  버튼을 선택합니다 .

7.11.10 Gateway Module 포트 구성

7.11.10.1 파라미터 메뉴 Channel

이 메뉴에서 채널 관련 정보를 수집할 수 있습니다 .

32
39

3

파라미터 설명

Disable channel 진행 중인 작동에 대해 채널의 작동을 정지하기 위해 활성화
합니다 (예 : 채널이 완전히 구성되어 있지 않은데 채널 설정
을 수행해야 하는 경우 ). 상태는 시스템 재시작을 통해 그대
로 유지됩니다 .

Channel ID 채널 번호를 지정합니다. 채널 번호가 목록 및 열 보기에 표시
됩니다 . 채널을 비활성 상태로 유지하고 표시되지 않도록 하
려면 NOP을 선택합니다 .

설정 범위 : 1~1,536, NOP
Channel tag 이 채널에 대한 설명 텍스트 . Channel tag이 (가 ) 목록 보기

에 표시됩니다 .
Channel group 
level 1

채널을 논리 그룹 단계 1에 할당합니다 (예 : 생산 홀 1). 그
룹의 모든 채널을 목록 및 채널 개요에 함께 표시할 수 있습니
다 .

Channel group 
level 2

채널을 논리 그룹 단계 2에 할당합니다 (예 : 층계 1).

Channel group 
level 3

채널을 논리 그룹 단계 3에 할당합니다 (예 : 방 1).
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채널 그룹
채널 그룹을 통해 기능적으로 및 /또는 지리적으로 연관되어 있는 설비 영역을 논리
적으로 결합할 수 있습니다 (예 : 생산 홀의 모든 트랜스미터 및 출력 요소 ). 계층적
으로 분류된 채널 그룹 단계를 최대 3개까지 구성할 수 있습니다 . 이때 정의된 채널 
그룹에 하위 그룹 및 채널이 동시에 포함되면 안 되므로 이 점에 유의해야 합니다 . 

7.11.10.2 Fieldbus 파라미터 메뉴 (Modbus RTU)

이 메뉴에서 필드버스 연결 설정을 설정할 수 있습니다 .

전송 속도를 설정하려면 :
1. 드롭다운 목록 Fieldbus baud rate에서 해당 전송 속도를 선택합니다 .
설정 범위 : 9,600, 19,200, 57,600, 115,200, 230,400, 921,600 bit/s
기본 설정 : 115,200 bit/s

정지 비트를 설정하려면 :
1. 드롭다운 목록 Fieldbus stop bits에서 정지 비트를 선택합니다 .
설정 범위 : 1, 1,5, 2; 기본 설정 : 1

패리티 값을 설정하려면 :
1. 드롭다운 목록 Fieldbus parity value에서 패리티 값을 선택합니다 .
설정 범위 : None, Odd, Even; 기본 설정 : Even

Fieldbus server ID를 설정하려면 :
1. 입력 필드 Fieldbus server ID에 DCS 또는 SCADA 시스템에 설정한 해당 ID를 
기입합니다 .
설정 범위 : 1~247(ID 247은 Dräger 내부용으로 지정되어 있음 ).
다음 장에서 자세한 내용 참조 : "Modbus 명령 구조 ",페이지 146

음의 측정값을 0으로 설정하려면 :
1. 확인란 Set negative to zero을 (를 ) 활성화합니다 .

DCS 또는 SCADA 시스템의 유효하지 않은 요청을 무시하려면 :
1. 확인란 Suppress function exceptions을 (를 ) 활성화합니다 .

기능이 비활성화된 경우 유효하지 않은 요청 시 해당 Modbus 오류 코드로 응
답됩니다 .

38
27

3
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7.11.10.3 Fieldbus 파라미터 메뉴 (Modbus TCP)

음의 측정값을 0으로 설정하려면 :
1. 확인란 Set negative to zero을 (를 ) 활성화합니다 .

DCS 또는 SCADA 시스템의 유효하지 않은 요청을 무시하려면 :
1. 확인란 Suppress function exceptions을 (를 ) 활성화합니다 .

기능이 비활성화된 경우 유효하지 않은 요청 시 해당 Modbus 오류 코드로 응
답됩니다 .

7.11.10.4 Network 파라미터 메뉴 (Modbus TCP)

이 메뉴에서 네트워크 설정을 설정할 수 있습니다 .
1. 입력 필드 IP address에 해당 IP 주소를 기입합니다 .
2. 입력 필드 Subnet mask에 해당 서브넷 마스크를 기입합니다 .
3. 입력 필드 Standard gateway에 Gateway의 IP 주소를 기입합니다 .
4. 이 기능을 활성화하려면 확인란 DHCP activated을 (를 ) 활성화합니다 .

IP 주소가 DHCP에 의해 할당되었거나 수동으로 입력된 경우 작동 중 파라미터 
메뉴에 IP 주소와 MAC 주소가 표시됩니다 . 네트워크에 DHCP 서버가 없는 경우 
수동으로 입력한 IP 주소가 사용됩니다 .

5. 경우에 따라 입력 필드 Additional port 1 ~ Additional port 2에 추가 포트를 기
입합니다 . 추가 Port를 통해 추가 TCP 클라이언트 (최대 3개의 클라이언트 )를 
연결할 수 있습니다 . Port는 모두 달라야 합니다 .
기본 Port 502는 항상 활성 상태입니다 .

7.11.10.5 Fieldbus 파라미터 메뉴 (PROFIBUS DP)

이 메뉴에서 필드버스 연결 설정을 설정할 수 있습니다 .

Fieldbus server ID를 설정하려면 :
1. 입력 필드 Fieldbus server ID에 DCS 또는 SCADA 시스템에 설정한 해당 ID를 
기입합니다 .

2. 설정 범위 : 1~125.
다음 장에서 자세한 내용 참조 : "PROFIBUS DP 및 PROFINET 명령 구조 ",페이
지 154

음의 측정값을 0으로 설정하려면 :
1. 확인란 Set negative to zero을 (를 ) 활성화합니다 .

7.11.10.6 Fieldbus 파라미터 메뉴 (PROFINET)

이 메뉴에서 필드버스 연결 설정을 설정할 수 있습니다 .

음의 측정값을 0으로 설정하려면 :
1. 확인란 Set negative to zero을 (를 ) 활성화합니다 .

7.11.10.7 파라미터 메뉴 Acknowledgement

이 메뉴에서 현재 채널을 확인 또는 재설정할 수 있는 채널을 선택할 수 있습니다 . 

Dashboard를 통한 채널 확인 및 재설정은 항상 가능합니다 .
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채널을 추가하려면 :
1.  버튼을 선택합니다 .

 ⇒ 채널의 목록은 채널 필터 설정에 따라 표시됩니다 . 가능한 채널 필터 설정 : 
Suitable channels, Available channels, All channels

2. 원하는 채널을 선택하고 확인합니다 .

채널을 제거하려면 :
1. 채널의 확인란을 활성화합니다 . 경우에 따라 제거할 여러 채널을 활성화합니다 .
2. 목록에서 선택된 모든 채널을 제거하려면  버튼을 선택합니다 .

7.11.10.8 파라미터 메뉴 Inhibit

이 메뉴에서 현재 채널을 차단할 수 있는 다양한 채널을 선택할 수 있습니다 . 

Dashboard를 통한 채널 차단은 항상 가능합니다 .

채널을 추가하려면 :
1.  버튼을 선택합니다 .

 ⇒ 채널의 목록은 채널 필터 설정에 따라 표시됩니다 . 가능한 채널 필터 설정 : 
Suitable channels, Available channels, All channels

2. 원하는 채널을 선택하고 확인합니다 .

채널을 제거하려면 :
1. 채널의 확인란을 활성화합니다 . 경우에 따라 제거할 여러 채널을 활성화합니다 .
2. 목록에서 선택된 모든 채널을 제거하려면  버튼을 선택합니다 .

7.11.11 Bridge Module Port 구성

32
39
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7.11.11.1 파라미터 메뉴 Channel

이 메뉴에서 채널 관련 정보를 수집할 수 있습니다 .

채널 그룹
채널 그룹을 통해 기능적으로 및 /또는 지리적으로 연관되어 있는 설비 영역을 논리
적으로 결합할 수 있습니다 (예 : 생산 홀의 모든 트랜스미터 및 출력 요소 ). 계층적
으로 분류된 채널 그룹 단계를 최대 3개까지 구성할 수 있습니다 . 이때 정의된 채널 
그룹에 하위 그룹 및 채널이 동시에 포함되면 안 되므로 이 점에 유의해야 합니다 . 

파라미터 설명

Disable channel 진행 중인 작동에 대해 채널의 작동을 정지하기 위해 활성화
합니다 (예 : 채널이 완전히 구성되어 있지 않은데 채널 설정
을 수행해야 하는 경우 ). 상태는 시스템 재시작을 통해 그대
로 유지됩니다 .

Channel ID 채널 번호를 지정합니다. 채널 번호가 목록 및 열 보기에 표시
됩니다 . 채널을 비활성 상태로 유지하고 표시되지 않도록 하
려면 NOP을 선택합니다 .

설정 범위 : 1~1,536, NOP
Channel tag 이 채널에 대한 설명 텍스트 . Channel tag이 (가 ) 목록 보기

에 표시됩니다 .
Channel group 
level 1

채널을 논리 그룹 단계 1에 할당합니다 (예 : 생산 홀 1). 그
룹의 모든 채널을 목록 및 채널 개요에 함께 표시할 수 있습니
다 .

Channel group 
level 2

채널을 논리 그룹 단계 2에 할당합니다 (예 : 층계 1).

Channel group 
level 3

채널을 논리 그룹 단계 3에 할당합니다 (예 : 방 1).

38
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7.11.11.2 파라미터 메뉴 Device

이 메뉴에서 트랜스미터 관련 정보를 수집할 수 있습니다 .

7.11.11.3 파라미터 메뉴 Alarms

이 메뉴에서 REGARD에서 설정된 경보 한계를 REGARD 7000에서 수동으로 설정
할 수 있습니다 . 이 경보 한계값은 REGARD 7000에서 REGARD 경보 한계의 일정
한 표시에 사용됩니다 . 이 경보 한계값은 REGARD 7000. 다음 장에서 자세한 내용 
참조 : "REGARD와 함께 REGARD 7000을 작동하기 위한 특수 기능 ",페이지 67
의 경보 방식에 영향을 미치지 않습니다 .

경보를 추가하려면 :
1. 을 (를 ) 선택합니다 .

 ⇒ 경보 구성 마법사가 표시됩니다 .
2. 원하는 설정을 수행합니다 .

3. 채널을 선택하고 확인합니다 .

경보의 설정을 변경하려면 :
1. 목록의 경보를 선택합니다 .

 ⇒ 경보의 설정이 표시됩니다 .
2. 원하는 변경을 수행하고 확인합니다 .

경보를 제거하려면 :
1. 경보의 확인란을 활성화합니다 .
2. 목록에서 경보를 제거하려면 을 (를 ) 선택합니다 .

파라미터 설명

Device name 채널에 연결된 트랜스미터의 장치 이름을 입력합니다 . 드롭
다운 목록을 통한 선택 또는 자유 텍스트 입력 .

Device part 
number

트랜스미터의 주문 번호 .

Device serial 
number

트랜스미터의 제조 번호 .

REGARD card 
number

해당 REGARD 채널의 카드 번호 (채널 번호 )를 선택합니다 .

설정 범위 : 1~99; 기본 설정 : 1

파라미터 /기능 설명

Alarm severity 경보 단계는 경보의 우선 순위를 나타
냅니다 .

설정 범위 : A1(낮은 우선 순위 )~A8(높
은 우선 순위 )

Alarm direction 경보 방향은 경보가 나타나는 경우가 
가스 농도가 올라갈 때인지 내려갈 때
인지 나타냅니다 .

Alarm threshold 경보 임계값은 경보가 언제 작동되는지
를 나타냅니다 .
설정 범위 : 동일하게 구성된 측정 범위
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7.11.11.4 파라미터 메뉴 Acknowledgement

이 메뉴에서 현재 채널을 확인 또는 재설정할 수 있는 채널을 선택할 수 있습니다 . 

Dashboard를 통한 채널 확인 및 재설정은 항상 가능합니다 .

채널을 추가하려면 :
1. 을 (를 ) 선택합니다 .

 ⇒ 채널의 목록은 채널 필터 설정에 따라 표시됩니다 . 가능한 채널 필터 설정 : 
Suitable channels, Available channels, All channels

2. 원하는 채널을 선택하고 확인합니다 .

채널을 제거하려면 :
1. 채널의 확인란을 활성화합니다 . 경우에 따라 제거할 여러 채널을 활성화합니다 .
2. 목록에서 선택된 모든 채널을 제거하려면 을 (를 ) 선택합니다 .

7.11.11.5 파라미터 메뉴 Inhibit

이 메뉴에서 현재 채널을 차단할 수 있는 다양한 채널을 선택할 수 있습니다 . 

Dashboard를 통한 채널 차단은 항상 가능합니다 .

채널을 추가하려면 :
1.  버튼을 선택합니다 .

 ⇒ 채널의 목록은 채널 필터 설정에 따라 표시됩니다 . 가능한 채널 필터 설정 : 
Suitable channels, Available channels, All channels

2. 원하는 채널을 선택하고 확인합니다 .

채널을 제거하려면 :
1. 채널의 확인란을 활성화합니다 . 경우에 따라 제거할 여러 채널을 활성화합니다 .
2. 목록에서 선택된 모든 채널을 제거하려면  버튼을 선택합니다 .

7.11.12 Bridge Module에 REGARD 시스템의 카드 번호 할당
Bridge Module 할당 마법사를 이용해 REGARD 시스템의 카드 번호를 REGARD 
7000 시스템의 채널 ID 및 Ports에 할당할 수 있습니다 .
1. 구성 모드를 불러옵니다 . 다음 절에서 자세한 내용 참조 : "구성 모드 불러오기

",페이지 80
2. [Docking Station] > [Bridge Module] > [Port]를 선택합니다 .
3.  > Bridge Module assignment assistant을 (를 ) 선택합니다 .

 ⇒ Bridge Module 할당 마법사가 표시됩니다 .
4. REGARD 시스템의 카드 번호 범위 지정 :

a. 드롭다운 목록 From card number에서 카드 번호 범위의 시작 부분을 선택
합니다 .

b. 드롭다운 목록 To card number에서 카드 번호 범위의 끝 부분을 선택합니
다 .

5. 드롭다운 목록 From channel ID에서 REGARD 7000 시스템의 채널 ID에 대한 
할당을 선택합니다 .

6. 드롭다운 목록 From port에서 REGARD 7000 시스템의 Ports에 대한 할당을 선
택합니다 .

7. 설정을 확인하려면 을 (를 ) 선택합니다 .
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8. 경우에 따라 다른 구성을 수행합니다 .
9. 전송 마법사를 시작하려면 :  > Send을 (를 ) 선택하고 전송 마법사의 지침을 
따릅니다 . 다음 장에서 자세한 내용 참조 : "일반 구성 과정 ",페이지 80

7.11.13 Dashboard 설정
채널의 표시 제한 및 Dashboard 명칭을 설정하려면 :
1.  > Settings > Basic settings을 (를 ) 선택합니다 .
2. 입력 필드 Dashboard tag:에 Dashboard 명칭을 입력합니다 .
3. 입력 필드 Channel restrictions:에 Dashboard가 표시될 개별 채널 (예 : 1, 2) 
또는 채널 범위 (예 : 5-10)를 입력합니다 .

설정 Channel restrictions:은 (는 ) 사용자 역할 View only 및 작동에만 유효
하고 Dashboard에 로컬로 저장됩니다 . 따라서 연결된 여러 Dashboards가 다양
한 채널 범위를 표시할 수 있습니다 .

Dashboard 언어를 설정하려면 :
1.  > Settings > Language settings을 (를 ) 선택합니다 .
2. 드롭다운 목록에서 언어를 선택하고 확인합니다 .

 ⇒ 언어가 전환됩니다 .

Dashboard의 날짜 및 시간을 설정하려면 :

시간이 변경되면 채널 이벤트 로그가 삭제됩니다 . 그렇지 않으면 채널 이벤트 로
그에서 시간이 엇갈릴 수 있기 때문입니다 . 시간 변경 전에 채널 이벤트 로그를 내보
낼 수 있습니다 .

1.  > Settings > Date and time settings을 (를 ) 선택합니다 .
2. Date 영역에서 현재 날짜를  및  버튼으로 설정합니다 .
3. Time zone: 영역에서 드롭다운 목록을 선택하고 시간대를 선택합니다 .
4. Time (h, min, s): 영역에서 현재 시간을  및  버튼으로 설정합니다 . 설정된 

Dashboard 언어에 따라 해당 시간 형식이 표시됩니다 .

사용자 로그인 후 표시되는 기본 보기를 설정하려면 :
1.  > Settings > View settings을 (를 ) 선택합니다 .
2. Default view: 영역에서 드롭다운 목록을 선택하고 선호하는 보기를 선택합니다 .
3. Auto scroll speed: 영역에서 드롭다운 목록을 선택하고 선호하는 설정을 선택
합니다 .
설정 옵션 : Off, Fast, Normal, Slow
기본 설정 : Off

7.12 관리 사용자 역할
시스템 로그인 후 표준 보기가 표시됩니다 (구성 가능 ). 다음 장에서 자세한 내용 참
조 : "Dashboard 설정 ",페이지 112.
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주의
일관성 없는 구성 표시 위험 .
채널의 채널 Tag 또는 채널 ID 변경 후 REGARD 구성 소프트웨어가 있는 다른 
Dashboard/PC에서 이 채널의 채널 Tag 및 모듈 유형이 다음 보기에 업데이트되지 
않은 상태로 표시될 수 있습니다 .
– 확인 출처
– 측정 범위 초과
– Inhibit
– 출력

► 채널의 채널 Tag 또는 채널 ID 변경 후 REGARD 구성 소프트웨어가 있는 연결된 
모든 Dashboard/PC에서 구성 모드를 불러오고 변경 없이 다시 종료합니다 .

7.12.1 사용자 관리
사용자 관리를 이용해 로컬로 개인화된 사용자를 만들 수 있습니다 . 이때 모든 사용
자에게 사용자 역할을 할당해야 합니다 .

새 사용자를 만들려면 :
1.  > User management를 선택합니다 .

 ⇒ 설정된 모든 사용자가 포함된 목록이 표시됩니다 .
2.  버튼을 선택합니다 .

 ⇒ 입력 마스크 New user가 표시됩니다 . (*로 표시된 입력 필드는 필수란입니
다 .)

3. 입력 필드 User ID/Login:에 원하는 사용자 ID를 기입합니다 (최대 15자 , 소문
자 및 숫자 ).

4. 입력 필드 Name:에 새 사용자의 이름을 기입합니다 (최대 15자 , 대 /소문자 및 
숫자 ).

5. 입력 필드 Password:에 새 사용자에 대한 암호를 기입합니다 (최소 4개의 숫
자 , 최대 8개의 숫자 ).

6. 입력 필드 Verify password:에서 암호를 확인합니다 .
7. 드롭다운 목록 Role에서 원하는 사용자 역할을 선택합니다 .
8. 모든 입력을 확인하려면  버튼을 선택합니다 .

 ⇒ 새 사용자가 사용자 목록에 표시됩니다 .

사용자를 삭제하려면 :
1.  > User management를 선택합니다 .
2. 삭제할 사용자를 선택합니다 .
3.  버튼을 선택하고 확인합니다 .

사용자를 편집하려면 :
1.  > User management를 선택합니다 .
2. 편집할 사용자를 선택합니다 .
3.  버튼을 선택합니다 .
4. 원하는 변경을 수행하고 확인합니다 .

기존 사용자의 경우 User ID를 변경할 수 없습니다 .
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7.12.2 자동 로그인 설정
자동 로그인이 활성화되어 있으면 , 사용자가 30초 후에 자동으로 (암호를 입력하지 
않고도 ) 설정된 사용자 역할로 로그인됩니다 . 자동 로그인은 다른 사용자 역할에서 
자동으로 로그아웃된 후에도 실행됩니다 . 자동 로그인은 사용자 역할 View only 및 
Operation에만 가능합니다 .

자동 로그인을 설정하려면 :
1.  > User management를 선택합니다 .
2. 드롭다운 목록 Auto Login:에서 원하는 사용자 (보기 및 작동에 대한 사용자 역
할이 있는 사용자만 표시됨 )를 선택하거나 OFF를 선택하여 자동 로그인을 비활
성화합니다 .

7.12.3 Dashboard 펌웨어 업데이트
이 기능을 사용해 Dashboard 펌웨어 업데이트를 실행할 수 있습니다. 업데이트 중에
는 Dashboard 에 채널 표시가 제공되지 않지만 REGARD 7000 시스템은 계속 작동 
준비 상태입니다 . 연결된 모든 Dashboard를 개별적으로 업데이트해야 합니다 .

주의
Dashboard 손상
업데이트 중 의도치 않게 취소가 되면 (예 : 전류 공급 중단으로 인해 ) Dashboard가 
더 이상 작동하지 않을 수 있습니다 .
► 업데이트 마법사의 지침을 준수하십시오 .

전제조건 :
– 최신 펌웨어가 포함된 USB 메모리가 있습니다 .

최신 펌웨어는 DrägerService를 통해 받을 수 있습니다 .

1.  > Update을 (를 ) 선택합니다 .
 ⇒ 업데이트 마법사가 시작됩니다 .

2. 새 펌웨어가 포함된 USB 메모리를 Dashboards의 USB 포트에 끼웁니다 .
3. 마법사의 지침을 따릅니다 .

7.12.4 추가 기능 라이선스 표시 및 설치
이 기능을 이용해 새 추가 기능을 Dashboard에 설치할 수 있습니다 .

REGARD 7000 Dashboard에 사용 가능한 추가 기능 라이선스 :

7.12.4.1 설치된 추가 기능 라이선스 표시

1.  > License management을 (를 ) 선택합니다 .
✓ 설치된 모든 추가 기능 라이선스가 표시됩니다 .

추가 기능 라이선스 주문 번호
REGARD 7000 Add-On System Reports
다음 장에서 자세한 내용 참조 : "구성 및 보고서 내보내기
",페이지 81

37 10 760

REGARD 7000 Add-On Event Logger
다음 장에서 자세한 내용 참조 : "채널 이벤트 로그 (추가 기능 
라이선스 )",페이지 73

37 07 819
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7.12.4.2 새 추가 기능 설치

전제조건 :
– 사용자가 관리 사용자 역할로 로그인되어 있습니다 .
– 추가 기능이 주문되었으며 라이선스 키가 있습니다 .
– 추가 기능 주문 시 Dashboard의 부품 번호 및 일련번호가 필요합니다. 이를 위해 

 > Information > Device information을 (를 ) 선택하고 부품 번호 및 일련번
호를 기록합니다 .

1. 제공된 라이선스 키 파일을 USB 메모리에 복사합니다 .
2. 라이선스 키가 포함된 USB 메모리를 <Dashboards의 USB 포트에 끼웁니다

(Dashboard의 부품 번호 및 일련번호는 주문 시 제공됨 ).
3.  > License management을 (를 ) 선택합니다 .

 ⇒ 설치된 모든 추가 기능 라이선스가 표시됩니다 .
4. 을 (를 ) 선택합니다 .
5. USB 메모리에서 추가 기능 라이선스를 선택합니다 . 모든 추가 기능 라이선스는 
파일 확장자가 다음과 같습니다 . .WibuCmRaU

6. 추가 기능 라이선스를 설치하려면 을 (를 ) 선택합니다 .

7.12.5 시스템 문서 라이브러리 관리 (옵션 )
REGARD 7000 Dashboard에는 500 MB의 내부 라이브러리 메모리가 있습니다 . 이 
메모리에 문서가 PDF 형식으로 저장 및 표시됩니다 .

문서를 시스템 문서 라이브러리에 저장하려면 :
1.  > System documents library을 (를 ) 선택합니다 .

 ⇒ 내부 시스템 문서 라이브러리가 표시됩니다 .
2. 문서가 포함된 USB 메모리를 Dashboards의 USB 포트에 끼웁니다 .
3. 을 (를 ) 선택합니다 .

시스템 문서 라이브러리에서 문서를 삭제하려면 :
1.  > System documents library을 (를 ) 선택합니다 .

 ⇒ 내부 시스템 문서 라이브러리가 표시됩니다 .
2. 삭제할 문서를 선택합니다 .
3. 을 (를 ) 선택하고 따라 나오는 대화상자를 확인합니다 .

시스템 문서 라이브러리의 문서를 표시하려면 :
1.  > System documents library을 (를 ) 선택합니다 .

 ⇒ 내부 시스템 문서 라이브러리가 표시됩니다 .
2. 문서를 선택합니다 .
3. 을 (를 ) 선택합니다 .

 ⇒ 문서가 표시되고 다음 기능을 통해 볼 수 있습니다 .

기호 기능

보기를 확대합니다 .

보기를 축소합니다 .
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7.12.6 Dashboard 끄기
1. 을 (를 ) 선택합니다 .
2. Shutdown을 (를 ) 선택하고 따라 나오는 대화상자를 확인합니다 .

다음 장의 준수 사항 참조 : "Dashboard",페이지 42

문서를 시계 방향으로 90 ° 회전합니다 .

전체 보기 .

문서 너비에 맞게 확대 .

기호 기능
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8 장애 해결 및 메시지
8.1 일반

오류 및 메시지

오
류

 L
ED

1)

SF
R

2)

SS
R

2)

원인 해결 방법

Received own 
module address

x x - 모듈 오류, 이중 MAC 주
소

해당 모듈을 교체합니
다 .

Received own 
module location

x x - Docking Station 오류 , 
일련번호 또는 슬롯에 
오류가 있음

해당 Docking Station을 
교체합니다 .

Special state 
relay fault

x x - Docking Station 오류 , 
특수 상태 계전기가 스
위칭되지 않음

해당 Docking Station을 
교체합니다 .

Docking Station 
alarm relay fault

x x - Docking Station 오류 , 
경보 계전기가 올바르게 
스위칭되지 않음

해당 Docking Station을 
교체합니다 .

N/A x x - 모듈 통신 장애 토폴로지 보기에서 시스
템의 완전성을 점검하고 
경우에 따라 표시되지 
않은 모듈 (통신 LED 꺼
짐 )을 교체합니다 .

Configuration 
warning

- - - 시스템에 적어도 2개의 
동일한 채널 주소가 있
음

구성을 점검하고 수정합
니다 .

Reduced data 
rate

- - - REGARD 7000 네트워
크의 데이터 전송 속도
가 너무 낮음

REGARD 7000 네트워
크 설치 점검 (모듈 및 
이더넷 Port에서 , 이더
넷 Port LED 표 참조) 및 
수정

Missing 
external 
switching 
element

x x - Comfail, 외부 스위칭 요
소 (버튼 또는 회전 스
위치 )와의 통신이 중단
되거나 두절됨 .

Docking Station과 해당 
모듈 사이 연결과 외부 
스위칭 요소 (버튼 또는 
회전 스위치 )에 대한 모
듈 할당을 점검합니다 .

Wrong ext. 
switching 
element 
assignment

x x - Comfail, 외부 스위칭 요
소 (버튼 또는 회전 스
위치 )에 대한 할당이 잘
못됨 .

외부 스위칭 요소 (버튼 
또는 회전 스위치 )에 대
한 할당을 점검하고 수
정합니다 .

Wrong ext. 
switching 
element input 
mode

x x - Comfail, 외부 스위칭 요
소 (버튼 또는 회전 스
위치 )의 작동 모드가 잘
못됨 .

외부 스위칭 요소 (버튼 
또는 회전 스위치 )의 작
동 모드를 점검하고 수
정합니다 .
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Missing ext. 
overr. ack. 
switching 
element

x x - Comfail, 측정 범위 초과 
확인용 외부 스위칭 요
소 (버튼 )와의 통신이 
중단되거나 두절됨 .

Docking Station과 해당 
모듈 사이 연결과 측정 
범위 초과 확인용 외부 
스위칭 요소 (버튼 또는 
회전 스위치 )에 대한 모
듈 할당을 점검합니다 .

Wrong ext. 
overr. ack. 
switching 
element 
assignment

x x - Comfail, 외부 스위칭 요
소 (버튼 또는 회전 스
위치 )에 대한 할당이 잘
못됨 .

측정 범위 초과 확인용 
외부 스위칭 요소 (버
튼 )에 대한 할당을 점검
하고 수정합니다 .

Wrong ext. 
overr. ack. 
switching 
element input 
mode

x x - Comfail, 측정 범위 초과 
확인용 외부 스위칭 요
소 (버튼 )의 작동 모드
가 잘못됨 .

측정 범위 초과 확인용 
외부 스위칭 요소 (버
튼 )의 작동 모드를 점검
하고 수정합니다 .

Missing input 
channel

x x - Comfail, 적어도 하나의 
입력 채널과의 통신이 
중단되거나 두절됨 .

Docking Station과 해당 
모듈 사이 연결과 입력 
채널에 대한 모듈 할당
을 점검합니다 .

Incorrect 
channel type

x x - Comfail, 적어도 하나의 
입력 채널에 대한 할당
이 잘못됨 .

입력 채널에 대한 할당
을 점검하고 수정합니
다 .

Incorrect 
operation mode

x x - Comfail, 적어도 하나의 
입력 채널에서 작동 모
드가 잘못됨 .

입력 채널의 작동 모드
를 점검하고 수정합니
다 .

Supply voltage 
fault

x x - 모듈 오류 , Docking 
Station의 공급 전압이 
허용 범위를 벗어남 .

전원 공급을 점검하거나 
해당 Docking Station 또
는 해당 모듈을 교체합
니다 .

Current 
overload fault

x x - 모듈 오류 , 모듈 출력 전
류가 너무 높음 .

모듈에서 소모 장치의 
개수를 줄이거나 외부 
전원 소스로 전원을 공
급합니다 .

24 V supply 
fault

x x - 트랜스미터 공급 전류가 
없거나 너무 높음
(24 V)

트랜스미터의 연결 라인
을 점검합니다 .

4-20 mA signal 
fault

x x - 트랜스미터 신호 전류가 
없거나 너무 높음
(SIGNAL)

트랜스미터의 연결 라인
을 점검합니다 .

Measurement 
signal fault

x x - 트랜스미터의 출력 신호
가 정의되지 않은 값을 
전달합니다 .

트랜스미터 및 해당 입
력 채널의 구성을 점검
하고 수정합니다 .

오류 및 메시지

오
류

 L
ED

1)
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2)

SS
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2)

원인 해결 방법
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Maintenance 
signal fault

x x - 트랜스미터에서 지원되
지 않는 동적 유지 관리 
신호가 감지됨 .

가능한 경우 트랜스미터
를 정적 유지 관리 신호
로 구성하거나 유지 관
리 전에 REGARD 채널
을 Inhibit  상태로 설정
합니다 .

Transmitter 
fault 1
.
.
Transmitter 
fault 8

x x - 트랜스미터 측정 준비 
상태 아님 , 시스템 구성
에 따라 오류 1 ~ 8을 출
력합니다 .

트랜스미터를 원격 액세
스 (HART®)를 통해 또
는 로컬로 점검합니다 . 
오류 세부 사항 , 트랜스
미터의 사용지침서 참
조 .

Warning Beam 
block

- - - 트랜스미터의 빔 경로가 
제한되어 있지만 트랜스
미터가 계속 측정 준비 
상태임

트랜스미터의 빔 경로를 
트랜스미터 사용지침서
의 정보에 따라 점검하
고 경우에 따라 청소합
니다 .

Warning 1 
transmitter
.
.
Warning 8 
transmitter

- - - 트랜스미터가 시스템 구
성에 따라 경고 1 ~ 8을 
출력하지만 계속 측정 
준비 상태임

트랜스미터 사용지침서
의 정보에 따라 경고를 
평가하고 해결 조치를 
실행합니다 .

Wrong REGARD 
configuration

- - - 트랜스미터가 예상치 못
한 경고 신호를 전송함

REGARD를 동적 경고 
신호 감지로 설정합니
다 .

Measurement 
range exceeded

- - - 측정 범위 초과 해당 없음

Measurement 
range underrun

- - - 측정 범위 미달 해당 없음

Warmup 
transmitter

- - x 트랜스미터가 준비 단계
이며 측정 준비 상태가 
아님 .

해당 없음

Transmitter 
maintenance

- - x 트랜스미터가 유지 관리 
모드 또는 준비 단계이
며 측정 준비 상태가 아
님 .

해당 없음

Special state 1 
transmitter
.
.
Special state 8 
transmitter

- - x 트랜스미터가 시스템 구
성에 따라 특수 상태 1 ~ 
8을 출력하며 측정 준
비 상태가 아님 .

해당 없음

오류 및 메시지

오
류

 L
ED

1)
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2)

원인 해결 방법
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Supply voltage 
fault

x x - 모듈 오류 , Docking 
Station의 공급 전압이 
허용 범위를 벗어남 .

전원 공급을 점검하거나 
해당 Docking Station 또
는 해당 모듈을 교체합
니다 .

Current 
overload fault

x x - 모듈 오류 , 모듈 출력 전
류가 너무 높음 .

외부 스위칭 요소 (버튼 
또는 회전 스위치 )의 종
단 저항을 점검합니다 .

Internal 
hardware fault

x x - 모듈 오류 , 전자 장치 내
부 오류

해당 모듈을 교체합니
다 .

Internal sensor 
fault

x x - 모듈 오류 , 전자적 중복 
시 내부 오류

해당 모듈을 교체합니
다 .

Coil current 
fault

x x - 모듈 오류 , 코일 전류가 
예상 범위를 벗어남 .

해당 모듈을 교체합니
다 .

Signal circuit 
fault

x x - 신호 회로에 전류가 없
거나 너무 높음

연결된 탐지기 및 스위
칭 요소의 연결 라인을 
점검합니다 .

Digital input 
fault

x x - 사용자 입력으로 인해 
채널이 오류 상태가 되
었습니다 .

해당 없음

Digital input 
warning

- - - 사용자 입력으로 인해 
채널이 경고 상태가 되
었습니다 .

해당 없음

Digital input 
information

- - - 사용자 입력으로 인해 
채널이 정보 상태가 되
었습니다 .

해당 없음

Warmup device - - x 장치가 준비 단계이며 
측정 준비 상태가 아님 .

해당 없음

Configuration 
warning

- - - 통합 메시지 구성에 적
어도 하나의 채널이 없
습니다 (장애 , 경보 , 경
고 , 유지 관리 , 정보 ).

통합 메시지의 구성을 
수정합니다 .

COM fault x x - REGARD에서 예상 채
널 카드 주소가 수신되
지 않음

해당 REGARD 채널 카
드를 점검합니다 . 
Bridge Module과 
REGARD 장치 캐리어 
사이 연결을 점검합니
다 .

Measurement 
channel fault

x x - 트랜스미터가 측정 준비 
상태가 아님 , 채널이 오
류 상태임

해당 채널 /트랜스미터
를 점검합니다 .

오류 및 메시지

오
류
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원인 해결 방법
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Measurement 
channel critical 
fault

x x - 트랜스미터가 측정 준비 
상태가 아님 , 채널이 오
류 상태임

해당 REGARD 채널 카
드를 점검합니다 .

Inhibit through 
REGARD card

- - x 트랜스미터가 유지 관리 
모드 또는 준비 단계이
며 측정 준비 상태가 아
님

해당 없음

Inhibit through 
REGARD HCAL

- - x REGARD 채널이 트랜
스미터에서 유지 관리 
신호를 수신함

해당 없음

HART® not 
working

- - - HART® 통신이 작동하
지 않습니다 .

트랜스미터 설치를 점검
합니다 .

Transmitter is 
not supported

- - - 연결된 HART® 트랜스
미터가 지원되지 않습니
다 .

지원되는 Dräger 
HART® 트랜스미터를 
선택하거나 트랜스미터 
진단을 비활성화합니다.

Transmitter 
configuration 
mismatch

- - - 트랜스미터 구성이 
REGARD 7000의 채널 
구성과 일치하지 않습니
다 .

REGARD 7000 채널 및 
트랜스미터에 동일한 구
성을 사용합니다 .

HART® tunnel 
open

- - - 현재 이 모듈 Port에서 
HART® 터널이 열려 있
습니다. 모듈 HART® 기
능을 사용할 수 없습니
다 .

해당 없음

HART® tunnel 
open on other 
port

- - - 현재 이 모듈의 다른 
Port에서 HART® 터널
이 열려 있습니다 . 모듈 
HART® 기능을 사용할 
수 없습니다 .

해당 없음

Gas name 
mismatch

- - - 채널에 구성된 가스 이
름이 트랜스미터에서 수
신한 가스 이름과 일치
하지 않습니다 .

채널 및 트랜스미터에 
동일한 구성을 사용합니
다 .

Measurement 
range maximum 
mismatch

- - - 채널에 구성된 최대값이 
트랜스미터에서 수신한 
최대값과 일치하지 않
음 .

채널 및 트랜스미터에 
동일한 구성을 사용합니
다 .

오류 및 메시지

오
류
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원인 해결 방법
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Measurement 
range minimum 
mismatch

- - - 채널에 구성된 최소값이 
트랜스미터에서 수신한 
최소값과 일치하지 않
음 .

채널 및 트랜스미터에 
동일한 구성을 사용합니
다 .

Measurement 
range step 
mismatch

- - - 채널에 구성된 측정 범
위 단계 크기가 트랜스
미터에서 수신한 측정 
범위 단계 크기와 일치
하지 않습니다 .

채널 및 트랜스미터에 
동일한 구성을 사용합니
다 .

Measurement 
unit mismatch

- - - 채널에 구성된 측정 단
위가 트랜스미터에서 수
신한 측정 단위와 일치
하지 않습니다 .

채널 및 트랜스미터에 
동일한 구성을 사용합니
다 .

Device assets 
available

- - - 더 많은 장치 자산 사용 
가능

자세한 정보를 위해 채
널 자산을 점검합니다 .

Device sends 
main fault

장치가 측정 준비 상태
가 아님 ; 시스템 구성에 
따라 주요 오류를 전송
함

장치를 진단 도구를 통
해 또는 로컬로 점검합
니다 .

Device not 
connected to 
infrastructure

장치가 필드 인프라에 
연결되어 있지 않습니
다 .

필드 인프라의 구성을 
점검하고 장치가 존재하
고 활성화되어 있는지 
점검합니다 .

Infrastructure 
gateway error

필드 인프라 액세스 포
인트의 예상치 못한 작
동 , 장치 데이터를 불러
올 수 없습니다 .

필드 인프라의 Gateway
를 점검합니다 .

No data from 
device to 
infrastructure

장치가 필드 인프라에 
연결되어 있으나 데이터
가 전송되지 않았습니
다 .

필드 인프라의 구성을 
점검하고 장치가 존재하
고 활성화되어 있는지 
점검합니다 .

No update from 
device to 
infrastructure

장치가 필드 인프라에 
연결되어 있으나 데이터
를 업데이트할 수 없습
니다 .

필드 인프라의 구성을 
점검하고 장치가 존재하
고 활성화되어 있는지 
점검합니다 .

Server not 
responding

구성된 서버 레지스터를 
읽을 수 없습니다 .

서버의 버스 연결 또는 
버스 설정을 점검합니
다 .

Device sends 
user-specific 
fault

장치가 측정 준비 상태
가 아님 ; 시스템 구성에 
따라 사용자 지정 오류
를 전송함 .

장치를 진단 도구를 통
해 또는 로컬로 점검합
니다 .

오류 및 메시지

오
류
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Device sends 
main info

장치가 시스템 구성에 
따라 주요 정보를 전송
합니다 .

장치를 진단 도구를 통
해 또는 로컬로 점검합
니다 .

Device sends 
user-specific 
info

장치가 시스템 구성에 
따라 사용자 지정 정보
를 전송합니다 .

장치를 진단 도구를 통
해 또는 로컬로 점검합
니다 .

Device sends 
user-specific 
Special State

장치가 시스템 구성에 
따라 특수 상태를 전송
하며 측정 준비 상태가 
아닙니다 .

-

Start-up 
infrastructure

인프라가 준비 단계이며 
측정 준비 상태가 아님 .

-

Start-up device 장치가 준비 단계이며 
측정 준비 상태가 아님 .

-

Device sends 
main Special 
State

장치가 시스템 구성에 
따라 주요 특수 상태를 
전송하며 측정 준비 상
태가 아닙니다 .

-

Device sends 
main warning

장치가 시스템 구성에 
따라 주요 경고를 전송
하지만 , 그래도 측정 준
비 상태입니다 .

장치를 진단 도구를 통
해 또는 로컬로 점검합
니다 .

Measurement 
value out of 
range

장치가 설정된 측정 범
위를 벗어난 측정값을 
전송합니다 .

설정된 측정 범위를 점
검하고 트랜스미터에서 
영점 주변의 캡처 범위
가 활성화되어 있는지 
점검합니다 .

Modbus 
bandwith 
saturated

구성된 모든 서버 레지
스터를 제때 읽을 수 없
습니다 .

버스의 전송 속도를 높
이거나 서버 개수를 줄
입니다 .

Device sends 
user-specific 
warning

장치가 시스템 구성에 
따라 사용자 지정 경고
를 전송하지만 , 그래도 
측정 준비 상태입니다 .

장치를 진단 도구를 통
해 또는 로컬로 점검합
니다 .

1) 모듈의 오류 LED.
2) Docking Station의 SFR 및 SSR.

오류 및 메시지

오
류

 L
ED

1)

SF
R

2)

SS
R

2)

원인 해결 방법
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8.2 HART
HART 지원 구성품이 REGARD 7000 시스템에 존재하는 경우에만 다음 오류 및 메
시지가 표시됩니다 .

오류 및 메시지 원인 해결 방법
Accessories: flow 
failure

펌프의 가스 흐름이 너무 적
음 , 측정을 더 이상 신뢰할 수 
없음

호스의 막힘 여부를 점검하고 
필요한 경우 펌프 흐름을 조
정합니다 .

Accessories: flow 
warning

펌프의 가스 흐름이 너무 적
음 , 측정 정확도가 감소됨

호스의 막힘 여부를 점검하고 
필요한 경우 펌프 흐름을 조
정합니다 .

Device: 
temperature 
warning

센서 또는 장치가 지정된 온
도 범위에서 작동하지 않음

센서 또는 장치를 지정된 온
도 범위에서 작동합니다 .

Maintenance: 
calibration 
incomplete

보정이 올바르게 실행되지 않
음

보정을 반복합니다 .

Maintenance: 
calibration interval 
exceeded

보정 주기가 지남 트랜스미터를 보정합니다 .

Optics: beam block 
fault

광투과가 너무 약해서 필요한 
정확도로 가스 농도를 계산할 
수 없습니다 .

접근 가능한 광학 요소를 청
소합니다 .

Optics: beam block 
warning

광학 시스템의 오염으로 인해 
장치가 약한 광투과를 감지합
니다 .

접근 가능한 광학 요소를 청
소합니다 .

Optics: 
misalignment

광학 트랜스미터 및 수신기의 
정렬 오류

광학 트랜스미터 및 트랜스미
터를 다시 정렬합니다 .

Power Supply: 
battery warning 
critical

배터리 방전 배터리를 즉시 교체하거나 경
우에 따라 다시 충전합니다 .

Power Supply: 
battery warning low

배터리 상태 낮음 배터리를 바로 교체하거나 경
우에 따라 다시 충전해야 합
니다 .

Power Supply: 
voltage out of range

전원 공급이 지정된 범위를 
벗어났습니다 .

공급 전압을 점검하고 수정합
니다 .

Sensor: failure 신뢰할 수 있는 측정을 실시
하기에는 센서의 접점 또는 
전도도가 너무 약함

센서를 교체하거나 경우에 따
라 보충합니다 .

Sensor: vitality fair 대략적으로 센서 수명의 절반
에 도달했습니다 .

해당 없음

Sensor: vitality 
poor

센서 수명이 지났거나 센서가 
부하를 많이 받았습니다 .

센서를 보정해야 합니다 . 활
력이 계속 약하게 유지되면 , 
센서를 교체합니다 .
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Sensor: warm-up 센서가 아직 완전히 준비되지 
않았으며 , 더 높은 측정 공차
로 계산해야 합니다 .

센서가 완전히 준비될 때까지 
기다립니다 .

Sensor: warning 센서의 접촉 및 전도도가 오
류 상태에 가까움

센서를 바로 교체하거나 경우
에 따라 보충해 넣어야 합니
다 .

Unknown asset 연결된 HART 장치가 완전히 
지원되지 않음

소프트웨어를 업데이트합니
다 .

오류 및 메시지 원인 해결 방법
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9 유지보수

REGARD 7000은 유지 관리가 필요 없습니다 . 

경보 기능과 SSR 및 SFR 기능의 테스트는 시가동할 때 한 다음 매 12개월마다 실행
해야 합니다 .

표시 기능의 점검 (화면 테스트 )은 시가동할 때 한 다음 매 12개월마다 실행해야 합
니다 . 다음 장에서 자세한 내용 참조 : "Dashboard 설정 ",페이지 79

다음 장에서 자세한 내용 참조 : "Docking Station 유지 관리 ",페이지 75

다음 장에서 자세한 내용 참조 : "채널 및 Port 유지 관리 ",페이지 78

점검은 전문 인력이 수행해야 합니다 . 또한 연결된 입력 및 출력 요소의 서비스 간격
에 유의해야 합니다 .

9.1 모듈 교환 (동일한 슬롯 및 동일한 구성 )
예를 들어 결함이 있는 모듈을 같은 슬롯에서 동일한 유형의 모듈로 교환합니다 .

모듈은 작동 진행 중에 교환할 수 있습니다 .
1. 모든 입력 및 출력 채널을 Inhibit 상태로 설정합니다 . 
2. Docking Station의 SFR에 연결된 경보 기기를 비활성화합니다 .
3. 구성 모드를 불러옵니다 . 
4. 구성을 저장합니다 . 
5. 구성 모드를 종료합니다 .
6. 모듈의 두 잠금 나사를 1/4 정도 회전하여 풉니다 .
7. 모듈을 당겨 빼냅니다 .
8. 동일한 유형의 새 모듈을 삽입하고 모듈이 시작될 때까지 기다립니다 (통신 LED 
깜박임 ).

9. 구성 모드를 불러옵니다 .
10.백업한 구성을 가져옵니다 .
11.가져온 구성을 전송합니다 .
12.경우에 따라 기존의 래칭 시스템 상태를 수동으로 확인합니다 .
13.모든 채널에서 Inhibit 상태를 제거합니다 .

9.2 모듈 추가
시스템에 새 모듈을 추가합니다 .
1. 모든 입력 및 출력 채널을 Inhibit 상태로 설정합니다 .
2. Docking Station의 SFR에 연결된 경보 기기를 비활성화합니다 .
3. 선택한 슬롯의 Slotcover를 제거합니다 .
4. 새 Terminal Block를 슬롯에 삽입하고 배선합니다 .
5. 모듈과 함께 제공된 코딩 플레이트를 Terminal Block에 삽입합니다 (예외 : 

Relay Module 240 V AC).
6. 새 모듈을 삽입하고 잠급니다 .
7. 구성 모드를 불러옵니다 .
8. 원하는 새 기능성에 따라 시스템을 구성합니다 .
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9. 새 구성을 전송합니다 .
10.경우에 따라 기존의 래칭 시스템 상태를 수동으로 확인합니다 .
11.모든 채널에서 Inhibit 상태를 제거합니다 .

9.3 모듈 교환 (새 슬롯 )
작동 상태의 모듈을 다른 슬롯에 끼웁니다 .

모듈은 작동 진행 중에 교환할 수 있습니다 .
1. 모든 입력 및 출력 채널을 Inhibit 상태로 설정합니다 .
2. Docking Station의 SFR에 연결된 경보 기기를 비활성화합니다 .
3. 모듈의 두 잠금 나사를 1/4 정도 회전하여 풉니다 .
4. 모듈을 당겨 빼냅니다 .
5. 새 슬롯의 Slotcover를 제거합니다 .
6. 기존 슬롯에서 Terminal Block를 풀고 관련 배선과 함께 새 슬롯에 삽입합니다

(경우에 따라 배선을 적절하게 변경합니다 .).
7. Slotcover를 기존 슬롯에 삽입하고 잠급니다 .
8. 모듈을 새 슬롯에 삽입하고 잠급니다 .

 ⇒ 모듈이 시스템에 의해 감지되고 연결되지 않은 것으로 표시됩니다 .
9. 구성 모드를 불러옵니다 .
10.기존 구성을 전송하거나 기존 구성을 변경하고 전송합니다 .
11.경우에 따라 기존의 래칭 시스템 상태를 수동으로 확인합니다 .
12.모든 채널에서 Inhibit 상태를 제거합니다 .

9.4 트랜스미터 교환
예를 들어 결함이 있는 트랜스미터를 동일한 유형의 트랜스미터로 교환합니다 .

트랜스미터는 작동 진행 중에 교환할 수 있습니다 .
1. 결함이 있는 트랜스미터의 채널을 Inhibit 상태로 설정합니다 .
2. Docking Station의 SFR에 연결된 경보 기기를 비활성화합니다 .
3. 결함이 있는 트랜스미터를 동일한 구성의 새 트랜스미터로 교환합니다 .
4. 준비 단계가 될 때까지 기다립니다 .
5. 새 트랜스미터의 채널에서 Inhibit 상태를 제거합니다 .

9.5 기타 시스템 변경
REGARD 7000 시스템은 시스템 한계 내부에서 확장 및 변경할 수 있습니다 (예 : 
Docking Station 또는 위성 시스템 추가 , 존재하는 REGARD 7000 시스템 2개 연결 , 
다른 슬롯에서 결함이 있는 모듈을 새 모듈로 교체 ). 이 변경을 실행한 후에는 
REGARD 7000 시스템을 다시 시작해야 합니다 .
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10 REGARD 구성 소프트웨어
10.1 도입

10.1.1 도움말 페이지의 내용
본 도움말 페이지는 REGARD Configuration Software의 사용 방법을 설명합니다
(이하 구성 소프트웨어 ). 본 정보는 평가 장치 담당 인력을 대상으로 합니다 .

라이선스에 따라 서로 다른 기능이 제공됩니다 .
– REGARD 7000 기능 설명의 경우 REGARD 7000 사용지침서 참조 .
– REGARD 3000 기능 설명의 경우 REGARD 3000 사용지침서 참조 .

네트워크로 연결된 시스템은 REGARD 7000 라이선스로만 관리할 수 있습니다 .

10.1.2 계정 설정
구성 소프트웨어는 웹 포털 ServiceConnect®(www.serviceconnect.draeger.com)를 
통해 무료로 다운로드할 수 있습니다 . 구성 소프트웨어는 원하는 PC의 수만큼 많은 
PC에 설치할 수 있습니다 . 

구성 소프트웨어를 사용하려면 라이선스가 필요합니다 .
– REGARD 3000/5000 PC-Software Key(주문 번호 37 09 533)
– REGARD 7000 PC-Software Key(주문 번호 83 27 253)

개인 계정을 설정하려면 다음 정보를 이메일로 보내 주십시오 . 
regard-admin@draeger.com
– 성 및 이름
– 원하는 사용자 이름

(사용자 이름 기준 : 6 - 18자 , 특수 문자 없음 )

Dräger는 개인 액세스 데이터를 즉시 전송합니다 .

10.2 소프트웨어 조작 콘셉트
10.2.1 프로그램 인터페이스

구성 소프트웨어의 프로그램 인터페이스는 다양한 영역으로 구성됩니다 .

37
76

1

ServiceConnect®

www.serviceconnect.draeger.com

software product software REGARD 3000 OPEN

configuration softwaresoftware product software REGARD 7000 OPEN
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시스템 개요에서 시스템 구성을 트리 구조로 볼 수 있습니다 . 시스템 구성품을 선택
하면 정보 영역에 해당 데이터가 표시되고 경우에 따라 여기에서 이를 변경할 수도 
있습니다 . >를 클릭하거나 시스템 구성품을 더블 클릭하면 하위 구조를 볼 수 있습
니다 .

10.2.2 구성 설정 편집
구성 설정을 편집하려면 통신 인터페이스를 이용해 REGARD 시스템에서 구성 소프
트웨어로 데이터를 전송해야 합니다 . 기존 연결이 있는 경우 변경된 구성 데이터를 
시스템으로 직접 반송할 수 있습니다 . 그렇지 않으면 설정을 PC에 파일로 저장하고 
경우에 따라 추후에 시스템으로 전송하거나 USB 메모리를 이용해 시스템에 복사할 
수 있습니다 .

HART 채널이 있는 시스템에서 구성 설정을 판독하고 저장하는 경우, 경우에 따라 
사용 가능한 모든 트랜스미터 구성도 판독 및 저장됩니다 . 이로 인해 이 구성을 오프
라인으로 변경할 때에도 시스템과 트랜스미터 구성 사이에 편차가 있으면 경고를 받
을 수 있습니다 .

35
92

9

1 메뉴 모음
2 시스템 개요
3 시스템 구성품 추가
4 시스템 구성품 제거
5 마법사 메뉴
6 정보 영역
7 Dashboard 보기
8 저장

System view

File     Settings     Configuration      Reports     Maintenance     Help

These values are for documentation purpose only. they will not be saved in REGARD 7000

Name:

Discription:

78

543

2 6

1
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10.3 소프트웨어 작동 모드
구성 소프트웨어는 작동 진행 중 시스템에 이더넷 연결을 한 상태로 (온라인 ) 또는 
시스템에 연결하지 않고 (오프라인 ) 사용할 수 있습니다 .

10.3.1 오프라인 구성 모드
이 모드에서 다음 활용 사례를 편집할 수 있습니다 .
– 새 시스템 구성 생성
– 시스템 구성 편집 /변경
– 시스템 구성 파일 열기 및 저장
– 오프라인 구성 보고서 작성 (REGARD 7000에만 해당 )

10.3.2 온라인 구성 모드
이 모드에서 다음 활용 사례를 편집할 수 있습니다 .
– 시스템 보기 및 조작 (확인 및 유지 관리 )
– 시스템 구성 다운로드 및 전송

10.4 새 시스템 구성 생성
10.4.1 유용한 버튼 조합

10.4.2 새 시스템 생성
1. File > New system을 선택합니다 .
✓ 새로운 빈 시스템이 시스템 보기에 생성됩니다 . 사전에 시스템이 생성되었으나 
저장되지는 않은 경우 대화상자 Discard changes?가 표시됩니다 .

버튼 작업

PLUS 또는 INSERT 모듈 또는 Docking Station을 선택한 요
소에 추가합니다 .

MINUS 또는 DELETE 선택한 모듈 또는 Docking Station을 제
거합니다 .

CTRL + UP 선택한 Docking Station을 위로 이동합
니다 .

CTRL + DOWN 선택한 Docking Station을 아래로 이동
합니다 .

UP 구조 트리에서 위로 이동합니다 .
DOWN 구조 트리에서 아래로 이동합니다 .
LEFT 구조 트리를 닫습니다 .
RIGHT 구조 트리를 엽니다 .
입력 버튼 현재 대화상자를 확인합니다 .
ESC 현재 대화상자를 거부합니다 .
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10.4.3 Docking Station 추가 또는 제거
10.4.3.1 Docking Station 추가

1. System view 영역에서 를 선택합니다 .
2. 경우에 따라 정보 영역에 Name: 및 Description:을 입력합니다 .
3.  버튼을 선택합니다 .

 ⇒ 대화상자 창이 표시됩니다 .
4. 대화상자 창 Add Docking Station에서 Docking Station을 선택하고  버튼을 
눌러 확인합니다 .

✓ Docking Station이 시스템 개요에 표시됩니다 .

10.4.3.2 Docking Station 제거

1. System view 영역에서 Docking Station을 선택합니다 .
2.  버튼을 선택합니다 .

 ⇒ 대화상자 창이 표시됩니다 .
3.  버튼을 눌러 제거를 확인합니다 .
✓ Docking Station이 시스템 개요에서 제거되었습니다 .

10.4.3.3 Docking Station 이동

1. System view 영역에서 Docking Station을 선택합니다 .
2. CTRL + ↑  또는 ↓  화살표 버튼을 통해 Docking Station을 적절하게 이동시킬 수 
있습니다 .

10.4.4 모듈 추가 또는 제거
10.4.4.1 모듈 추가

1. System view 영역에서 해당 Docking Station을 더블 클릭하여 선택합니다 .
 ⇒ 모듈 슬롯이 표시됩니다 .

2. 모듈을 추가할 슬롯을 선택합니다 .
3.  버튼을 선택합니다 .

 ⇒ 대화상자 창이 표시됩니다 .
4. Add module 대화상자 창에서 모듈 유형 , 펌웨어 버전을 선택하고 경우에 따라 
모듈 Tag를 이동합니다 .

5.  버튼을 눌러 지시를 확인합니다 .
✓ 모듈이 시스템 개요에 표시됩니다 .

10.4.4.2 모듈 제거

1. System view 영역에서 해당 Docking Station을 더블 클릭하여 선택합니다 .
 ⇒ 모듈 슬롯이 표시됩니다 .

2. 제거할 슬롯을 선택합니다 .
3.  버튼을 선택합니다 .

 ⇒ 대화상자 창이 표시됩니다 .
4.  버튼을 눌러 대화상자를 확인합니다 .
✓ 모듈이 시스템 개요에서 제거되었습니다 .
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10.5 구성 데이터 수신 및 전송
10.5.1 구성 데이터 수신

전제조건 :
– 시스템이 PC에 연결되어 있습니다 .
– 구성 인터페이스가 구성되어 있습니다 .
1. 메뉴 모음에서 Configuration > Receive configuration...을 선택합니다 .
2. 디스플레이의 지침을 따르십시오 .
✓ 현재 시스템 구성이 로드됩니다 .

80페이지의 "구성 기능 "의 정보를 준수하십시오 .

10.5.2 구성 데이터 전송
전제조건 :
– 시스템이 PC에 연결되어 있습니다 .
– 구성 인터페이스가 구성되어 있습니다 .
1. 메뉴 모음에서 Configuration > Send configuration...을 선택합니다 .
2. 디스플레이의 지침을 따르십시오 .
✓ 현재 시스템 구성이 전송됩니다 .

80페이지의 "구성 기능 "의 정보를 준수하십시오 .

10.6 시스템 구성 비교 (옵션 )
이 기능을 이용해1) 온라인 또는 오프라인2)시스템 구성을 저장된 시스템 구성 파일
과 비교할 수 있습니다 . REGARD 3000 모듈은 지원되지 않습니다 .

시스템 비교 보고서는 시스템 비교 종료 시 PDF 파일 파일로 저장할 수 있습니다. 
보고서에는 모듈이 장착된 모든 Docking Stations의 차이가 포함됩니다 . 차이가 존
재하지 않을 경우 , 각각의 Docking Station만 나열됩니다 .

전제조건 :
– 구성품 보고서 또는 시스템 문서 추가 기능 라이선스가 설치됨 .
– 비교를 위한 시스템 구성 파일 (.sev Datei)이 존재함 .
– 구성 소프트웨어 사용 시 : 시스템이 PC에 연결되어 있습니다 .
– 구성 소프트웨어 사용 시 : 구성 인터페이스가 구성되어 있습니다 .

10.6.1 온라인 구성 비교
Dashboard 이용 :
1. 을 (를 ) 선택합니다 .
2. 을 (를 ) 선택합니다 .

 ⇒ 기능 메뉴가 표시됩니다 .
3. Compare을 (를 ) 선택합니다 .

1) 추가 기능성이 활성화된 경우에만 해당, 구성품 보고서 또는 시스템 문서 추가 기능 라이선스를 
통해 옵션으로 사용 가능 .

2) 구성 소프트웨어로만 가능 .
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4. 마법사의 지침을 따릅니다 .

구성 소프트웨어 이용 :
1. 도구 모음에서 을 (를 ) 선택하거나 메뉴 모음에서 Maintenance > Dashboard 

view...을 (를 ) 선택합니다 .
 ⇒ Dashboard 보기가 있는 창이 표시됩니다 .

2. Dashboard 보기에서  버튼을 선택합니다 .
3. 을 (를 ) 선택합니다 .

 ⇒ 기능 메뉴가 표시됩니다 .
4. Compare을 (를 ) 선택합니다 .
5. 마법사의 지침을 따릅니다 .

10.6.2 오프라인 구성 비교
전제조건 :
– 현재 구성 데이터가 수신되었습니다 .
1. 메뉴 모음에서 Configuration > Compare configuration...을 (를 ) 선택합니다 .
2. 마법사의 지침을 따릅니다 .

10.7 구성 파일 저장 및 열기
10.7.1 구성 파일 저장

● 메뉴 모음에서 File > Save을 선택합니다 .
파일이 처음으로 저장되고 대화상자 창이 표시되는 경우 :
● 대화상자 창에서 저장 위치를 선택하고 파일 이름을 지정합니다 . 그런 후  
버튼을 선택합니다 .

10.7.2 구성 파일 복사본 저장
1. 메뉴 모음에서 File > Save As...를 선택합니다 .

 ⇒ 대화상자 창이 표시됩니다 .
2. 대화상자 창에서 저장 위치를 선택하고 파일 이름을 지정합니다 . 그런 후  버튼
을 선택합니다 .

10.7.3 구성 파일 열기
1. 메뉴 모음에서 File > Open...를 선택합니다 .

 ⇒ 대화상자 창이 표시됩니다 .
2. 원하는 파일을 선택하고  버튼을 선택합니다 .

10.8 구성 설정 및 변경
10.8.1 파라미터 설정

1. System view 영역에서 [Docking Station > [모듈 ] > [Port]를 선택합니다 .
2. 정보 영역에서 원하는 파라미터를 설정합니다. 자세한 내용은 80페이지의 "구성 
기능 "를 참조하십시오 .
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10.8.2 Port 구성 복사
Port 구성 복사 마법사를 이용해 선택된 Port 구성을 원하는 수만큼의 동일한 모듈 유
형 Ports에 복사할 수 있습니다 .
1. [Docking Station] > [모듈 ] 및 복사할 [Port]를 선택합니다 .
2.  > Copy port configuration assistant을 (를 ) 선택합니다 .

 ⇒ Port 구성 복사 마법사가 표시됩니다 .
선택된 모듈 유형의 모든 Ports가 나열됩니다 .
복사할 Port의 배경이 회색으로 표시됩니다 .

3. Port 구성을 복사할 Ports의 확인란을 활성화합니다 .
4. 경우에 따라 확인란 Copy descriptions을 (를 ) 활성화합니다 .
이 기능을 이용하면 채널 Tag, 장치 이름, 장치 부품 번호, 센서 이름 및 센서 부품 
번호에 대한 파라미터값이 복사됩니다 .

5. 선택된 모든 Ports에 Port 구성을 복사하려면 을 (를 ) 선택합니다 .

선택된 모든 Ports의 Port 구성을 보안 과제 없이 덮어씁니다 .

10.8.3 트랜스미터 선택
장치 마법사를 이용해 Dräger 트랜스미터를 선택할 수 있습니다. 트랜스미터에 따라 
파라미터가 트랜스미터의 표준값으로 자동 할당됩니다 . 기본값은 장치 마법사 종료 
후 변경할 수 있습니다 .

장치 마법사 사용 시에도 사용자는 구성이 올바른지 여부와 연결된 트랜스미터의 구
성과 일치하는지 여부를 점검해야 합니다 .
1. [Docking Station] > [모듈 ] > [Port]를 선택합니다 .
2.  > Device assistant을 (를 ) 선택합니다 .

 ⇒ 가스 트랜스미터 선택 마법사가 표시됩니다 .
3. 드롭다운 목록 Select device에서 트랜스미터를 선택합니다 .

 ⇒ 사전 설정된 파라미터가 표시됩니다 .
4. 을 (를 ) 눌러 선택을 확인합니다 .

10.8.4 측정 가스 선택
측정 가스 마법사를 이용해 측정 가스를 선택할 수 있습니다 . 측정 가스에 따라 파라
미터가 측정 가스의 표준값으로 자동으로 할당됩니다 . 기본값은 측정 가스 마법사 
종료 후 변경할 수 있습니다 .
1. [Docking Station] > [모듈 ] > [Port]를 선택합니다 .
2.  > Gas assistant을 (를 ) 선택합니다 .

 ⇒ 측정 가스 선택 마법사가 표시됩니다 .
3. 드롭다운 목록 Select measured gas에서 측정 가스를 선택합니다 .

 ⇒ 사전 설정된 파라미터가 표시됩니다 .
4. 을 (를 ) 눌러 선택을 확인합니다 .

10.8.5 측정 범위 설정
측정 범위 마법사를 이용해 측정 범위 구성에 대한 모든 파라미터를 설정할 수 있습
니다 .
1. [Docking Station] > [모듈 ] > [Port]를 선택합니다 .



사용지침서  |  REGARD 7000  135

REGARD 구성 소프트웨어

2.  > Measurement range assistant을 (를 ) 선택합니다 .
 ⇒ 측정 가스 설정 마법사가 표시됩니다 .

3. 파라미터를 입력합니다 .
4. 을 (를 ) 눌러 선택을 확인합니다 .

10.9 구성품 및 파라미터 보고서 작성

REGARD 7000 Docking Station이 포함된 구성 파일을 REGARD 3000로 열 수 
없습니다 . REGARD 3000 모듈은 구성품 및 파라미터 보고서에 의해 지원되지 않습
니다 .

10.9.1 구성품 보고서 작성 및 저장
1. 메뉴 모음에서 Reports > Component report...을 (를 ) 선택합니다 .

 ⇒ 대화상자 창이 표시됩니다 .
2. 대화상자 창에서 저장 위치를 선택하고 파일 이름을 지정합니다 . 그런 후 을

(를 ) 선택합니다 .
✓ 보고서가 PDF 파일로 저장됩니다 .

10.9.2 파라미터 보고서 작성 및 저장
1. 메뉴 모음에서 Reports > Parameter report...을 (를 ) 선택합니다 .

 ⇒ 대화상자 창이 표시됩니다 .
2. 대화상자 창에서 저장 위치를 선택하고 파일 이름을 지정합니다 . 그런 후 을

(를 ) 선택합니다 .
✓ 보고서가 PDF 파일로 저장됩니다 .

10.10 Cause & Effect Matrix 작성

이 기능은 BVS 16 ATEX G 003 X 및 PFG 16 G 006 X 테스트의 일부가 아닙니다.

Cause & Effect Matrix는 채널의 관계 구성을 표시합니다 . 매트릭스는 어떤 결과 채
널이 어떤 원인 채널에 반응하는지 시각화합니다 .

원인 채널 : 채널 , 경보 , 특수 상태 , Inhibit 또는 확인을 발생시킵니다 .

결과 채널 : 원인 채널에 반응하는 채널 .

10.10.1 Cause & Effect Matrix 열기
1. 메뉴 모음에서 Reports > "Cause & Effect Matrix..."를 선택합니다 .

 ⇒ 진행 창이 열립니다 .
✓ Cause & Effect Matrix 창이 열립니다 .
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10.10.2 Cause & Effect Matrix의 프로그램 인터페이스

10.10.3 Cause & Effect Matrix의 구성
매트릭스에 표시되는 것은 구성이 가능합니다 . 행은 원인 채널을 나타내고 열은 결
과 채널을 나타냅니다 .

필터 구성
필터 구성을 통해 매트릭스에 표시되는 내용이 설정됩니다 .

필터 구성에서 원인에 다음 필터 옵션을 사용할 수 있습니다 .
● 모듈 유형
● 채널 제한
● 측정

● 상태

필터 구성에서 결과에 다음 필터 옵션을 사용할 수 있습니다 .
● 모듈 유형
● 채널 제한
● 유형

47
81

9

1 필터 구성
2 매트릭스 표
3 표시 옵션
4 필터 적용
5 필터 구성 표시 또는 숨기기
6 표시 옵션 표시 또는 숨기기
7 표 배율 조정
8 CSV 내보내기 생성

1

54 6 7 8

2 3
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● 모드

표시 옵션
표시 옵션을 통해 표 머리글에 행과 열 설정됩니다 .

표시 옵션에서 원인에 다음과 같이 설정할 수 있습니다 .
● 채널 Tag
● 장치 이름
● 측정

● 측정 단위
● 경보 임계값

표시 옵션에서 결과에 다음과 같이 설정할 수 있습니다 .
● 채널 Tag
● 논리 유형
● Energize mode
● 리셋 모드
● 래칭 유형

보기 설정
매트릭스 표 아래에서 다음 설정을 더 적용할 수도 있습니다 .
● 필터 구성 표시 또는 숨기기
● 표시 옵션 표시 또는 숨기기
● 표 배율 조정 설정

10.10.4 Cause & Effect Matrix 생성
1. 필터에서 원하는 키워드를 선택합니다 .
2. 경우에 따라 확인란 "연결된 행만 해당 "을 활성화합니다 .

이 기능이 활성화되어 있으면 연결된 채널만 표시됩니다 . 이 기능이 비활성화
된 경우 연결된 채널과 연결되지 않은 채널이 모두 표시됩니다 .

3. "매트릭스 생성 " 필드를 클릭합니다 .
 ⇒ 진행 창이 열립니다 .

✓ Cause & Effect Matrix 창이 열립니다 .

10.10.5 CSV 내보내기 생성
CSV 내보내기 시 표시된 매트릭스를 csv 파일로 내보냅니다 . 이 csv 파일은 시스템 
문서의 경우 일반 소프트웨어 프로그램을 이용해 , 예를 들어 엑셀 파일 또는 PDF 파
일로 형식을 지정하여 인쇄할 수 있습니다 .
1. 표시 옵션의 하단 영역에서 "CSV 내보내기 "를 클릭합니다 .

 ⇒ 대상 경로 선택용 창이 열립니다 .
2. 경로를 선택하고 확인합니다 .
✓ Cause & Effect Matrix를 내보냅니다 .
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10.11 Dashboard 보기 표시
Dashboard 보기는 시스템의 Dashboard 화면을 표시하며 , 이로 인해 시스템 조작을 
위한 완전한 기능 범위를 제공합니다 . 비활성 상태로 15분이 지나면 기능이 종료됩
니다 .

전제조건 :
– 시스템이 PC에 연결되어 있습니다 .
– 구성 인터페이스가 구성되어 있습니다 .
1. 도구 모음에서  버튼을 선택하거나 메뉴 모음에서 Maintenance > Dashboard 

view...를 선택합니다 .
2. Dashboard 보기가 있는 창이 표시됩니다 .

10.12 PC 인터페이스 선택
1. 메뉴 모음에서 Settings > Network adapter...를 선택합니다 .

 ⇒ 대화상자 창이 표시됩니다 .
2. 대화상자 창 Select network adapter에서 원하는 PC 인터페이스를 선택하고 

 버튼을 눌러 확인합니다 .

Dräger는 시스템에 이더넷 연결을 하기 위해 모든 네트워크 서비스 및 TCP/IP 스
택을 비활성화할 것을 권장합니다 . 이 설정을 유지하려면 , USB 이더넷 어댑터를 이
용해 전용 이더넷 연결을 이용해야 합니다 .

10.13 구성 소프트웨어 언어 변경
1. 메뉴 모음에서 Settings > Language을 (를 ) 선택합니다 .
2. 원하는 언어를 선택합니다 .
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11 REGARD 3000와의 통합
REGARD 3000은 위성 시스템으로서 기존 REGARD 7000에 연결할 수 있습니다 . 
따라서 REGARD 3000은 다른 REGARD 7000의 Docking Station과 같은 방식으
로 작동합니다 .

다음 항목에 유의해야 합니다 .
– REGARD 3000이 REGARD 7000과 네트워크로 연결되어 있는 경우 , REGARD 

7000 Dashboard 또는 REGARD Configuration Software가 있는 REGARD 7000
을 통해서만 REGARD 7000 PC-Software Key와 함께 구성을 실행할 수 있습니
다 .

– 경적 , 라이트링 , 주 경보 및 사전 경보 계전기를 통한 로컬 경보는 항상 
REGARD 3000의 로컬 입력 모듈의 신호에만 관련됩니다 .

– 로컬 SSR 및 SFR는 항상 로컬 Docking Station 및 로컬 모듈에만 관련됩니다 .
– Display Unit에서는 REGARD 3000의 로컬 채널 및 경보만 표시 및 조작됩니다 .
– REGARD 3000의 유지 관리 및 확인을 위한 로컬 입력부는 로컬 채널에만 영향
을 미칩니다 .

– REGARD 3000은 REGARD 7000의 경보에 반응할 수 있습니다 (예 : 계전기를 
스위칭할 수 있음 ). 하지만 이때 REGARD 7000의 경보는 REGARD 3000에 표
시되지 않습니다 .

– REGARD 3000 모듈은 REGARD 7000 모듈과 제한 없이 통신할 수 있습니다 .
– 전체 시스템에서는 REGARD 7000과 함께 최대 1,536개의 Port를 사용할 수 있
습니다 .
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12 폐기

본 제품은 가정용 폐기물로 폐기 처리해서는 안 됩니다 . 따라서 옆의 기호가 
표시되어 있습니다 .
Dräger는 본 제품을 무상수거합니다 . 이에 대한 정보는 각 국가의 판매처 및 
Dräger에서 받을 수 있습니다 .
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13 기술 데이터
REGARD 7000 주변 조건 (Dashboard 제외 )
온도 (작동 시 ) 0 ... 55 °C 
온도 (보관 시 ) -25 ... +65 °C
습도 5 ... 95 %상대 습도 , 비응축
압력 700 ... 1,300 hPa
높이 (Relay Module 240 VAC
에만 해당 )

최대 해발 2000 m

Dashboard 주변 조건
온도 (작동 시 ) 0 ... 50 °C
온도 (보관 시 ) -20 ... +60 °C
습도 (작동 시 ) 20 ... 90 %상대 습도 , 비응축
습도 (보관 시 ) 5 ... 90 %상대 습도 , 비응축
압력 700 ... 1,300 hPa
높이 최대 해발 3000 m

REGARD 7000 보호 등급 IP 00
Dashboard 보호 등급 IP 65

치수 및 무게 [H x W x D] [mm] [g]
REGARD 7000 4-20 mA Input Module 110 x 46 x 130 265
REGARD 7000 4-20 mA Input / HART Module 110 x 46 x 130 265
REGARD 7000 Modbus RTU Client Module 110 x 46 x 130 265
REGARD 7000 Digital Input Module 110 x 46 x 130 265
REGARD 7000 Gateway Module 110 x 46 x 130 265
REGARD 7000 Modbus RTU Gateway 116 x 23 x 115 130
REGARD 7000 Bridge Module 110 x 46 x 130 265
REGARD 7000 Relais Module(모든 버전 ) 110 x 46 x 130 340
REGARD 7000 Slotcover 110 x 46 x 85 115
REGARD 7000 Terminal Block 69 x 44 x 44 53
REGARD 7000 Long Distance Gateway 110 x 46 x 85 115
REGARD 7000 Ethernet zu DSL Converter 99 x 35 x 115 185

REGARD 7000 Docking Station 8-Slot 183.5 x 400 x 78 1690
REGARD 7000 Docking Station 4-Slot 183.5 x 213 x 78 895

REGARD 7000 Dashboard 286 x 347 x 75 4400

시스템 응답 시간
REGARD 7000에서 측정값 
및 상태 정보 전송

일반적으로 1 s
최대 3.3 s

REGARD(채널 99개 )에서 
REGARD 7000으로 상태 정
보 전송

일반적으로 2.5초
최대 9 s
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REGARD(채널 99개 )에서 
REGARD 7000으로 측정값 
전송

일반적으로 10 s
최대 20 s

상태 정보의 최대 전송 시간 초과 시 특수 상태를 신호로 알립니다 .
입력부의 측정값 업데이트 시
간 :
4-20 mA Input / HART 
Module, Digital Input Module

50 ms

입력부의 측정값 업데이트 시
간 :
Modbus RTU Client Module

최대 6 s

설정 시간
t20 < 3 s
t50 < 3 s
t90 < 3 s
설정 시간은 측정 가스에 따라 다릅니다 .

측정 준비 상태까지 소요되는 시
간

REGARD 7000을 켠 후 < 60 s
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14 용어집

기술 용어 설명

경보 히스테리시스 경보 히스테리시스는 초과 또는 미달 경보 규정값과 일반 
작동 범위 사이에 있는 구역을 의미합니다 . 이 구역은 히
스테리시스 값을 미달 경보 규정값에 더하거나 초과 경보 
규정값에서 히스테리시스 값을 빼면 계산되어 나옵니다 .

경보 방향 상승식 경보 방향에서는 가스 농도가 증가하여 경보 임계
값이 초과되면 경보가 작동됩니다 .
하강식 경보 방향에서는 가스 농도가 감소하여 경보 임계
값이 미달되면 경보가 작동됩니다 .

Docking Station REGARD 7000 평가 장치 구성을 위해 입력 , 출력 및 다
른 모듈 유형을 받아들이는 기지국 . Docking Station을 통
해 삽입된 모듈에 에너지가 공급되고 모듈 사이에 통신이 
이루어집니다 . 

입력 요소 스위치 , 버튼 , 화재 탐지기 등
Energize Mode 계전기의 작동 모드. normally Energized와 Energized on 

Alarm으로 구분됩니다 .
Energized on Alarm 활성화 상태에서 코일에 전류가 흐르는 계전기 작동 모

드 .
가스 측정기 단독으로 또는 다른 설비와 함께 사용하여 가스 농도를 측

정하도록 설계된 장치 . 또한 경고 기능이 있을 수도 있습
니다 .

Gateway 모듈 상위 DCS/SCADA 시스템에 REGARD 7000 데이터를 전
송하기 위한 모듈

Ground Fault Detector 절연 모니터링 계전기
모든 신호 라인의 단락 및 접지 전위 측 누설 전류 여부를 
모니터링합니다 .

Inhibit 잠김
Inhibit 상태의 채널은 잠겨 있습니다. 해당 계전기 스위칭 
기능이 억제됩니다 .

채널 채널은 구성된 Port이며 입력 또는 출력 채널을 구성합니
다 .

모듈 입력 및 출력 신호를 연결하기 위한 모듈 모듈을 통해 연
결된 트랜스미터의 에너지 공급도 이루어집니다 (예외 : 
소비 전력이 500mA보다 큰 3와이어 트랜스미터 )

측정 범위 시작값 특정 한계 내에 정확도가 있는 가스 농도의 가장 작은 측
정값 .

Normally Energized 코일에 상시 전류가 흐르는 계전기 작동 모드 . 정전 발생 
시 평가 시스템을 위해 계전기가 해제되고 경보 상태가 작
동되므로 , 안전이 중요한 애플리케이션에 사용됩니다 .

Port 모듈의 물리적 출력 또는 입력 . 구성된 Port가 채널을 구
성합니다 (입력 채널 또는 출력 채널 ). 모듈 Port 개수는 
시스템에서 가능한 채널의 전체 개수 중 각 모듈이 차지하
는 개수를 나타냅니다 .
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REGARD 19인치 슬롯 카드를 기반으로 하는 가스 경고 시스템의 
Dräger 평가 장치 , REGARD 7000의 이전 시스템 . 
REGARD 7000의 Bridge Module을 통해 더 큰 
REGARD 7000 시스템에 통합할 수 있습니다 .

REGARD 7000 가스 및 화재 경보 시스템의 모듈식 평가 장치 , REGARD 
시스템의 후속 시스템 .

Slotcover 슬롯 커버
Terminal Block 단자대

입력 및 출력 신호를 모듈에 전기 연결하기 위한 연결 요
소

트랜스미터 일반적으로 인정되는 산업 표준 (4~20 mA)에 따라 구성
된 전기 신호 또는 측정값 출력을 제공하는 고정 가스기 . 
이는 독립식 평가 장치 , 데이터 수집 및 신호 처리용 시스
템 , 중앙 모니터링 장치 또는 유사한 시스템과 함께 작동
하도록 설계되었습니다 . 이는 일반적으로 가스 측정기를 
포함하지만 이것으로 제한되지 않는 다양한 장소 및 소스
의 정보를 처리합니다 .

"경보 A1~A8" 디지털 
입력부의 작동 모드

디지털 입력을 활성화하면 (예를 들어 버튼 또는 화재 탐
지기를 통해 ) 그에 따라 구성된 경보 A1~A8이 작동됩니
다 .

디지털 입력 정보 신호 
Information

디지털 입력 채널에 정보가 있습니다 .

디지털 입력 오류 신호 
Fault

디지털 입력 채널에 오류가 있습니다 .

디지털 입력 경고 신호 
Warning

디지털 입력 채널에 경고가 있습니다 .

디지털 입력 작동 모드 
Acknowledgement

디지털 입력을 활성화하면 (예 : 버튼을 통해 ) 할당된 채
널에서 확인을 수행할 수 있는 확인 신호가 작동됩니다 .

디지털 입력 작동 모드 
Overrange latch ack.

디지털 입력을 활성화하면 (예 : 버튼을 통해 ) 할당된 채
널에서 Overrange latching을 (를 ) 확인할 수 있는 
Overrange latch ack. 신호가 작동됩니다 .

디지털 입력 작동 모드 
Inhibit

디지털 입력을 활성화하면 (예 : 버튼을 통해 ) 다른 채널
을 Inhibit 상태로 설정할 수 있는 Inhibit 신호가 작동됩니
다 .

기술 용어 설명
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15 부록

15.1 호환 가능한 REGARD 구성품
Bridge Module은 다음 REGARD 카드를 지원합니다 .

15.2 약어

명칭 SW 버전
Dräger REGARD SE Ex 1.6, 3.0
Dräger REGARD Optical card 1.0, 3.0
Dräger REGARD 4-20 mA 1.6, 3.0
Dräger REGARD 8-channel card 1.2, 2.5, 3.0
Dräger REGARD HART® 1.4, 2.0
Dräger REGARD Client 1.6, 1.8, 3.0
Dräger REGARD Relay display card 1.6, 3.1

약어 설명

ACK Non-latching and ackknowledgeable, 재설정 가능 비래칭 계전
기
계전 출력 동작 방식 구성 가능 .

ATEX Atmosphères Explosives
ATEX 지침

DCS Distributed Control System, 프로세스 제어 시스템
EOL End-of-Line 저항

HART® Highway Addressable Remote Transducer, 산업용 필드버스 구
축을 위한 표준화된 통신 시스템 .
HART®를 이용하면 공동의 데이터 버스를 통해 여러 관련 기기
의 디지털 통신이 가능합니다 .

LACK Latching and acknowledgeable, 재설정 가능 래칭 계전기
계전 출력 동작 방식 구성 가능 .

LNAK Latching and non-acknowledgeable, 재설정 불가능 래칭 계전
기
계전 출력 동작 방식 구성 가능 .

LPAK Latching and non-acknowledgeable but pre-acknowledgeable, 
재설정은 불가능하지만 “사전 ” 재설정은 가능한 래칭 계전기
계전 출력 동작 방식 구성 가능 .

MED Marine Equipment Directive
해양 장비 지침

NAK Non-latching and non acknowledgeable, 재설정 불가능 비래칭 
계전기
계전 출력 동작 방식 구성 가능 .

NaN Not a Number, 숫자 아님
정의되지 않았거나 표시할 수 없는 값 .
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15.3 Modbus 명령 구조
15.3.1 예시 : 레지스터 읽기

입력 레지스터 3701(십진수 )부터 시작해 4개의 연속 Modbus 레지스터에 포함된 
채널 1 및 2의 측정값 2개가 판독됩니다 .

REGARD Modbus Gateway에 대한 요청

REGARD Modbus Gateway의 응답

표시된 응답에서 두 측정값은 NaN(Not a Number)입니다 .

모든 값은 16진수입니다 .

15.3.2 예시 : 레지스터 쓰기
값 0을 홀딩 레지스터 100(십진수 )에 쓰면 연결된 REGARD 시스템의 확인 가능 경
보 , 오류 및 경고 상태 전체가 확인됩니다 .

요청

NC Normally Closed, 상시 폐쇄됨
계전기 접점 사용 유형 .

NO Normally Open, 상시 개방됨
계전기 접점 사용 유형 .

NOP No Operation, 무동작
채널 ID가 NOP인 채널이 비활성 상태이며 표시되지 않습니다 .

PLC Programmable Logic Controller, 프로그램 가능 논리 제어 장치
SCADA Supervisory Control and Data Aquisition
SFR System Fault Relay, 고장 계전기
SIL Safety Integrity Level, 안전 무결성 기준 (IEC 61508 및 /또는 

EN 50402에 따른 안전 요구 사항 단계 ).
SSR Special State Relay, 특수 상태 계전기

약어 설명

Server 
Addr.1)

Func. 
Code

Start 
Register

Register 
Count

CRC

01 04 0E 74 00 04 B3 3B

Server 
Addr.1)

1) REGARD Modbus RTU Gateway에만 해당

Func. 
Code

Byte 
Count

Register 
3701 
Value

Register 
3702 
Value

Register 
3703 Value

Register 
3704 Value

CRC

01 04 08 00 00 7F C0 00 00 7F C0 0F B3

Server 
Addr.1)

Func
. 
Code

Start
Register

Value CRC

01 06 00 63 00 00 79 D4
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응답으로 REGARD Modbus Gateway가 요청을 반영합니다 .

15.3.3 필드 의미

15.3.4 입력 레지스터 할당

1) REGARD Modbus RTU Gateway에만 해당

필드 의미

Server Address 구성할 REGARD Modbus RTU Gateway의 서버 주소 .
Function Code 지원되는 Modbus 기능 :

– Function 03h - Read Holding Register(s)
– Function 04h - Read Input Register(s)
– Function 06h - Write Holding Register
– Function 10h - Write Holding Register(s)

Start Register 처음으로 요청된 Modbus 레지스터 (입력 또는 홀딩 레지스터 )
의 U16 주소 . 주소는 등록번호에서 1을 뺀 값입니다 .

Register Count 요청된 Modbus 레지스터 개수 (1~125d)
Byte Count 반환된 바이트 수
CRC Modbus 16비트 체크섬

레지스터 (십진
수 )

U16 주소 유형 개수 내용

300001 0000 U16 1 Byte Order Mark(FFFEh)
300002…300030 0001…001D U8 58 장치 명칭 /제조업체 정보
300033…300048 0020…002F U8 32 Dräger 소프트웨어 부품 번호 

및 소프트웨어 버전
300049…300056 0030…0037 U8 16 장치 부품 번호 및 일련번호
300057…300064 0038…003F U8 16 CF 어셈블리 부품 번호 및 일련

번호

300065…300072 0040…0047 U8 16 애플리케이션 어셈블리 부품 
번호 및 일련번호

300128 007F U16 1 헤더 CRC(Modbus 16비트 
CRC)

300129…300131 0080…0082 U8 6 MAC 주소
300132 0083 U16 1 CF 어셈블리 하드웨어 버전
300133 0084 U16 1 애플리케이션 어셈블리 하드웨

어 버전
300134 0085 U16 1 연결된 슬롯 (Location.slotId)
300135…300136 0086…0087 U32 1 연결된 Docking 

Station(Location.dsId)
300137 0088 U16 1 상태 구성 "Negative to zero"(1 

= 활성 ). 
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300138 0089 U16 1 Gateway Module 유형 (1 = 
Modbus RTU, 2 = Modbus 
TCP, 3 = PROFIBUS, 5 = 
PROFINET)

300142 008D U16 1 Gateway Module의 채널 번호
300143…300144 008E…008F U32 1 Gateway Module의 필드버스 

서버 ID
300145…300146 0090…0091 U32 1 RS485 외부 전송 속도 (필드버

스 )
300147 0092 U16 1 RS485 외부 , 직렬 옵션 (정지 

비트 , 패리티 )
300148 0093 U16 1 상태 구성 "오류 억제 "(1 = 활

성 ). 
300400 018F U16 1 현재 채널 개수 (데이터 패키

지 )
300500 01F3 U16 1 구성 정보가 90초보다 최신인 

현재 채널 개수
300501…302036 01F4…07F3 U16 1536 1,536개의 채널에 대한 채널 

유형 정보 . 다음 장에서 자세한 
내용 참조 : "채널 유형 ",페이
지 149

302101…303636 0834…0E33 U16 1536 1,536개의 채널에 대한 상태 . 
다음 장에서 자세한 내용 참조 : 
"REGARD 채널의 상태 레지스
터 구조 ",페이지 149

303701…306772 0E74…1A73 F32 1536 1,536개의 채널에 대한 측정값
(4-20 mA, Bridge 및 Modbus 
입력 채널에만 해당 )

306801…309872 1A90…268F U32 1536 1,536개의 채널에 대한 경보 
상태 A1~A8. 다음 장에서 자세
한 내용 참조 : "경보 상태 정보 
구조 ",페이지 150

309901…311436 26AC…2CAB U16 1536 Inhibit 상태가 해제될 때까지의 
개수 (s)

311501…313036 2CEC…32EB U16 1536 1,536개의 채널에 대한 경보 
방향 A1 - A8(상승식 , 하강식 ). 
다음 장에서 자세한 내용 참조 : 
"경보 상태 정보 구조 ",페이
지 150

313101…337676 332C…932B F32 12288 1,536개의 채널에 대한 경보 
임계값 A1~A8

337701…340772 9344…9F43 F32 1536 1,536개의 채널에 대한 측정 
범위 하한

레지스터 (십진
수 )

U16 주소 유형 개수 내용
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15.3.5 채널 유형

15.3.6 REGARD 채널의 상태 레지스터 구조

340801…343872 9F60…AB5F F32 1536 1,536개의 채널에 대한 측정 
범위 상한

343901…348508 AB7C…BD7B U8 9216 1,536개의 채널에 대한 측정 
단위

348601…357816 BDD8…E1D7 U8 18432 1,536개의 채널에 대한 가스 
이름

357817…362424 E1D8…F3D7 U8 9216 1,536개의 채널에 대한 짧은 
가스 이름

362465…365536 F400…FFFF U32 1536 1,536개의 채널에 대한 출력 
상태 (유형에 따라 다르게 사용 
가능). 다음 장에서 자세한 내용 
참조 : "출력 상태 정보 구조
",페이지 150

레지스터 (십진
수 )

U16 주소 유형 개수 내용

값 REGARD 채널 유형
0x0000 채널 없음
0x0101 4-20 mA Input Module / 4-20 mA Input Module HART®
0x0103 Digital Input Module
0x0104 Bridge Input Module
0x0107 Modbus RTU Client Module
0x0141 Relay Module
0x01D0 Gateway RTU Module
0x01D1 PROFIBUS DP Gateway Module
0x01D2 PROFINET Gateway Module
0x01D3 Gateway TCP Module

비트 주소 비트값 (마스크 ) 유형 내용

0.0 1 U1 활성화 상태 (1 = 활성 채널 , 0 = 비활성 
채널 )

0.1 2 U1 온라인 시스템 테스트 (현재는 계전기 
모듈 채널에 대해서만 구현됨 )

0.2 4 U1 Inhibit(1 = 활성 )
0.3 8 U1 채널 있음 (1 = 있음 )
0.4 16 U1 데이터 패키지 최신 상태 (1 = 최신 , 데

이터 패키지 최대 3 s 오래 됨 )
0.5 32 U1 구성 최신 상태 (1 = 최신 , 구성 정보 최

대 90 s 오래 됨 )
0.6 192 U2 측정 범위 넘음
1.0 768 U2 일반 오류 상태
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이때 U2 값에 다음과 같은 의미가 있습니다 .

15.3.7 경보 상태 정보 구조
레지스터 306801부터 시작하여 최대 1,536개의 채널에 대해 1,536개의 U32 값이 
저장되며 , 이때 2개의 연속 레지스터에 U32 값이 각각 하나씩 저장됩니다 . 모든 
U32 값은 8개의 비트 그룹에서 각 4비트로 나뉩니다 . 이는 경보 A1~A8에 할당되
어 있으며 다음 표에 따라 해석됩니다 . 사용되지 않은 채널 위치에는 값 0이 포함됩
니다 (= 비활성 ).

레지스터 311501부터는 채널 경보 방향 관련 정보가 포함됩니다 . 모든 개별 채널에 
대해 각각 하나의 비트가 경보 임계값 A1~A8의 경보 방향을 정의합니다 (가장 낮은 
값부터 비트 시작 ).
– 비트값 0 = 측정값 상승 시 경보
– 비트값 1 = 측정값 하강 시 경보

구성되지 않은 경보 임계값에는 비트값 0이 표준값으로 포함됩니다 .

15.3.8 출력 상태 정보 구조
계전기 모듈

계전기 모듈 채널에 대해 레지스터 362465부터 계전기의 경보 상태, 논리 출력 상태 
및 스위칭 상태가 포함됩니다 .

1.2 3072 U2 통신 오류
1.4 12288 U2 경고

1.6 49152 U2 정보

값 이진수 의미

0 00 비활성

1 01 활성

2 10 래칭 (Latching)
3 11 확인됨 (Acknowledged)

비트 주소 비트값 (마스크 ) 유형 내용

값 이진수 의미

0 0000 비활성

1 0001 활성

2 0010 래칭 (Latching)
3 0011 확인됨 (Acknowledged)
8 1000 비활성화됨

비트 주소 유형 내용

0.0 U4 경보 상태 (계전기 모듈 )
0.4 U4 논리 출력
1.0 U1 물리적 스위칭 상태 (1 = 전류 흐름 )
1.1 ... 3.7 U1 예비

값 이진수 경보 상태 (계전기 모듈 )
0 0000 비활성



사용지침서  |  REGARD 7000  151

부록

디지털 입력 모듈
디지털 입력 모듈에 대해 레지스터 362465부터 U32 값에 해당 채널의 전류 크기
(μA)가 포함됩니다 .

Gateway 모듈
Gateway 출력 모듈에 대해 레지스터 362465부터 외부 시스템의 쿼리 상태 관련 정
보 및 Gateway 유형이 포함됩니다 .

HART 모듈
HART 모듈에 대해 레지스터 362465부터 해당 채널의 Expanded HART-Device-
Type이 포함됩니다 .

15.3.9 홀딩 레지스터 할당

1 0001 활성

2 0010 사전 확인됨 (Pending)
3 0011 유휴 (Silent)
4 0100 래칭 (Latching)

값 이진수 논리 출력
0 0000 Off
1 0001 활성화 지연 진행 중
2 0010 비활성화 지연 진행 중
3 0011 On

비트 주소 유형 내용

0.0 U1 연결 상태 (1 = 이전 1초 내 통신 )
0.1 ... 0.7 U1 예비

1.0 U8 Gateway 유형
(1 = Modbus RTU, 2 = Modbus TCP, 3 = 
PROFIBUS, 5 = PROFINET)

2.0 ... 3.7 U1 예비

값 이진수 경보 상태 (계전기 모듈 )

레지스터 (십진
수 )

U16 주소 유형 개수 내용

400100 0063 U16 1 일반 알림 및 확인 레지스터 : 
Notify, ACK, Inhibit, Uninhibit. 
다음 장에서 자세한 내용 참조 : 
"알림 및 확인 레지스터
(Acknowledge/Notify Register) 
구조 ",페이지 153

400101…401636 0064…0663 U16 1536 1,536개의 채널에 대한 채널별 
알림 및 확인 레지스터 . 다음 장
에서 자세한 내용 참조 : "알림 
및 확인 레지스터
(Acknowledge/Notify Register) 
구조 ",페이지 153
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15.3.10 Modbus RTU 클라이언트 진단 정보
첫 번째 바이트 :

1: 진단 정보가 최신임

0: 진단 정보가 (더 이상 ) 최신이 아님

다음 바이트

401701…427812 06A4…6CA3 U8 52224 채널 설명 /채널 식별
427901…441724 6CFC…A2FB U8 27648 위치 설명 (논리 그룹 레벨 3)
441801...455624 A348...D947 U8 27648 추가 장치 상태 (예 : 명령 48

의 HART® 추가 장치 상태 , 
Modbus RTU 클라이언트의 진
단 정보 )

464001…465536 FA00…FFFF U16 1536 사용자 구성된 채널 주소 지정 . 
Modbus 레지스터 주소 공간으
로의 채널 번호 매핑 순서 .
예시 : 내용 1, 10, 15
측정값 판독 :
레지스터 303701: 채널 1 관련 
정보
레지스터 303702: 채널 10 관
련 정보
레지스터 303703: 채널 15 관
련 정보

레지스터 (십진
수 )

U16 주소 유형 개수 내용

비트 주소 유형 내용

1.0-1.1 U2 전류 공급 : 전압이 허용 범위를 벗어남
1.2-1.3 U2 전류 공급 : 배터리 상태 위험 경고
1.4-1.5 U2 전류 공급 : 배터리 상태 낮음 경고
1.6-1.7 U2 광학 시스템
2.0-2.1 U2 광학 시스템 : 빔 블록 경고
2.2-2.3 U2 광학 시스템 : 빔 블록 오류
2.4-2.5 U2 센서 : 웜업 , 감소된 전력으로 작동
2.6-2.7 U2 센서 : 경고
3.0-3.1 U2 센서 : 오류
3.2-3.3 U2 센서 : 활력 충분함
3.4-3.5 U2 센서 : 활력 약함
3.6-3.7 U2 유지 관리 : 보정 불완전
4.0-4.1 U2 유지 관리 : 보정 주기 초과
4.2-4.3 U2 부속품 : 흐름 오류
4.4-4.5 U2 부속품 : 흐름 경고
4.6-4.7 U2 장치 : 온도 경고
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유형 U2 구조

15.3.11 알림 및 확인 레지스터 (Acknowledge/Notify Register) 구조
채널 전체 오류 및 상태의 일반 확인은 채널별 알림 및 확인 레지스터에 0h을 쓰면 
실행되며 , 모든 채널을 확인하려면 일반 알림 및 확인 레지스터에 쓰면 됩니다 . 

측정 범위 초과는 Modbus를 통해 확인할 수 없습니다 .

유지 관리 상태 요청 또는 채널의 유지 관리 상태 해제는 값 02h(설정 ) 및 04h(해제 )
를 쓰면 실행됩니다 .

시스템의 모든 모듈이 "Inhibit all"로 Inhibit 상태가 된 경우 , Gateway Module 자체
도 또한 유지 관리 상태입니다 . Gateway Module "Uninhibit all"을 수행할 수 있기 전
에 , 먼저 Gateway Module 유지 관리 상태를 "Uninhibit" 요청으로 종료해야 합니다 .

채널의 선택된 상태 정보는 다음 표에 따라 표시됩니다 (알림 /확인 ). 각 정보 비트
는 레지스터에 비트값을 쓰면 재설정됩니다 .

값 이진수 의미

0 00 지원되지 않음
1 01 유효하지 않게 지원됨
2 10 비활성으로 지원됨
3 11 활성으로 지원됨

비트 주소 비트값 내용

0.0 1 알림 /확인1) 구성 변경2)

1) 여기에서는 각 정보 비트만 확인되며 , 상태 자체는 확인되지 않습니다 .
2) Modbus를 통해 불러올 수 있는 구성 변경 사항만 나타냅니다 .

0.1 2 Inhibit 요청
0.2 4 Uninhibit 요청
0.3 8 새 채널 알림 /확인 1)

0.4 16 데이터 패키지가 (더 이상 ) 최신이 아님 알림 /확인 1)

0.5 32 구성이 (더 이상 ) 최신이 아님 알림 /확인 1)

0.6 64 측정 범위 초과 알림 /확인 1)

0.7 128 채널 오류 알림 /확인 1)

1.0 256 통신 오류 알림 /확인 1)

1.1 512 경고 알림 /확인 1)

1.2 1024 정보 플래그 설정됨 알림 /확인 1)

1.3 2048 채널 비활성화됨 알림 /확인 1)

1.4 4096 유지 관리 상태 (Inhibit) 알림 /확인 1)

1.5 8192 A1 경보 알림 /확인 1)3)

3) 구성되지 않은 경보도 마찬가지로 변경 사항으로 알립니다 .

1.6 16384 A2 경보 3) 알림 /확인 1)

1.7 32768 A3 또는 더 높은 경보 3)(A3~A8) 알림 /확인 1)



154  사용지침서   |  REGARD 7000  

부록

15.3.12 데이터 유형 의미

15.4 PROFIBUS DP 및 PROFINET 명령 구조
연결된 PROFIBUS DP 또는 PROFINET 마스터에서 모든 REGARD 7000 채널로부
터 현재 상태 , 경보 상태 A1~A8 및 현재 가스 농도 또는 경우에 따라 계전기 상태를 
요청할 수 있습니다 .

또한 PROFIBUS DP 또는 PROFINET 마스터에서 개별 REGARD 7000 채널을 확인
할 수 있거나 Inhibit로 설정 또는 재설정할 수 있습니다 .

15.4.1 GSD(ML) 파일 다운로드
GSD(ML) 파일은 웹 포털 ServiceConnect® (www.serviceconnect.draeger.com)를 
통해 무료로 다운로드할 수 있습니다 .

개인 계정을 설정하려면 다음 정보를 이메일로 보내 주십시오 . 
REGARD7000.admin@draeger.com
– 성 및 이름
– 원하는 사용자 이름

(사용자 이름 기준 : 6 - 18자 , 특수 문자 없음 )

Dräger가 개인 액세스 데이터를 즉시 보내드릴 것입니다 .

데이터 유형 의미

U81)

1) U8 문자열의 경우 : 바이트 순서 리틀 엔디안 (PC 형식 )

개수 > 1인 경우 문자열을 함께 나타내는 ASCII 또는 UTF8 문
자로 구성된 배열입니다 . 사용 가능한 최대 길이보다 짧은 문자
열은 0으로 채워집니다 . 배열에 여러 개의 문자열이 있으면 , 포
함된 모든 문자열이 동일한 최대 길이를 가집니다 .
예시 : 레지스터 343901부터 1,536개의 채널에 대해 1,536개
의 측정 단위가 최대 길이 6의 문자열로 저장됩니다 (5자 + 0 
문자로 종료 ). 그 결과가 4,608개의 연속 Modbus 레지스터에 
저장된 9,216개의 U8 값의 전체 길이가 됩니다 .
개별 U8 값은 0~255 사이의 양수를 나타냅니다 .

U162)

2) U16/U32/F32의 경우 : 바이트 순서 빅 엔디안

개별 비트로 구성된 값 , 예 : 채널 상태 레지스터의 내용 , 또는 
0~65,535 사이의 양수 .

U322) 개별 비트로 구성된 값 , 예 : 출력 상태 정보 , 또는 
0~4294967295 사이의 양수 . 2개의 연속 Modbus 레지스터로 
나뉩니다 .

F322) 32비트 부동 소수점 수가 포함됩니다 (IEEE-754). 2개의 연속 
Modbus 레지스터로 나뉩니다 .

U4 4개의 비트로 구성된 비트 그룹 , 0~15 사이 값으로 해석할 수 
있습니다 .

U2 2개의 비트로 구성된 비트 그룹 , 0~3 사이 값으로 해석할 수 있
습니다 .

U1 비트 , i. d. R. 1 = 참 /활성 .
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15.4.2 GSD(ML) 파일 모듈을 통한 구성
15.4.2.1 표준 구성

"Chl-ID" 모듈을 통해 2바이트 출력 및 2바이트 입력이 표준 구성으로 계획됩니다 . 
2바이트 출력을 통해 PROFIBUS DP 또는 PROFINET 마스터에 특정 REGARD 채
널 ID를 요청할 수 있습니다 . REGARD 7000 채널의 응답된 데이터는 2바이트 입력
에 해당합니다 .

기본적으로 (구성 가능 ) 개별 REGARD 채널이 제공됩니다 . 그러한 모듈은 1바이트 
출력과 8바이트 입력으로 구성됩니다 .

15.4.2.2 "Start Address" 및 "1 Channel Mapping" 모듈에 대한 채널 개요
"Start Adresse": 1 Word I/O (Start Channel ID)

"1 Channel Mapping": 1B Out 8B IN (1Ch Mapping)

 Bytes
out

(write)

 Bytes
in

(read)

의미

0…1 처음 요청할 REGARD 7000 채널 ID(write Start-ID)
0…1 처음 요청된 REGARD 7000 채널 ID(read Start-ID)

 Bytes
out

(write)

 Bytes
in

(read)

의미

0

처음 요청된 REGARD 7000 채널 ID에 대한 명령 : 0000 0lma
– a = 0/1 - 확인 (Acknowledge)

– m = 0/1 - Inhibit 설정 (Set Inhibit)

– l = 0/1 - Inhibit 재설정 (Reset Inhibit)

0…3

Analog Input 및 REGARD Classic 채널 :
가스 농도 (IEEE 754 float) 또는
Digital Input채널 : 전류 (μA) 또는
계전기 채널 : 계전기 상태 *

4 A1(LSB)~A8(MSB)의 Alarm Flags

5

채널 상태 01: iiww ccff
– ii - 일반 오류 상태 **

– cc - 통신 오류 **

– ww - 경고 **

– ff - 일반 오류 상태 **

6

채널 상태 02: ffxh eioa
– a = 0/1 - 활성화 상태 (1 =활성 채널 , 0 =비활성 채널 )

– o = 0/1 - 온라인 시스템 테스트 (현재는 지원되지 않음 )

– i = 0/1 - Inhibit(1 =활성 )

– e = 0/1 - 채널 있음 (1 = 있음 )
h = 0/1 - 데이터 패키지 최신 상태 (1 =최신 , 데이터 패키지 최대 3초 오래
됨 )

– x = 0/1 - 구성 최신 상태 (1 =최신 , 구성 정보 최대 90초 오래됨 )

– ff - 측정 범위 넘음 **
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*계전기 상태 구조
Byte1 (0000 000P) / Byte0 (00LL 0AAA)

Byte 2 & Byte 3은 관련 없음

**2비트 상태 머신 구조

15.4.2.3 "Start Address" 및 "8x 1 Channel Mapping" 모듈에 대한 채널 개요

7

채널 유형 :

– 0x00 채널 없음

– 0x01 4-20 mA Input Module/4-20 mA Input Module HART

– 0x03 Digital Input Module

– 0x04 Bridge Input Module

– 0x07 Modbus RTU Client Modul

– 0x41 Relais Output Modul

– 0xD0 Gateway Modbus RTU Output Module

– 0xD1 Gateway PROFIBUS DP Output Module

– 0xD2 Gateway PROFINET Output Module

비트 위치 상태

P = 물리적 스위칭 상태
(Byte1(0000 000P))

– 0 - 전류가 흐르지 않음

– 1 - 전류 흐름 

L = 논리 출력 (Byte0(00LL 0AAA))

– 00 - off

– 01 - 활성화 지연 진행 중

– 10 - 비활성화 지연 진행 중

– 11 - on

A = 경보 상태 (Byte0(00LL 0AAA))

– 000 - 비활성

– 001 - 활성

– 010 - 사전 확인 보류 중 (pending)

– 011 - 유휴 (silent)

– 100 - 래칭 (latching)

상태

– 00 - 비활성

– 01 - 활성

– 10 - 래칭 (latching)

– 11 - 확인됨 (acknowledged)

 Bytes
out

(write)

 Bytes
in

(read)

의미

 Bytes
out

(write)

 Bytes
in

(read)

의미 기능 라이브러리

0…1 Write Start ID [1] FB_Regard7000_ 
StartAddress0…1 Read Start ID [1]

0 Write 파라미터 데이터 채널 ID [1] FB_REGARD7000_
1ChMapping0…7 Read 파라미터 데이터 채널 ID [1]

1 Write 파라미터 데이터 채널 ID [2] FB_REGARD7000_
1ChMapping8…15 Read 파라미터 데이터 채널 ID [2]
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15.4.2.4 구성 가능한 다른 모듈

구성 가능한 다른 모듈은 개별 REGARD 7000 채널 모듈에서와 동일하게 구성됩니
다 (1바이트 출력 , 8바이트 입력 ).

모듈 개수에 따라 더 많은 REGARD 7000 채널을 구성할 수 있습니다 (쿼리 주기당 
상한 : PROFIBUS DP = 채널 30개 , PROFINET = 채널 62개 ).

모듈 3: REGARD 7000 채널 2개 (2바이트 출력 , 16바이트 입력 )

모듈 4: REGARD 7000 채널 4개 (4바이트 출력 , 32바이트 입력 )

모듈 5: REGARD 7000 채널 8개 (8바이트 출력 , 64바이트 입력 )

모듈 6: REGARD 7000 채널 16개 (16바이트 출력 , 128바이트 입력 )

모듈 71) : REGARD 7000 채널 32개 (32바이트 출력 , 256바이트 입력 )

모듈 81): REGARD 7000 채널 62개 (62바이트 출력 , 496바이트 입력 )

다양한 모듈을 PROFIBUS DP 또는 PROFINET 마스터에서 필요에 따라 (설비 크
기 , PLC 출력 ) 구성할 수 있습니다 .

2 Write 파라미터 데이터 채널 ID [3] FB_REGARD7000_
1ChMapping16…23 Read 파라미터 데이터 채널 ID [3]

3 Write 파라미터 데이터 채널 ID [4] FB_REGARD7000_
1ChMapping24…31 Read 파라미터 데이터 채널 ID [4]

4 Write 파라미터 데이터 채널 ID [5] FB_REGARD7000_
1ChMapping32…39 Read 파라미터 데이터 채널 ID [5]

5 Write 파라미터 데이터 채널 ID [6] FB_REGARD7000_
1ChMapping40…47 Read 파라미터 데이터 채널 ID [6]

6 Write 파라미터 데이터 채널 ID [7] FB_REGARD7000_
1ChMapping48…55 Read 파라미터 데이터 채널 ID [7]

7 Write 파라미터 데이터 채널 ID [8] FB_REGARD7000_
1ChMapping56…63 Read 파라미터 데이터 채널 ID [8]

 Bytes
out

(write)

 Bytes
in

(read)

의미 기능 라이브러리

1) PROFINET에만 해당 .
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15.5 적합성 선언서
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